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STB 01.01 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robét ziemnych w zakresie budowy budynku uzytecznosci publicznej , Swietlicy
Wiejskiej w Gotaszewie, 62-290 Gotaszewo, gmina Miescisko , dziatka nr geodezyjny 46.

1.2
Spe

Zakres stosowania ST
cyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.2Zakres robét objetych ST

a)
¢)

Usunigcie warstwy humusu

b) wykonanie wykopéw w gruntach kategorii I - Il z zasypaniem i oplatg za wysypisko

wykonanie wykopow na odktad

d) zasypanie wykopow z ubiciem warstwami

€)
f)

1.4
a)

odprowadzenie wéd z wykopdw
rozscielenie ziemi urodzajnej

Okreslenia podstawowe
roboty ziemne — wykopy dla obiektu budowlanego okresla dokumentacja, ktora
zawiera :

- rzuty i przekroje obiektu
- plan sytuacyjno — wysokosciowy
- nachylenie skarp stalych i roboczych w wykopach i nasypach
- sposob zabezpieczenia wykopdw
- szczegolowe warunki wykonania robdt (np. wymagane zageszczenie zasypki,

nasypu itp.)

b) glebokos¢ wykopu — rdznica rzgdnej terenu i rzednej dna robot ziemnych po wykonaniu

c)
g)
h)

i)
i)

k)

)

ni

zdjgcia warstwy
wykop plytki — wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1,00m
wykop sredni — wykop, ktorego glebokosc jest zawarta w granicach 1,00m do 3,00m
wykop gleboki — wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3,00m
ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypéw, polozony w
obrebie obiektu
odklad — miejsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntdéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych
prac zwigzanych z obiektem
wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$é charakteryzujgca stan zageszezenia gruntu,
okreslona wg wzoru : Is = Pd/Pds
gdzie :
Pd -  gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m3)
Pds— maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, shuzgca do
oceny zageszczenia gruntu w robotach, badania zgodnie z norma PN-77/8931-12

wskaznik roéznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalno$¢ gruntow
espoistych, okreslona wg wzoru : U = d60/d10
gdzie :



d60 — srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm)
d10 — érednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu (mm)

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

a) przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje¢ i wspolrzedne punktéw gtownych obiektu oraz reperdw, dziennik budowy w
czesci dotyczace] realizacji przedmiotowego obiektu oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru konicowego robot.

Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny

koszt.
b) dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z

wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacj¢ projektowsg :

- Zamawiajacego

- Sporzadzong przez Wykonawce

c) zgodnosé robot z dokumentacjg projektowg i ST
Dokumentacja projektowa, ST i dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru

Wykonawcy stanowig cze¢s¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z nich

sg obowiagzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé

ich waznosci wymieniona w ,,0g6lnych warunkach ,, umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach

kontraktowych, a po ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry

dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacijg

projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od

ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy

materialéw 1 elementéw budowli musza byé jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z

okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ okreslonego

przedziahu tolerancji.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie bgdg w pelni zgodne z dokumentacja projektowa

lub ST 1 wplynie to na nie zadawalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy

zastapione zostang innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
d) zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat

wszystkie urzadzenia tymczasowe, zabezpieczajgce, takie jak : zapory, swiatla ostrzegawcze,

sygnaly i.t.p, zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor 1 znakdw, dla

ktérych jest to nieodzowne ze wzgledoéw bezpieczenstwa.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest

wlgczony w ceng umowna.
e) ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bgdzie :

- utrzymywa¢ teren budowy i wykopy bez wody stojacej

- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen i uciazliwosdci dla osob lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, bedzie miat szczegélny wzglad na :

- lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk i drog dojazdowych

- érodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
mozliwoscig powstania pozaru.

f) ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Bedzie utrzymywac
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy.
Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

g) materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczalne do

uzytku. Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie realizacji robét, a po zakoriczeniu
robét ich szkodliwo$é zanika ( np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania, jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy.

h) ochrona wiasnosci publicznej i prawnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia

podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy . O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji
Wykonawca niezwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru, dostarczajac wszelkiej pomocy
niezbednej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzeni
podziemnych wskazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajgcego.

i) ograniczenie osi obcigzen pojazdow
Wykonawca stosowaé¢ sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy
transporcie materialéw i gruntu, wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu tadunkow.

j) bezpieczenstwo i higiena pracy



Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

k) ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty 1 urzgdzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do zakonczenia robot ( do wydania potwierdzenia

przez Inspektora nadzoru o zakonczeniu robdt).
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty w niezmienionym stanie do czasu odbioru

koncowego.
Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
nadzoru powinien rozpoczac roboty utrzymania nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1) stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie inne przepisy wydane przez organa
administracji panstwowej i lokalnej oraz pozostale przepisy i wytyczne, ktére sg w
jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich
dzialaniach, przedstawiajgc kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Zrédla uzyskania materialow
Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrédla

wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materialéw 1 odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zréodla w sposob ciagly spelniajg wymagania ST w czasie

postepu robot.

2.2 Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajgcag raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi wszelkg odpowiedzialno$¢ za spelnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrdédlta. Wykonawca
poniesie wszelkie koszty, a w tym oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materialow do robot.

Za wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obregbie terenu budowy, poza tymi, ktére zostaly

wyszczegolnione w dokumentach umowy.



2.3 Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one

potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i
wlasciwos$¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca
sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w uzgodnieniu z

Inspektorem nadzoru.
3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt winien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci
wskazaniom ujetym w projekcie organizacji robodt, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzgt bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byc
utrzymywany w dobrym stanie o gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

3.2 Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do robdt ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig

korzystania z nastepujgcego sprzetu do :

a) odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mloty pneumatyczne)

b) jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow ( spycharki, zgarniarki,
rowniarki)

¢) transportu mas ziemnych ( samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi,
itp.)

d) sprzetu zaggszczajacego ( walce, ubijaki, ptyty wibracyjne)

e) Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznos¢ stosowania maszyn 1 urzadzen o krotkich

terminach realizacji robét.
4, TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktdre nie
wplywajg niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialéw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu dopuszczalnych obcigzen na osie i innych

parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2 Transport gruntow i materialow



Wybdr srodkéw transportowych oraz metody transportu powinny byé dostosowane do
kategorii gruntu ( materialu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz
odleglosci transportu. Wydajno$¢ $rodkéw transportowych powinna by¢  ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego w robotach ziemnych.

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszenie
odlegtosci nie zostalo wezesniej zaakceptowane pisemnie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robodt, za ich zgodnosé¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzuceniu materialow i elementéw
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i ST, a takze normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia zawodowe, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej, niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Badania geotechniczne

W momencie rozpoczynania budowy w zakresie robot ziemnych zwigzanych z

przygotowaniem wykopu pod fundamentowanie nalezy w szczegdlnosci :
a) sprawdzi¢ rzeczywiste warunki gruntowo — wodne i odnie$¢ je do opracowanej

dokumentacji projektowej
b) sprawdzi¢ nosnos¢ gruntu i parametry geotechniczne oraz odnies$é je do opracowanej

dokumentacji projektowe;j
¢) sprawdzi¢ przydatno$¢ gruntu dla celow realizowanej inwestycji

d) do dokumentacji powykonawczej nalezy zalaczyé wyniki badan kontrolnych wraz z
szkicami 1 podjetymi decyzjami

5.3 Roboty pomiarowe na potrzeby robét ziemnych



a) przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy przeja¢ podstawowe punkty stale i
charakterystyczne, tworzace ukfad odniesienia lokalnych pomiaréw sytuacyjnych 1
wysokosciowych

b) przejecie punktow stalych od Inwestora powinno by¢ dokonane protokolarnie z
naniesieniem punktéw na planie sytuacyjnym i z okresleniem wspolrzednych ; nalezy
dokona¢ wpisu do Dziennika budowy

¢) stale punkty pomiarowe winny by¢ zabezpieczone przed zniszczeniem na caly okres
realizacji inwestycji

e) wszelkie prace zwigzane z realizacja inwestycji powinny by¢ wykonane w
nawigzaniu do geodezyjnie wyznaczonych punktéw sytuacyjnych i wysokosciowych

f) dokiadno$¢ pomiaréw geodezyjnych ( w odniesieniu do osnowy podstawowe] i
roboczej) powinna by¢ okreslona przed rozpoczeciem budowy i wpisana do Dziennika

budowy
5.4 Dokladnos$é wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury robot ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace pdZniejszemu zasypaniu
nalezy wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robét ziemnych.

Przy wykonywaniu wykopoéw pod obiekty zasadnicze linie obiektow i krawedzi wykopow
powinny by¢ wytyczone na fawach ciesielskich, trwale umocowanych poza obszarem
wykonywanych robét ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii na fawach powinno by¢
sprawdzane przez Inspektora nadzoru i potwierdzone zapisem w dzienniku budowy.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscia do +/-5 cm dla wyznaczenia

charakterystycznych punktéw zatamania.
Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wigksze niz +/-

10cm.
Roznice w stosunku do projektowanych rz¢dnych robdt ziemnych nie moga przekroczy¢

+lcm i —3cm.

Szeroko$¢é wykopu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosei projektowanej o wigcej niz +/-10cm, a
krawedzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10° jego wartosci
wyrazonej tangensem kata.

Maksymalna gleboko$¢ nierdéwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10cm

przy pomiarze tata 3 — metrowa.

5.5 Aspekty czynnosci wykonawczych

a) wykopy powinny by¢ chronione przed niekontrolowanym naptywem do nich wdd
pochodzacych z opadéw atmosferycznych na otaczajacym terenie

b) roboty ziemne nalezy wykonywac w takiej kolejnosci, aby w kazdej fazie robot bylo
zapewnione tatwe odprowadzenie wod opadowych i deszczowych

¢) w przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopu na glebokosci posadowienia
fundamentu na grunt o nosnosci mniejszej od przewidywanej w projekcie, roboty
ziemne powinny byé przerwane do czasu ustalenia z Inwestorem i projektantem
sposobdw zabezpieczen

d) do odspajania i fadowania gruntu na $rodki transportowe moze by¢ stosowany sprzet
budowlany posiadajgcy stosowne dokumenty techniczne

e) wykonywanie wykopdéw powinno odbywaé si¢ bez naruszenia naturalnej struktury

gruntu dna wykopu



f) ukopany grunt powinien by¢ przetransportowany niezwlocznie na miejsce jago

przeznaczenia
g) fakt dokonania odbioru rob6t ziemnych winien by¢ wpisany do Dziennika budowy

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT - OGOLNE ZASADY

6.1 Program zapewnienia jakoSci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
nadzoru programu zapewnienia jako$ci, w ktéorym przedstawi on zamierzony sposdb
wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie
robot zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami i ustaleniami przekazanymi

przez Inspektora nadzoru.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac :
a) cz¢s$¢ ogolna opisujaca :
- organizacje wykonania robdét i sposdéb prowadzenia robdt
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot
- bhp
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania
poszczegdlnych elementow robdt
system ( sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia
wykonywanych robét
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli
spos6b oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis
pomiarow a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji

Inspektorowi nadzoru

b) czes¢ szczegdlowy dla kazdego asortymentu robot :
- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych do realizacji robo6t
- rodzaje 1 i1los¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku

materiatlow
- sposéb zabezpieczenia 1 ochrony ladunkow przed utratg ich wlasciwosei w

czasie transportu
- spos6b i procedurg pomiaréw i badan ( rodzaj, czestotliwosé, pobieranie probek,

legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen), prowadzonych podczas dostaw
materialdbw, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych

elementow robot
- sposob postepowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi

wymaganiom

6.2 Zasady kontroli jakoSci

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajgc personel, sprzet, laboratorium, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow i robot.



Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania z czgstotliwoscig zapewniajgca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inspektor nadzoru bedzie miat
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu pomiarowego, pracy
personelu. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki
badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materialow i
dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienistwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru bedzie mial zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktére budza watpliwoscei co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana
przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wiasnej woli.. Koszt tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania, stosowa¢ mozna wytyczne

krajowe albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Przed przystapieniem do pomiaréw i badan Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaréw lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania

Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
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Wyniki badan ( kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru , lub innych przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialéw u zrédla ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta

materiatow.
Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez

Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnos¢ materialow i robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

7. BADANIA I POMIARY W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT ZIEMNYCH

7.1 Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli spadku podhuznego rowkow
odwadniajacych, umozliwiajacych szybki odplyw wod z wykopu. Zrodia odstoniete przy
wykonywaniu wykopow nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody gruntowe i opadowe nalezy
odprowadzac¢ poza teren pasa robdt ziemnych.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocic na :

a) wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych

b) wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych

7.2 Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

Czynnosci sprawdzajace wchodzace w zakres jakosci wykonania robdt okreslono w p. 7.1

7.3 Badania do odbioru wykopu fundamentowego

a) czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow podaje tablica :

Minimalna czestotliwos¢ badan 1 pomiarow

L.p. |Badana cecha
1. Pomiar szerokosci wykopu | Pomiar tasmg, szablonem, lata o dlugosci 3m i
ziemnego poziomnicg lub niwelatorem w odstepach co
20m
2 Pomiar szerokosci dna Jak wyzej

3. Pomiar rzednych  powierzchni | Jak wyzej
wykopu ziemnego

4. Pomiar pochylenia skarp Jak wyzej

5. | Pomiar réwnosci dna wykopu Jak wyzej

6. Pomiar rownosci skarp Jak wyzej

7. Pomiar spadu podtuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odst¢pach co
powierzchni wykopu 20m oraz w punktach watpliwych

b) szerokos¢ wykopu ziemnego
Szerokosé¢ wykopu ziemnego nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej

niz +/-10cm.
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¢) rzedne wykopu ziemnego

Rzedne wykopu ziemnego nie moze réznic si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz
-3cm lub +1cm.

d) pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze si¢ r6zni¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10%
wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

e) rownos¢ dna wykopu

Nieréwnosci powierzchni dna wykopu mierzone fata 3- metrowa nie mogg przekracza¢
Jem.

f) réwnosc skarp

g) nieréwnosci skarp, mierzone fatg 3-metrowg nie moga przekracza¢ +/- 10cm

7.4 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji zostana odrzucone. Je$li materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane
lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasny

koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenie cech od okreslonych powyzej powinny

by¢ ponownie wykonane przez Wykonawca na wlasny koszt.
Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wad¢ za nie majacg
zasadniczego wplywu na jakos¢ robdt i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizong jakosé.

8. OBMIAR ROBOT

8.1 Ogélne zasady obmiaru roboét

Obmiar robdt bedzie  okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z
dokumentacjg projektowg, ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o =zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed terminem .

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie ( opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofertowym
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang
poprawione wedlug ustalen z Inspektorem nadzoru na pi$mie. Obmiar gotowych robot bedzie
z czgstotliwoscig wymagang do celu platnosci na rzecz Wykonawcy wg umowy.

8.2 Zasady okreslania ilosci robot

Dhugosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.
Objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugo$é pomnozona przez Sredni przekroj wg objetosci

wykopu w stanie rodzimym.
W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy obliczenie ilosci robot ziemnych w wykopie

nie jest mozliwe, nalezy jako ilos¢ oblicza¢ wg obmiaru na srodkach transportowych lub
nasypie z uwzglednieniem wspélezynnika spulchnienia gruntu, z tym , Zze dolne wartosci
stosowa¢ w nasypach przed zageszczeniem, a gorne przy obliczeniu objgtosci na jednostkach

transportowych.
Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach Iub kilogramach, w catym

okresie trwania robot.
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Zasady przedmiaru i obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe 1 prace towarzyszgce niezbedne do wykonania rob6t podstawowych
nalezy kalkulowac¢ w wycenie rob6t podstawowych.

8.3 Czas przeprowadzania pomiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem odcinkéw robat,

a takze wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.
Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt

podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione szkicami
umieszczonymi w ksiazce obmiaréw. W razie braku miejsca, szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzoér zostania uzgodniony z

Inspektorem nadzoru.
9. ODBIOR ROBOT
9.1 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu ( miedzyoperacyjne)

b) odbiorowi czgsciowemu technicznemu robot
¢) odbiorowi koncowemu robot

9.2 Odbidr robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i

jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak , niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika

Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jakos¢ 1 ilos¢ robdt ulegajgcych =zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentéw zawierajagcych przeprowadzone pomiary, w Kkonfrontacji z umowa ,
dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

9.3 Odbior czesSciowy techniczny roboét

Odbior czgsciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czgéciowego technicznego robot dokonuje si¢ wedlug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

9.4 Dokumenty do odbioru koncowego robot
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokot odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot ziemnych Wykonawca zobowigzany jest przygotowad
dokumenty, zawierajace w szczegolnosei :

a) Rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiegi obmiardw
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty

jakosciowe wbudowanych materiatéw i wyrobow
f) recepty i ustalenia technologiczne

g) geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza
h) protokoly odbioru robét zanikajacych i odbioréw czgsciowych

i) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koncowego robdt ziemnych, komisja w porozumieniu z

Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robat.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt uzupelniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajgcym.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i

badania przy odbiorze
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.02 ROBOTY BETONOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt betonowych w zakresie budowy budynku uzytecznosci publicznej , Swietlicy
Wiejskiej w Gotaszewie, 62-290 Gotaszewo, gmina Miescisko , dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST
W zakres robot wchodzi wykonanie robot betonowych ,

techniczng :
a) warstwy wyrdwnawcze z betonu , na ubitych podkiadach z materialéw sypkich,

posadzki cementowe i jastrychowe w standardzie zgodnie z dokumentacja projektowa

b) lawyi stopy fundamentowe
¢) wience monolityczne , stopnie betonowe zewngtrzne 1 wewngtrzne

zgodnie z dokumentacjg

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :

a) roboty budowlane przy wykonywaniu robdt betonowych

wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem robot zgodnie z ustaleniami

projektowymi

- nalezy rozumiec

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca wyzej wymienione roboty
budowlane

c) procedura — procedura moze by¢ zastapiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane
opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe robot .

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacjg projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.
Przy wykonywaniu robot zelbetowych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-

72/B-06270 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze.

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskania i skladowania
Ogdblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

.»Wymagania ogolne”

2.2 Beton - zaprawa cementowa
Do konstrukcji nalezy uzy¢ betonu produkowanego w wyspecjalizowanej wytwdrni klasy

przyjetej w projekcie. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-06250
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Beton zwykly. Konsystencja betonu plastyczna K-3. Ewentualne dodatki do betonu
ulatwiajgce betonowanie moga by¢ stosowane w ilociach i warunkach podanych w
aprobatach technicznych.

Nie dopuszcza si¢ do stosowania do elementéw konstrukcyjnych betonéw wykonywanych na
budowie w warunkach poligonowych bez dostatecznych §rodkéw kontroli.

2.3 Domieszki do betonu
Chemiczne domieszki do betonéw powinny spelniaé wymagania normy PN-EN 206-

1.2003/Ap1:2004Beton. Wymagania, wlasciwosci, produkcja, zgodnosc.
Wlasciwosé i skuteczno$é domieszki nalezy sprawdzié, przygotowujac zaroby kontrolne z
cementami, kruszywami i innymi materialami stosowanymi w pracach budowlanych.
Jezeli zachodzi koniecznos¢ rownoczesnego uzycia dwoch lub wigkszej ilosci domieszek w
tej samej mieszance betonowej, nalezy wowczas dostarczy¢ danych do oceny ich wzajemnego
oddzialywania i zapewnienia ich zgodnosci.
Niedozwolone jest stosowanie domieszek nadmiernie hamujacych lub przyspieszajacych czas
tezenia betonu.
Domieszki moga by¢ uzywane tylko za uprzednia pisemna zgoda Inspektora nadzoru oraz z
nalezyta ostroznoscia, zgodnie z instrukcja producenta. Zaréwno dodawana ilos¢ domieszki
jak i metoda jej stosowania podlega zatwierdzeniu przez Inspektora nadzoru, ktoremu nalezy
dostarczy¢ informacje :
a) typowa ilos¢ domieszki oraz szkodliwy wplyw, jezeli dotyczy zwigkszenia lub
zmniejszenia tej ilosci
b) chemiczna nazwa ( nazwy) gléwnego sktadnika czynnego w domieszce
c) czy domieszka prowadzi do pobrania powietrza w przypadku stosowania ilosci
zalecanej przez producenta
d) jakakolwiek zatwierdzana domieszka powinna spelnia¢ parametry wskazane w

Projekcie technologicznym betonowania.

2.4 Dylatacje
Dylatacje nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa. Podzial obiektu dylatacjami

zostal wyszczegolniony na rysunkach. Wypelnienie dylatacji welng mineralng twarda z
krawedziami zabezpieczonymi listwami systemowymi. Calos¢ robot realizowana w oparciu o
zatwierdzony przez Inspektora nadzoru Projekt technologiczny betonowania.

3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Og6blne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.04 ,,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzet do wykonywania robét
Sprzet ma speinia¢ wymogi bhp, osoby obstugujace go powinny by¢ odpowiednio

przeszkolone.
Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$é stosowania maszyn i urzadzen o krotkich

terminach realizacji robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogélne”
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4.2 Transport betonu
Transport mieszanki betonowej na budowe nie powinien powodowaé jej segregacji, zmian

konsystencji i skladu. Mieszanka betonowa musi byé transportowana mieszalnikami
samochodowymi ( tzw, gruszkami), a czas transportu nie moze by¢ dluzszy niz :

60 minut przy temperaturze otoczenia do + 15° C

40 minut przy temperaturze otoczenia do + 20° C

25 minut przy temperaturze otoczenia do + 30° C

chyba ,ze zastosowanie dodatkow bedzie stanowi¢ inaczej.

Stosowanie srodkow transportu bez mieszalnika jest nie dopuszczalne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,, Warunki ogélne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja

projektows, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Ulozenie mieszanki betonowej i pielegnacja betonu
Przygotowanie do ulozenia mieszanki betonowej obejmuje nastgpujace czynnosci :

a) przed przystgpieniem do betonowania powinna by¢ formalnie stwierdzona
prawidlowo$¢ wykonania wszystkich robdt poprzedzajacych betonowanie, a w
szczegolnoscei :

- wykonanie deskowania, rusztowan, usztywnien, pomostow, itp.
- wykonanie zbrojenia
- przygotowanie powierzchni betonu uprzednio uloZzonego w miejscu przerwy

roboczej

- wykonanie wszystkich robo6t zanikajacych np. warstw izolacyjnych, szczelin
dylatacyjnych
- prawidlowo$¢ rozmieszczenia 1 niezawodno$¢ zamocowania elementow

kotwiacych zbrojenie i deskowanie
Powierzchnie deskowania powtarzalnego z drewna, stali lub innych materialéw powinny by¢
powleczone érodkiem uniemozliwiajacym przywarcie betonu do deskowania.
Powierzchnie uprzednio ulozonego betonu konstrukeji monolitycznych powinny by¢ przed
zabetonowaniem oczyszczone z brudu i szkliwa cementowego.
Woda pozostata w zaglebieniach betonu powinna by¢ usunigta.
W czasie uktadania mieszanki betonowej nalezy przestrzega¢ nastepujacych ogolnych zasad :
a) wysokos$¢ swobodnego zrzucania mieszanki betonowej o konsystencji wilgotnej i
gestoplastycznej nie powinna przekraczac 3,0m
b) przy zastosowaniu mieszanki plastycznej lub cieklej betonowanie stupéw od gory nie
moze odbywa¢ sie z wysokosci przekraczajacej 3,0m
¢) w przypadku ukladania mieszanki z wigkszej wysokosci nalezy stosowal rury
teleskopowe, rynny itp.
d) w czasie betonowania nalezy stale obserwowaé zachowanie si¢ deskowan i
rusztowan, czy nie nastepuje utrata prawidtowosci ksztaltu konstrukcji
e) szybkos¢ i wysokos¢ wypelnienia deskowania mieszanka betonowa powinny by¢
okreslone wytrzymatoscig i sztywnoscia deskowania przyjmujacego parcie Swiezo
ulozonej mieszanki
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f)

g)

h)

w okresie upalnej, stonecznej pogody mieszanka powinna by¢ niezwlocznie

zabezpieczona przed nadmierng utrata wody
w czasie deszczu ukladana i ulozona mieszanka betonowa powinna by¢ chroniona

przed woda opadowa, w przypadku gdy na mieszanke betonowa spadla nadmierna
iloé¢ wody powodujaca zmiang konsystencji mieszanki, nalezy ja usunac

w miejscach , w ktorych skomplikowany ksztalt deskowania formy Iub gesto utozone
zbrojenia utrudniaja  mechaniczne zageszczenie mieszanki, nalezy dodatkowo

stosowaé zageszczanie rgczne za pomoca sztychowania

5.3 Zageszczanie mieszanki betonowej

Zasady ogolne :
a) mieszanka betonowa powinna by¢ zageszczana za pomoca urzadzen mechanicznych

b)

c)

d)

g)

h)
i)

k)

mieszanka betonowa w czasie zaggszczania nie powinna ulega¢ rozsegregowaniu, a
ilo§¢ powietrza w mieszance betonowe] po zageszczeniu nie powinna by¢ wicksza od
dopuszczalnej

reczne zageszezanie moze by¢ stosowane tylko do mieszanek betonowych o
konsystencji cieklej 1 polcieklej lub gdy zbrojenie jest zbyt gesto ustawione i nie
pozwala na stosowanie wibratoréw pograzanych

przy stosowaniu wibratoréw pograzanych odleglos¢ sasiednich zaglebien wibratora
nie powinna by¢ wieksza niz 1,5 krotny skuteczny promien dziatania wibratora.
Grubos¢ warstwy zageszczanej mieszanki betonowe] nie powinna by¢ wicksza od
1,25 dilugosci bulawy wibratora ( roboczej jego dilugosci). Wibrator w czasie pracy
powinien by¢ zaglebiony na 5-10cm w dolng warstwe uprzednio ulozonej mieszanki
przy stosowaniu wibrator6w powierzchniowych plaszezyzny ich dziatania na
kolejnych stanowiskach powinny zachodzi¢ na siebie na odleglos¢ 10-20cm. Grubos¢
zageszczonej warstwy mieszanki betonowej nie powinna przekracza¢ w konstrukcjach
zbrojonych pojedynczo 20cm, a w konstrukcjach zbrojonych podwdjnie 12cm.

czas wibrowania na jednym stanowisku dla wibratorow pograzanych, predkosé
posuwu wibratoréw powierzchniowych jak i skuteczny promien dziatania powinny by
¢ ustalane doswiadczalnie dla kazdego rodzaju mieszanki betonowej

zakres i sposob stosowania wibratorow powinny by¢ ustalone doswiadczalnie w
zalezno$ci od przekroju konstrukcji, mocy wibratorow, odleglosci ich ustawienia,
charakterystyki mieszanki betonowej itp

opieranie wibratorow wszelkich typow o prety zbrojeniowe jest niedopuszczalne
wibratory powinny by¢ dobierane do konstrukcji o rodzaju deskowan

wibratory pretowe nalezy stosowa¢ do konstrukcji zelbetowych o bardzo gestym
zbrojeniu, nie pozwalajacym na uzycie wibratorow wglebnych

wznowienie betonowania po przerwie, w czasie ktorej mieszanka betonowa zwigzata
na tyle, ze nie ulega uplastycznieniu pod wplywem dzialania wibratora jest mozliwe
po osiagnieciu przez beton wytrzymalo$ci co najmniej 2 Mpa i odpowiednim
przygotowaniu powierzchni betonu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Rusztowania i deskowania
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Dopuszczalne odchytki wymiarowe od wymiaréw projektowanych deskowan i rusztowan
stosowanych przy wykonaniu konstrukcji z betonu musza by¢é zgodne z zaleceniami

producenta.

6.3 Badania w czasie wykonywania robét
a) warunki ogdlne :

- badania skfadnikow betonu powinny by¢ wykonane przed przystgpieniem do
przygotowania mieszanki betonowej i prowadzone systematycznie przez caly

czas trwania robdt betonowych
- kontrola betonu powinna obejmowaé sprawdzanie i rejestrowanie cech

technicznych mieszanki zgodnie 2z Polskimi Normami i uwagami

wprowadzonymi do dokumentacji projektowej

- podczas robot betonowych nalezy przeprowadza¢ systematyczng kontrole jakosci
mieszanki betonowe] w czasie transportu, ukladania 1 zageszczania oraz
prawidlowosci przebiegu twardnienia betonu oraz czg¢sciowego lub catkowitego

obciazenia konstrukcji
- w ramach przeprowadzanej kontroli nalezy sprawdza¢ roznice pomigdzy

przyjeta konsystencja mieszanki a konsystencja kontrolowana tzw. metoda

stozka opadowego

- ocenie podlegaja wszystkie wyniki wytrzymatosci na $ciskanie probek
pobranych z danej partii betonu przy stanowisku betonowania; liczba probek
powinna by¢ ustalona z Inspektorem Nadzoru

b) konsystencja mieszanki betonowej
c) wytrzymatos¢ betonu na sciskanie
d) nasigkliwo$é betonu

e) odpornos¢ na dziatanie mrozu

f) dokumentacja z kontroli jakosci betonu

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.00 ,, Wymagania og6lne”™
Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”

pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezb¢dne do wykonania robdt podstawowych

nalezy kalkulowaé w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot nalezy wykonywa¢ w  jednostkach przedmiarowych  oddzielnie dla

poszczegblnych rodzajow konstrukeji betonowych oraz sztukach, zgodnie z Przedmiarem
rob6t. Nie specyfikuje sie¢ oddzielnie konstrukcji pomocniczych jak rusztowania i

deskowania.
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7.3 WielkoS$ci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe robot okresla  si¢ na podstawie dokumentacji projektowej i

uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w

naturze.
8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét.
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne™

8.2 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu ( deskowanie)
Odbiér podloza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot.
Odbidr deskowania nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot .

8.3 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daly pozytywne wyniki.

8.4 Zakres sprawdzen i weryfikacji
Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-88/B-06250 Roboty betonowe i zelbetowe.

Wymagania 1 badania przy odbiorze.
Sprawdzeniu podlega :
a) zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng
b) rodzaj zastosowanych materiatow
c) odbior deskowan i rusztowan
d) badanie prawidlowosci 1 dokladnosci wykonania zbrojenia

8.5 Parametry techniczne odbiorowe

a) sprawdzenie jakosci betonu pod wzgledem zageszczenia i jednolitosci struktury na
podstawie dokfadnych ogledzin powierzchni betonu lub dodatkowo za pomoca

nieniszczacych metod badan :
a. przy sprawdzaniu jakosci powierzchni betondw nalezy wymagaé, aby laczna

powierzchnia ewentualnych rakow nie byla wieksza niz 5% catkowitej
powierzchni danego elementu, a w konstrukcjach cienkosciennych nie wigcej
niz 1%. Lokalne raki nie powinny obejmowa¢ wigcej niz 5% przekroju danego
elementu.

8.6 Rodzaje odbioréw robdét.

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( migdzyoperacyjne)
b) odbiorowi cze¢sciowemu technicznemu rob6t

¢) odbiorowi konncowemu robot

8.7 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu
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Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru. _
Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i

jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentéw zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowa |,
dokumentacja projektows i uprzednimi ustaleniami.

8.8 Odbidér czesciowy techniczny robot

Odbiér czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych rob6t w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robét i postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego robot dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.9 Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokél odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Strone Zamawiajgca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé¢ dokumenty,
zawierajagce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy 1 Ksiegi obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badai i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialow i wyroboéw

e) ustalenia technologiczne
f) protokoty odbioréw robét zanikajacych i protokoly odbiorow czesciowych

technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajgca

W przypadku, gdy wedhuig komisji roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robét, komisja w porozumieniu z Wykonawcg

wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupetniajace bgdg zestawione wedtug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajgcym.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-72/B-06270 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy

Odbiorze
PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 Beton. Wymagania, wlasciwosci, produkcja, zgodnosé

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego producenta elementow stropow
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.03 ZBROJENIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zbrojarskich ( konstrukeji z betonu) w zakresie budowy budynku uzytecznosci
publicznej , Swietlicy Wiejskiej w Gotaszewie, 62-290 Golaszewo, gmina Miescisko ,

dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST

W zakres robot wehodzi :
a) zbrojenie konstrukcji z betonu — stal zgodnie z dokumentacja projektowa , (

wygiecie, przyciecie, 1aczenie oraz montaz)
b) osadzenie w istniejgcym fundamencie elementow kotwigcych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a

mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu prac zbrojarskich - nalezy rozumie¢ wszystkie
prace budowlane zwigzane z wykonaniem robo6t zbrojarskich zgodnie z ustaleniami

projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca wyze] wymienione roboty
budowlane

c) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe robot zbrojarskich

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu robét nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-B-03264:2002
Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne; PN-89H-06250 Roboty
betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze.

Podstawowe elementy wykonania robot :
a) przed przystgpieniem do posadowienia obiektu nalezy, niezaleznie od danych

zawartych w projekcie, dokona¢ komisyjnego rozeznania w wykopie rzeczywistego
uktadu warstw gruntowych oraz wiasciwosci fizycznych i mechanicznych gruntow i
okresli¢ glebokos¢ wystepowania warstw nosnych, liczac od poziomu posadowienia
obiektu

b) wykonanie elementéw zelbetowych powinno by¢ tak realizowane, aby zapewnialo
wymagany stopien bezpieczenstwa obiektu i nie powodowalo szkodliwych jego
odksztalcen, jakie mogg powsta¢ wskutek zmian zachodzgcych w gruncie i wykonane;j
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uprzednio konstrukcji obiektu w trakcie wykonywania robot lub przekroczenia
nosnosci

c) przed przystapieniem do wykonywania fundamentu nalezy uwzgledni¢ wszystkie
czynniki majace wplyw na ustalenie rzeczywistego poziomu posadowienia obiektu

d) przed przystgpieniem do wykonywania elementow zelbetowych nalezy uwzglednié
wszystkie czynniki majace wplyw na ustalenie ich  rzeczywistego poziomu
posadowienia

Dokumentacja projektowa w zakresie projektu zbrojenia powinna zawierac :

a) rozmieszczenie zbrojeniowych pretow stalowych w  elementach konstrukcji

zelbetowe;j

b) wykazy pretéw zbrojeniowych

c) sposoby taczenia pojedynczych pretdw w siatke lub szkielety zbrojeniowe

d) inne szczegélowe dane niezbedne do prawidlowego wykonania zbrojenia w
okreslonych warunkach wykonania

e) klase stali i znak gatunku stali prgtdw zbrojeniowych i innych elementéw stalowych

f) zwymiarowany ksztalt wszystkich pretéw zbrojenia i uchwytéw montazowych

2. MATERIALY —- OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialéow, ich pozyskania i skladowania

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03
»Wymagania ogdlne”

Dostarczone na budowg prety zbrojeniowe w postaci kregéw lub pretow prostych w wiazkach
powinny mie¢ zaswiadczenie jakosci ( certyfikat). Kregi i wiazki pretow powinny by¢
zaopatrzone w przewieszki zawierajgce : znak wytworcy, Srednice minimalng, znak stali,
numer wytopu, znak obrdbki cieplne;j.

Prety zbrojarskie ze stali A IIIN powinny odpowiada¢ normie PN-93/H-84023 Stal

okreslonego zastosowania. Stal zbrojeniowa. Gatunki.

3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot winien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom ujetym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania rob6t ma byé
utrzymywany w dobrym stanie o gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy zostana przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2 Sprzet do wykonywania robdt zbrojarskich
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Prace zbrojarskie nalezy wykonywaé specjalistycznymi urzadzeniami -  gietarkami,

prostowarkami, nozycami i innymi stanowigcymi wyposazenia zbrojarni.

Sprzet ma spelnia¢ wymogi bhp, osoby obshigujace go powinny by¢ odpowiednio
przeszkolone.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania maszyn i urzadzen o krétkich

terminach realizacji robot.
4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu
Zastosowane materialy moga by¢ przewozone srodkami transportu przydatnymi dla danego

asortymentu pod wzgledem mozliwosci utozenia i umocowania tadunku oraz bezpieczenstwa
transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdéw transportu, ktére nie
wplywaja niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych
materialdw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowsa oraz za jakosé

zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robét
Przed przystapieniem do robot zbrojarskich nalezy :

a) dokonac odbioru deskowania
Przy wykonywaniu robét zbrojarskich nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-B-
3264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie
; PN-89/H-06250 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze.

5.3 Przygotowanie pretéw zbrojeniowych

a) oczyszczenie pretow zbrojeniowych
Prety stalowe, przed uzyciem do wkladek zbrojeniowych zgodnie z projektem nalezy
oczysci¢ z kurzu, ziemi, zgorzeliny, luznej rdzy, ttustych plam lub innych zanieczyszczen.
Czyszczenie pretow powinno by¢ dokonywane metodami nie powodujagcymi zmian we
wlasciwosciach technicznych stali ani pdzniejszej korozji.
Prety stalowe uzyte do wkladek zbrojeniowych powinny by¢ wyprostowane.
b) prostowanie i cigcie pretow zbrojeniowych
W przypadku prostowania stali metoda wyciggang — stanowiska pracy, miejsca
zamocowania pretdéw oraz tras¢ z obu stron toru wyciagowego nalezy zabezpieczy¢
ogrodzeniem chronigcym pracownikow.
Na terenie ogrodzonym zabronione jest :

a) przebywanie pracownikow wzdluz ciggnionego preta zbrojeniowego w czasie

prostowania stali,
b) przebywanie 0sob nie zatrudnionych przy prostowaniu
¢) organizowanie innych stanowisk roboczych i sktadowisk
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Wprowadzanie konca preta ze zwoju do prosciarki dozwolone jest tylko po jej

zatrzymaniu.
Kolowrotki do rozwijania zwojow stali zbrojeniowej oraz przestrzen kolowrotkami a
prosciarkami powinny by¢ ogrodzone.
Przy cigciu pretéw zbrojeniowych nalezy przestrzegac nastepujacych zasad :
a) w przypadku cigcia pretOw nozycami rgcznymi nalezy cigty pret oprzed
obustronnie na koztach lub stole zbrojarskim
b) cigcie pretow o srednicy wigkszej niz 20 mm nozycami jest zabronione
d) przy mechanicznym przecinaniu pretéw — chwytanie reka pretéw w odlegtosci
mniejszej niz 50 cm od nozyc tnacych jest zabronione.
e) giecie pretow zbrojeniowych
Przy gieciu pretow zbrojeniowych nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad :
a) giecie pretow do srednicy 20 mm moze by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie
b) prety o $rednicy wigkszej niz 20 mm mogg by¢ odginane wylgcznie za pomoca
urzadzen mechanicznych, giecie pretdow powyzej 30 mm w stanie ogrzanym nalezy
ograniczy¢ tylko do stali walcowanych na goraco 1 przy zachowaniu szczegélowych
wytycznych dla tego rodzaju gigcia, stanowiacych zalacznik do dokumentacji
technicznej robdt zbrojarskich
c) zakladanie pretow, przestawianie odbojnic lub trzpieni przy gieciu pretow
zbrojeniowych na mechanicznej gigtarce dopuszczalne jest tylko przy
unieruchomionej tarczy gigtarki

5.4 Montaz zbrojenia

a) ogolne zasady montazu :
- ustawianie lub ukladanie elementéw zbrojenia powinno byé wykonywane

wedlug przygotowanych schematdéw zapewniajgcych kolejnos¢ robét, przy
ktorej wezesniej ulozone elementy beda umozliwialy dalszy montaz zbrojenia
nie nalezy podwieszaé¢ i mocowac do zbrojenia deskowan, pomostéw roboczych,
transportowych, urzadzen wytworczych i montazowych
zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu i odbiorze deskowan
- zbrojenie powinno by¢ trwale  usytuowane w deskowaniu w sposob
zabezpieczajacy przed uszkodzeniami i przemieszczeniami podczas podawania
materiatu i zaggszczania mieszanki betonowej
prety, siatki 1 szkielety nalezy uklada¢ w deskowaniu tak, aby grubos¢ otuliny
betonu odpowiadala warto$ciom podanym w projekcie
b) montaz zbrojenia z pojedynczych pretow
montaz zbrojenia z pojedynczych pretow powinien byé dokonywany
bezposrednio w zbrojeniu
- zbrojenie prgtami pojedynczymi powinno by¢ ukladane wedlug rozstawienia
pretow oznaczonego w projekcie
- laczenie poszczegdlnych pretow zbrojenia miedzy sobg powinno odpowiadaé
wymaganiom podanym powyzej

1

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakoSci
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
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Zbrojenie wszystkich elementéw zelbetowych powinno by¢ poddane kontroli przed

zabetonowaniem.
Kontrola zbrojenia obejmuije :
a) badanie zgodnosci wykonania zbrojenia z obowigzujacymi przepisami
b) badanie zgodnosci wymiar6w zbrojenia z projektem
¢) badanie zgodnosci usytuowania zbrojenia z projektem
d) sprawdzanie zaswiadczen jakosci zgrzewanych siatek szkieletéw wykonanych w
specjalistycznych zaktadach
e) badanie polaczen zgrzewanych wykonywanych na placu budowy

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu i ustawieniu zbrojenia nie powinny by¢ wieksze niz
podano w tabeli :

Okreslenie wymiaru Wartos¢ odchytki
Od wymiarow siatek i szkieletow wigzanych lub zgrzewanych

a. w dlugosci elementu b.w.

b. szerokosci (wysokosci) elementow +/- 10mm

C. przy wymiarze do Im +/- Smm

d. przy wymiarze powyzej Im +/- 10mm
W rozstawie pretow podtuznych, poprzecznych i strzemion :

e. przy $rednicy do 20mm +/-0,5d

f. przy $rednicy powyzej 20mm +/- 10mm
W polozeniu odgi¢¢ pretow +/- 0,2d
W grubosci warstwy otulajacej +/- 10mm
W polozeniu polaczen +/- 25mm

Warunki badan stali i innych materialdow powinny by¢ wpisane do Dziennika budowy i

akceptowane przez Inspektora nadzoru.
Stal zbrojeniowa dostarczona na budowe¢ powinna odpowiadaé wymaganiom podanym w

normach panstwowych, a w przypadku braku takich norm na podstawie aprobaty technicznej
wydanej przez jednostke upowazniong do wydawania aprobat technicznych.

W zaleznosci od $rednicy pretow i kasy stali prety zbrojeniowe powinny by¢ dostarczane w
postaci kregéw lub wigzek pretéw prostych. Srednica kregéw powinna wynosi¢ 550 —
1000mm, a ich masa do 1000kg. Masa wiazek nie powinna przekracza¢ 5000kg.

Prety proste wszystkich klas powinny by¢ dostarczane o dlugosciach 10 — 12 m, jezeli w

zamodwieniu nie okreslono dhugosci wymagane;.
7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoélne zasady obmiaru roboét
Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogélne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”

pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robdt podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot nalezy wykonywaé w tonach zamontowanego zbrojenia

7.3 Wielkosci obmiarowe
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Wielkosci obmiarowe robét zbrojarskich okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej
i uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w

naturze.
8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét.
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.2 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu ( deskowanie)
Odbiér deskowania nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robot

zbrojarskich.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daly pozytywne wyniki.

8.4 Zakres sprawdzen i weryfikacji
Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe,

zelbetowe 1 sprezone, odbiory statyczne i projektowanie; PN-89/H-06250 Roboty betonowe i
zelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze; PN-88/B-06250 Roboty betonowe i

zelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze.
Sprawdzeniu podlega :

a) zgodnos¢ z dokumentacja techniczng

b) rodzaj zastosowanych materiatow

c) odbior deskowan i rusztowan

d) badanie prawidlowosci i doktadnosci wykonania zbrojenia
7 dokonanego odbioru zbrojenia nalezy sporzadzi¢ protokét, w ktérym powinny byé podane
numery rysunkow roboczych zbrojenia, wszystkie odstepstwa od projektu, stwierdzenie o
usunigciu ewentualnych wad i usterek zbrojenia i wniosek o dopuszczenie do betonowania.
Do protokotu odbioru zbrojenia nalezy dotaczy¢ :

a) zaswiadczenia o jakosci producentdw siatek

b) protokoly badania polgczen zgrzewanych i spawanych wykonywanych na placu

budowy
¢) odpisy oraz wykaz dokumentéw o pozwoleniu na wprowadzenie zmian w projekcie

roboczym

Niezaleznie od protokotu od protokotu odbioru zbrojenia dokonanie odbioru zbrojenia wraz z
wnioskiem dopuszczajacym zbrojenie do zabetonowania powinny by¢ wpisane do dziennika

budowy.

8.5 Odbiér zbrojenia pelnigcego funkcje polaczen wyréwnawezych i uzioméw

Zbrojenie w elementach zelbetowych ( $cianach, stupach, stropach) pelnigce funkcje
polaczen wyréwnawczych i uzioméw podlega osobnemu, niezaleznemu odbiorowi
technicznemu,  przeprowadzonemu przez  branzowych Inspektoréw nadzoru. Odbidr
techniczny uwzglednia :

a) zgodnos¢ z dokumentacja budowlang i branzowa

b) lokalizacj¢ pretdéw i ptaskownikéw
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¢) elementy spawow i polaczen pretow i plaskownikow
8.6 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegajg nastgpujacym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu ( migdzyoperacyjne)
b) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot
¢) odbiorowi koficowemu robdt

8.7 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robo6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i

jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbioér przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pozniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentoéw zawierajgcych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg |,
dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.8 Odbior cze¢sciowy techniczny robot

Odbiodr czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czeéciowego technicznego roboét dokonuje sie wedhug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.9 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokot odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajgca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajgce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy 1 Ksiggi obmiaro6w

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialow i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoly odbior6w rob6t =zanikajagcych 1 protokoly odbiorow czg¢sciowych

technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajgca

20



W przypadku, gdy wedhug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robdt zbrojarskich, komisja w porozumieniu z

Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt uzupelniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego bedg postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-72/B-06270 Roboty betonowe i1 zelbetowe. Wymagania i badania przy
Odbiorze

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia
Statyczne i projektowanie.

PN-89/H-84023 Stal okreslonego stosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki

PN-81/H-84023 Stal okreslonego zastosowania. Gatunki

PN-82/H-93215 Walcéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu

PN-IS0O-6935-1 Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie

PN-ISO-6935-1/Ak Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie. Dodatkowe wymagania
stosowane w kraju

PN-ISO 6935-2 Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowe

PN-ISO 6935-2/Ak Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowe. Dodatkowe wymagania

stosowane w kraju
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.04 ROBOTY MUROWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot
murowych w zakresie budowy budynku uzytecznosci publicznej , Swietlicy Wiejskiej w
Gotaszewie, 62-290 Gotaszewo, gmina Miescisko , dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres robdt wehodzi :
a) wykonanie scian fundamentowych z bloczkéw betonowych

b) wykonanie $cian z bloczkow wapienno — piaskowych

¢) ulozenie nadprozy prefabrykowanych
d) wykonanie kanaléw wentylacyjnych z pustakéw betonowych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklatura Polskich Norm, aprobat technicznych, a

mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu rob6t murowych - nalezy rozumie¢ wszystkie
prace budowlane zwigzane z wykonaniem $cian zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca wyzej wymienione roboty

budowlane
c) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i

instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane

opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe robdt murowych

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é¢ z

dokumentacjg projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu scian nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-68/B-10020
Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze, PN-75/B-12008 Cegta
wypalana z gliny, klinkierowa, budowlana oraz PN-65/B-14503 Zaprawy cementowo -

wapienne
2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskania i skladowania
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

,» Wymagania ogélne”

3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
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Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.04 ,,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzet do wykonywania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonywania robot murowych powinien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego.
Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznosé stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji

robot.
4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogélne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie
Materialy powinny by¢ magazynowane  starannie na suchym podkladzie, w

pomieszczeniach krytych i zamknietych, w magazynach pdtotwartych lub zamknietych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materialow
Transport materialéw nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Wyroby ustawione w srodkach transportu nalezy taczyé w bloki zapewniajace stabilno$é i
zwartos¢ tadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogdlne™.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umows oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Przed przystapieniem do wykonywania robot murowych nalezy :

a) sprawdzi¢ jakos¢ elementow sciennych

b) odebra¢ roboty zwigzane z wykonaniem podtozy

c) sprawdzi¢ wymiary oraz katy skrzyzowan fundamentéw

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przystapieniem do murowania $cian nalezy :
a) przygotowaé podloza przez ustalenie poziomu pierwszej warstwy

b) usungé resztki zaprawy z podlozy

5.3 Murowanie §cian
Nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie oraz :
a) mury nalezy wykonywa¢ warstwami, z zachowaniem prawidlowego wigzania i o

grubos$ci spoin, do pionu z zachowaniem zgodnosci z rysunkiem co do odsadzek,
wyskokow , otworéw

b) mury nalezy wznosi¢ rownomiernie na catej ich dtugosci

c) w miejscu polaczenia muréw wykonywanych niejednoczesnie nalezy strzepia
zazgbione koncowki '

d) wneki i bruzdy nalezy wykonywac¢ jednoczesnie ze wznoszeniem murow

e) konstrukcje murowe mogg by¢ wykonywane przy temperaturze nie mniejszej niz 0° C
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f) spoiny powinny by¢ doktadnie wypelnione zaprawa

Spoiny w murach :
a) 12 mm w spoinach wspornych (poziomych) przy czym grubosé¢ maksymalna nie
powinna przekracza¢ 17 mm a minimalna 10 mm
b) 10 mm w spoinach pionowych podluznych i poprzecznych, przy czym grubosé
maksymalna nie powinna przekracza¢ 15 mm a minimalna 5 mm

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan materialow na $ciany powinny by¢ zgodne z PN-68/B-

10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”
Zasady przedmiaru 1 obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,.Przedmiarze robot”

pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszgce niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowaé w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot nalezy wykonywaé w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej i uwzglednieniem

zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoélne zasady odbioru roboét.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 01.00 ,, Wymagania ogdlne™

8.2 Uznanie robdt za poprawne
Podstawe dla odbioru robot murowych stanowig :
a) dokumentacja techniczna
b) dziennik budowy
c) zaswiadczenia o jakosci materialdw i wyrobow dostarczonych przez wykonawce na
budowe
d) protokoly odbiorow materiatéw 1 wyrobow

Odbior robot murowych powinien by¢ przeprowadzony przed wykonaniem tynkow i innych

rob6t wykonczeniowych, ale po osadzeniu stolarki.
Odbiér wbudowanych oscieznic drzwiowych 1 okiennych :
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a) odchylenie od pionu lub poziomu dla oécieznic drzwiowych i okiennych nie powinno
by¢ wigksze niz 2 mm na 1m dlugoéci i nie wigcej niz 3 mm na calej dtugosci

b) najwieksze dopuszczalne zwichrowanie o$cieznicy z plaszczyzny pionowej nie moze
by¢ wigksze niz 2 mm

8.3 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi czgsciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi konicowemu robot

8.4 Odbiér czesciowy techniczny robot

Odbiér czesciowy techniczny polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych robét w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robét i postanowieniami umownymi.
Odbioru czeéciowego technicznego robdt izolacyjnych — dokonuje si¢ wedlug zasad
okreslonych w umowie. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru
sporzadzony wedhug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowiazany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajgce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Duzienniki budowy i Ksiggi obmiardw
d) wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialow i wyrobow

¢) ustalenia technologiczne
f) protokoty odbioréw czesciowych technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koficowego robdt murarskich , komisja w porozumieniu z

Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupelniajace bgda zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot uzupelniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

daty pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego bedg postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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NORMY

PN-B—3002:1999 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczanie

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i
Wytrzymalosciowych

DIN 18 558 Powierzchnie wewngtrzne

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.05 IZOLACJE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania izolacji
przeciwwilgociowych , przeciwwodnych oraz cieplnych ~ w zakresie budowy budynku
uzytecznosci publicznej , Swietlicy Wiejskiej w Golaszewie, 62-290 Golaszewo, gmina

Miescisko , dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST

W zakres robdt wehodzi wykonanie :

a) izolacji przeciwwilgociowej z papy, powtok bitumicznych

b) izolacji $cian pionowej przeciwwilgociowej bitumicznej , ulozenie plyt styropianowych z
wyklejeniem siatkg i zasypaniem

¢) izolacji cieplnej i dZzwigkowej w standardzie zgodnym z dokumentacja projektowa (
welna mineralna i styropian)

d) izolacji poziomej z folii polietylenowej oraz ptynnej folii

e) 1zolacji cieplnej i przeciwdzwigkowej z plyt z welny mineralnej

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu izolacji - nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem robot zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca wyzej wymienione roboty
budowlane

¢) procedura — procedura moze byé zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe robot.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru..

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskania i skladowania
Ogoélne wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST

,» Wymagania ogdlne”
3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
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Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzet do wykonywania robét
Wykonawca przystepujgcy do wykonywania izolacji przeciwwilgociowych, termicznych 1
akustycznych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego

sprzetu budowlanego.
Wskazuje sic Wykonawcy na koniecznos$¢ stosowania sprzetu o krétkich terminach realizacji

robot.
4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie materialow
Materialy powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podkladzie, w pomieszczeniach

krytych i zamknietych. Na stanowisku roboczym materiaty nalezy uklada¢ na podkiadach z

desek lub plyt betonowych i przykrywaé starannie brezentem lub folia.
Przechowywanie w magazynach polotwartych lub zamknietych, suchych i przewiewnych,

zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi..

4.3 Transport materialow
Transport materialéw izolacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Materialy powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposob wskazany w
normach panstwowych lub §wiadectwach ITB.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Warunki og6lne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacja

projektows, projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do roboét
Przed przystgpieniem do robét nalezy :
a) przygotowaé podtoza — wypetni¢ ubytki i wyréwna¢ powierzchnie izolowane

Przy wykonywaniu robdt izolacyjnych nalezy przestrzegac¢ zasad podanych w Informacjach
technicznych wybranego Producenta oraz Normach i przepisach odrebnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
a) czestotliwo$¢ oraz zakres badan materiatéw izolacyjnych powinien by¢ zgodny z

Informacjg techniczng wybranego Producenta
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b) w szczegdlnosci powinna by¢ oceniana wlasciwo$é materiatow izolacyjnych . Odbior
materiatow izolacyjnych powinien obejmowaé sprawdzenie zgodnosci dostarczonych
materialow z dokumentacja projektowa oraz sprawdzenie wlasciwosci technicznych

tych materialéw z atestami wystawionymi przez wytworce.

c) nie dopuszcza si¢ stosowania materialdow izolacyjnych, ktorych wilasciwosci
techniczne nie odpowiadajg wymaganiom przedmiotowych norm lub swiadectw ITB.

d) nie nalezy stosowaé materialow przeterminowanych

€) warunki badan materialéw izolacyjnych i innych materiatow powinny by¢ wpisywane
do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.3 Badania w czasie wykonywania robét
Badania zawierajg w szczegolnoscei :

a) sprawdzenie wlasciwosci technicznych materiatéw
b) sprawdzenie réwnosci powierzchni

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST Wymagania ogdlne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”

pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe 1 prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych

nalezy kalkulowaé w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot nalezy wykonywac w metrach kwadratowych wykonanej izolacji.

7.3 Wielkos$ci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe robot izolacyjnych okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej

i uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w

naturze.
8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogélne™

8.2 Odbiér robdét zanikajacych i podlegajacych zakryciu
Odbior podloza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot.

8.3 Uznanie robdt za poprawne
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowg, ST 1 wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daly pozytywne wyniki. '
8.4 Zakres sprawdzen i weryfikacji
Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne Wymagania i

badania przy odbiorze.
Sprawdzeniu podlega :
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a) zgodnos¢ z dokumentacja techniczna

b) rodzaj zastosowanych materialow

¢) przygotowanie podioza

d) prawidtowos¢ wykonania izolacji — sprawdzenie wytrzymatosci, réwnosci, czystosci 1
stanu wilgotnosci podtoza , sprawdzenie cigglosci warstwy izolacyjnej i dokladnosci

jej polaczenia z podlozem
8.5 Rodzaje odbioréw robét.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( migdzyoperacyjne)
b) odbiorowi czgsciowemu technicznemu robot
¢) odbiorowi koncowemu robét

8.6 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesei robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i

jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pozniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do

Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentéw zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowa
dokumentacjg projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.7 Odbioér cze¢sciowy techniczny robét

Odbiodr czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robdt 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego robdt dokonuje sie¢ wedtug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.8 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokoél odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowa dokumenty,
zawierajgce w szczegdlnoscei :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiarow
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty

jakosciowe wbudowanych materialow i wyrobow
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¢) ustalenia technologiczne
d) protokoly odbioréw robdt zanikajacych i protokoly odbioréw czesciowych

technicznych
e) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajacg

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru konicowego robdt, komisja w porozumieniu z Wykonawca

wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt uzupelniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego bedg postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajacym.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-91/B-02020 Ochrona cieplna budynkéw. Obliczenia 1 wymagania.

PN-B-20130 Plyty styropianowe
PN-EN 13163:2004 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby ze styropianu

Produkowane fabrycznie.
PN-EN 13172:2002 Wyroby do izolacji cieplnej. Ocena zgodnosci

Informacje techniczne producenta wybranego systemu
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych. Arkady 1989.
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STB 01.06 ELEMENTY STALOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru elementow stalowych w zakresie budowy budynku uzytecznosci publicznej ,
Swietlicy Wiejskiej w Gotaszewie, 62-290 Gotaszewo, gmina Miescisko , dzialka nr

geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST
W zakres robét wehodzi wykonanie
a) dostawa i1 montaz konstrukcji stalowej dachu,
antykorozyjnie zgodnie z dokumentacja projektowa
b) dostawa i montaz balustrady schodowej ze stali nierdzewnej , zgodnie z dokumentacjg

projektowa

profilowej zabezpieczonej

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklatura Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :

a) roboty budowlane przy wykonywaniu elementéw stalowych oraz balustrad nalezy

rozumie¢ wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem rob6t zgodnie z

ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca wyzej wymienione roboty
budowlane

¢) procedura — dokument zapewniajacy jakos¢, .,jak, kiedy, gdzie i kto” procedura moze

by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane

opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe przy wykonywaniu elementow
stalowych oraz balustrad

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z

dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskania i skladowania
Ogoélne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskania i skladowania podano w ST

,, Wymagania ogdlne”
3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczgace sprze¢tu
Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania ogolne”
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3.2 Sprz¢t do wykonania roboét
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ sie¢ mozliwoscia
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego. Asortyment sprzgtu zgodny z

wytycznymi branzowymi producenta elementow.
Wskazuje sic Wykonawcy na koniecznos¢ stosowania sprzetu o krétkich terminach realizacji

robot.
4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogélne”

Elementy powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach
krytych i zamknietych, w magazynach polotwartych lub zamknietych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Transport materialdéw nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy. Srodki
transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zaladowane materialy przed wplywami

atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST ,,Warunki ogdlne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialtdbw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowsa, projektem organizacji robdt montazu dachu nad przejazdem oraz poleceniami

Inspektora nadzoru.

5.2 Polaczenia spawane

Materialy podstawowe do spawania
Do Kkonstrukcji spawanych nalezy stosowa¢ materialy ktére odpowiadajg gatunkom

okreslonym w dokumentacji i maja trwale wybite oznaczenia lub w inny sposéb

jednoznacznie okreslony gatunek oraz nie maja :

a. rozwarstwien

b. wzerdw i ubytkow powierzchniowych glebszych niz 5% grubosci materiatu i
wiekszych niz 10% powierzchni

c. rys, peknieé, wybrzuszen, krzywizny i zwichrzenia

d. zendry walcowniczej w strefie polaczen spawanych

5.3 Materialy spawalnicze i sprzet spawalniczy
Spoiwa i topiki powinny :

a) odpowiada¢ gatunkom stali okreslonym w dokumentacji
b) mieé zaswiadczenie o jakosci
¢) spelnia¢ wymagania norm przedmiotowych

Stosowany sprzet spawalniczy powinien umozliwi¢ wykonanie zlaczy zgodnie z technologia
spawania i dokumentacja konstrukcyjna.
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5.4 Przygotowanie podloza konstrukcji stalowej

a) powierzchnie przed malowaniem i ocynkowaniem nie mogg by¢ zanieczyszczone
b) ostateczny efekt przygotowania - oczyszczenie do odpowiedniego stopnia czystosci —

zalezy od stosowanych metod czyszczenia
c) przyjmujac stopien oczyszczenia nalezy uwzgledni¢ trwalos¢ systemu malarskiego

ktdra zalezy w znacznym stopniu od sposobu oczyszczenia

5.5 Metody oczyszczenia konstrukeji stalowej

a) oczyszczenie wstepne, polegajace na wyrdéwnaniu nieréwnosci, usunigciu zadziorow,
wyréwnaniu spoin i nierdwnosci po spawaniu

b) oczyszczenie wlasciwe , polegajace na usunieciu zgorzeliny, produktow spawania,
innych zanieczyszczen

5.6 Ocena przygotowania podloza — odbior podloza

Oceng przygotowania powierzchni konstrukcji stalowych przeprowadza si¢ po jej
oczyszczeniu, to znaczy nie pézniej niz w 1 godzing od zakonczenia czyszczenia, okreslajgc
zgodnie z odpowiednimi normami nastgpujace wlasciwosci powlok :
a) wyglad powierzchni

a) stopien przygotowania powierzchni

b) chropowatosc

c) zapylenie

5.7 Wykonanie powlok

a) charakterystyka powtoki powinna by¢ zawarta w projekcie technicznym
b) zabezpieczenia antykorozyjne nalezy wykona¢ farbami peczniejagcymi na okres 1

godziny
c) powloke nalezy natozyé z materialdw malarskich przyjetych zgodnie z procedurg w

dokumentacji projektowe;j
d) gruntowa pierwsza powloke nalezy nalozy¢ na podloze nie pdzniej niz po 6

godzinach po oczyszczeniu
e) prace malarskie nalezy prowadzi¢ w warunkach okreslonych w instrukcji stosowania

farb oraz zgodnie z projektem

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogélne zasady kontroli jakosci podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania roboét
Przebieg prac spawalniczych nalezy kontrolowa¢ w fazach :
a) wstepnej

b) biezacej ( migdzyoperacyjnej)
c) ostatecznej

W fazie wstepnej nalezy sprawdzié :
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a) opracowanie i stosowanie technologii spawania
b) posiadanie kwalifikacji spawacza

¢) dziennik budowy

d) dobdr i stan materiatléw hutniczych

e) przygotowanie materialow do spawania

f) sprzet spawalniczy

W fazie biezacej ( miedzyoperacyjnej) nalezy sprawdzi¢ :
a) o0golng zgodnos¢ przebiegu procesu spawania z technologia spawania w zakresie
kwalifikacji spawaczy, sprzetu, parametrow spawania, kolejnosci spawania
b) zabezpieczenie stanowiska przed wpltywami czynnikéw atmosferycznych
¢) jakos¢ wykonania poszczegdlnych Sciegow
d) prowadzenie dziennika budowy
e) jakos$é spoin, ktore po catkowitym wykonaniu konstrukcji beda niedostepne

W fazie ostatecznej ( po wykonaniu spawania) nalezy sprawdzic¢ :
a) prawidlowos$¢ uzytych materialow
b) dziennik budowy
¢) oczyszczenie spoin z zuzla i odpryskow
d) zgodnos$é dhugosci i liczby spoin pachwinowych z dokumentacja

e) wymiary spoin
f) jako$é zlgczy w zakresie wymaganym do klasy konstrukeji

W szczegolnosci powinny by¢ oceniane :
a) wymiary i wymagania jakosciowe
b) wykonczenie powierzchni
¢) wykonane malowanie
d) osadzenie konstrukcji obudowy aluminiowe;j
e) prawidlowos¢ wykonania z uwzglednieniem szczelnosci i stabilnosci

f) prawidtowosé polaczen konstrukcyjnych

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogolne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot

pozycjami katalogowymi.
Roboty tymczasowe 1 prace towarzyszace niezbedne do wykonania robdt podstawowych

nalezy kalkulowaé¢ w wycenie robot podstawowych.

23

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robét nalezy wykonywa¢ w jednostkach wskazanych w przedmiarze robét.

7.3 Wielkos$ci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej i uwzglednieniem

zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1 Ogolne zasady odbioru robét.
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne™

Odbior elementdéw konstrukeji od dostawcy

Podstawe przyjecia elementéw na budowe w zakresie zabezpieczen przed korozjg stanowia :

a)
b)
c)
d)

projekt techniczny

dokumenty producenta

sprawdzenie oznaczenia wyrobow
sprawdzenie stanu powierzchni elementow

Przechowywanie elementéw na placu budowy

a)

b)
0)

elementy stalowych konstrukcji powinny by¢ przechowywane na placu budowy
zgodnie z wymaganiami projektu

zaleca si¢ przechowywanie w miejscach suchych

sktadowanie powinno odbywa¢ sie na podktadach z betonu, drewna, kamieni

8.2 Elementy odbiorowe
W szczegdlnoscei powinny byé odbierane:

a)
b)
c)
d)
€)
f)

wymiary i wymagania jakosciowe
wykonczenie powierzchni

prawidlowo$¢ potaczen konstrukeyjnych
wykonane malowanie i ocynkowanie

osadzenie konstrukcji nosnej
prawidlowos¢ wykonania z uwzglednieniem szczelnosci i stabilnosci

8.3 Uznanie robét za poprawne w zakresie malowania konstrukcji stalowej

Odbiér robot zabezpieczajacych konstrukcje stalowe przed korozjg

a)

b)

¢)
d)

e)
D
g)

kontrola jakosci powtoki malarskiej wykonanej na stalowej konstrukcji polega na
ocenie wzrokowej, sprawdzeniu wyschnigcia powloki, okresleniu jej grubosci i
sprawdzeniu przyczepnosci do podtoza

wyschniecie powtoki nalezy sprawdzi¢ po czasie suszenia podanym w dokumentacji
technicznej

grubo$é powloki na powierzchniach oczyszezonych do pierwszego i drugiego stopnia
czystosci nalezy sprawdzaé przez pomiar metodg magnetyczng

po dostarczeniu konstrukcji na budowg winny by¢ sprawdzone przez Inspektora
Nadzoru $wiadectwa kontroli jakosci wytworni, w zakresie zgodnosci wykonania
powlok malarskich z dokumentacja projektowa

wykonane zabezpieczenie powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa

powloka powinna by¢ szczelna i mie¢ dobrg przyczepnos¢ do podloza

grubo$¢ i rodzaj zastosowanego materiatu powinno odpowiada¢ wymaganiom

technicznym w dokumentacji projektowe;j

8.4 Uznanie robét za poprawne

Odbiér dachu nad przejazdem :
a) sprawdzenie zakresu zastosowanych materiatow i elementéw z dokumentacjg

projektowa
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b) sprawdzenie rodzaju zastosowanych facznikéw, uszczelnien i wypetnien, zgodnos¢ z

dokumentacja projektowa
c) sprawdzenie statyki elementow stalowych

8.5 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaja nast¢pujacym odbiorom :
a) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi koncowemu robot

8.6 Odbior cz¢sciowy techniczny robot

Odbidr czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t i postanowieniami umownymi.
Odbioru czgsciowego technicznego robdt dokonuje sie wedhug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robdt jest protokét odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca.

Do odbioru konicowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajace w szczegdlnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiegi obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne
f) protokoly odbiorow cze¢sciowych technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajacg

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koficowego robdt , komisja w porozumieniu z Wykonawca

wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania rob6t uzupelniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-EN 10219-1:2000 Ksztattowniki zamkniete ze szwem wykonane na zimno ze stali

konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych. Warunki
techniczne dostawy.
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PN-EN 10219-2:2000
PN-89/H-84023.01
PN-ISO 3545-3:1996

PN-H-74245:1996
PN-75/H-93200.00

PN-H-74246:1996

PN-9-/B-03200
PN-B-03215:1999

PN-B-06200:1997

PN-63/B-06201

PN-EN'22553:1997

PN-EN ISO 1454-1:2004
PN-EN ISO 1454-2:2002

PN-EN ISO 8502-5:2002

PN-EN ISO 12944-1:2001

PN-ISO 8501-1:1996

PN-88/B-01808

PN-EN 12500:2002

PN-EN ISO 2409:1999
PN-EN ISO 2808:2000
PN-EN ISO 4624:2003
PN-EN ISO 8502-2:2000

Ksztattowniki zamkniete ze szwem wykonane na zimno ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych. Tolerancje,
wymiary i wielkosci statyczne

Stal okreslonego stosowania. Wymagania ogélne. Gatunki

Rury stalowe i ksztaltki. Symbole stosowane w specyfikacji
Technicznej

Rury stalowe bez szwu walcowane lub ciggnione na zimno
Walcowka 1 prety stalowe okragle walcowane na goraco.
Wymiary

Walcowka 1 prety stalowe okragte walcowane na zimno.
Wymiary

Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.
Konstrukcje  stalowe.  Polaczenia z  fundamentami.

Projektowanie i wykonanie.
Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

Wymagania podstawowe
Konstrukcje stalowe z cienkosciennych ksztalttownikow
profilowanych na zimno. Wymagania i badania techniczne przy

odbiorze.
Rysunek techniczny. Polgczenia spawane, zgrzewane 1

lutowane.

Wymagania dotyczace jakosci zgrzewow. Pelne wymagania
Wymagania dotyczace jakosci zgrzewow. Podstawowe
wymagania

Przygotowanie podlozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Badania stuzace do oceny czystosci
powierzchni. Oznaczanie chlorkow na  powierzchniach
stalowych przygotowanych do malowania

Farby i lakiery. Ochrona przed korozja konstrukeji stalowych za
pomoca ochronnych systeméw malarskich. Czgsci od 1 do 8.
Przygotowanie podlozy stalowych przed nakladaniem farb i
podobnych produktow. Wzrokowa ocena czystosci powierzchni.
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania
niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podtozy stalowych
po catkowitym usuni¢gciu wczesniej natozonych powlok.
Dodatkowo aplikacja z 2002roku. Dodatkowo dodatek Ad 1 z
1998r 1 2002r

Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Zasady
okreslania uszkodzen powlok zabezpieczajacych konstrukcje
stalowe

Ochrona materiatlow metalowych przed korozja. Ryzyko korozji
w warunkach atmosferycznych.

Wymagania i badania.

Farby i lakiery. Metoda siatki nacig¢.

Farby i lakiery. Oznaczanie grubosci powloki

Farby i lakiery. Proba odrywania do oceny przyczepnosci
Przygotowanie podlozy stalowych przed nakladaniem farb 1
podobnych produktéw. Badania stuzgce do oceny czystosci
powierzchni. Ocena pozostalosci kurzu na powierzchniach
stalowych przygotowanych do malowania.
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PN-EN ISO 8502-4:2000  Przygotowanie podiozy stalowych przed nakladaniem farb i
podobnych produktéw. Badania stuzace do oceny czystosci

powierzchni. Wytyczne dotyczace oceny prawdopodobienistwa
kondensacji pary wodnej przed nakladaniem farby.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych — Arkady 1989r.
Karty techniczne i instrukcje stosowania producenta materialow i systemow.
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STB 01.07 POKRYCIE DACHU

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru dachu w zakresie budowy budynku uzytecznosci publiczne;j , Swietlicy Wiejskiej w
Golaszewie, 62-290 Golaszewo, gmina Miescisko , dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres rob6t wehodzi wykonanie :
a) pokrycie dachu blachg trapezows stalows, zgodnie z dokumentacja projektowa

b) pokrycia dachu papa termozgrzewalng, dwukrotne

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu prac - nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwiazane z wykonaniem robdt zgodnie z ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca wyzej wymienione roboty

budowlane
¢) procedura — procedura moze by¢ zastapiona przez normy, aprobaty techniczne i

instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane

opisujgce przedmiot i wymagania jakoSciowe prac

1.5 Og6lne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos¢ z

dokumentacija projektowa, wiedza i sztukg budowlang, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

., Wymagania og6lne”
Dostarczone na budowe materialy i wyroby powinny spetniaé wymagania konstrukcyjne

zgodnie z dokumentacja projektowa.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt winien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom ujetym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora
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nadzoru. W przypadku braku ustaleri w takich dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Sprzgt bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie o gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw
umowy zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczgce transportu
Zastosowane materiaty i wyroby moga by¢ przewozone $rodkami transportu przydatnymi dla

danego asortymentu pod wzgledem mozliwosci ulozenia i umocowania tadunku oraz
bezpieczenstwa transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplywaja niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych
materialdw. Transport i przechowywanie blachy zgodnie z instrukcja producenta

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosé

zastosowanych materialdw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektows, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Montaz

Ogdlne zasady montazu :
a) przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ kompletno$¢ dostarczonych

elementow
b) konieczne jest wytyczenie miejsc montazowych i sprawdzenie zgodnosci wyrobu z

dokumentacjg
¢) po wykonaniu montazu nalezy sprawdzié¢ poprawno$¢ mocowania, szczelno$é i

jednorodno$¢ kolorystyczna
d) material powinien posiada¢ atesty i zosta¢ dopuszczony do wbudowania przez

Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jako$ci
Ogo6lne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,, Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robét
Badania zawierajg w szczegdlnosci :

a) sprawdzenie wlasciwosci technicznych materialéw
b) sprawdzenie réwnosci powierzchni i spadkow

c) sprawdzenie wymiar6w gotowych obrobek

d) sprawdzenie cigglosci i szczelnosci pokryé
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar rob6t w zakresie wykonania jest zgodny z przedmiarem.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkoéci obmiarowe robdt okresla  si¢ na podstawie dokumentacji projektowej i

uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w

naturze.
8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne™

8.2 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa i wymaganiami Inspektora nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) daty
pozytywne wyniki.

8.3 Zakres sprawdzen i weryfikacji

Sprawdzeniu podlega :
a) zgodno$¢ z dokumentacjg techniczng
b) rodzaj zastosowanych materialéw
¢) badanie prawidtowosci 1 doktadnodci wykonania robot
d) szczelnosé pokrycia
e) rodzaj podloza i sposdb przygotowania go po pokrycie
f) pochylenia polaci, spadki podtuzna rynien dachowych i koryt odwadniajacych
g) sposdb zabezpieczenia pokrycia przed uszkodzeniem i izolacji termicznej przed
zawilgoceniem w trakcie realizacji innych robét budowlanych
h) spos6b mocowania elementéw wykonczeniowych dachu

i) opierzenia kominéw
8.3 Rodzaje odbioréow robot.

Roboty podlegajg nastgpujacym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( migdzyoperacyjne)

b) odbiorowi cze$ciowemu technicznemu robot
¢) odbiorowi koficowemu robot

8.4 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.
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Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowodé danej czesei robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i

jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do

Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jakodé i ilosé robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentéw zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg ,
dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.5 Odbiér czesciowy techniczny robot

Odbiér czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czgéciowego technicznego robdt dokonuje sig¢ wedtug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robét jest protokdt odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajgcag.

Do odbioru koficowego robt Wykonawca zobowiazany jest przygotowa¢ dokumenty,

zawierajgce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajgcych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiarow
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty

jakosciowe wbudowanych materiatéw i wyrobow

a) ustalenia technologiczne
b) protokoly odbioréw robot zanikajagcych i protokoly —odbiorow czgsciowych

technicznych
¢) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajgcg

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robdt zbrojarskich, komisja w porozumieniu z

Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robdt.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupeiniajace bedg zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t uzupelniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02361:1999  Pochylenia polaci dachowych
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PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej 1
cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze
PN-EN 508-3:2002 Wyroby do pokryé dachowych z metalu.

PN-EN 501:1999  Wyroby do pokry¢ dachowych z metalu.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowe; ocynkowanej 1

cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze
PN-EN 508-3:2002 Wyroby do pokry¢ dachowych z metalu.

Informacje techniczne i technologiczne producenta materiatow i systemow
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.08 OBROBKI BLACHARSKIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
odbioru opierzen , obrébek z blachy stalowej powlekanej i nierdzewnej w zakresie budowy
budynku uzytecznosci publicznej , Swietlicy Wiejskiej w Golaszewie, 62-290 Golaszewo,

gmina Mie$cisko , dziatka nr geodezyjny 46.

wykonania i

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna budowlana jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST

W zakres rob6t wehodzi wykonanie :
a) opierzen i obrébek blacharskich , rynien i rur spustowych z blachy stalowej powlekane;j

oraz blachy nierdzewnej

1.4 OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu robot nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem rob6t zgodnie z ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca wyzej wymienione roboty budowlane
¢) procedura — dokument zapewniajacy jakos¢, ,,jak, kiedy, gdzie i kto” procedura moze

by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane

opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe wykonania robot

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z

dokumentacja projektowsa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.
Przy wykonywaniu rob6t nalezy przestrzega¢ ogdélnych przepiséw bhp oraz wytycznych

projektowych.
2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskania i skladowania
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

- Wymagania og6lne”
3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.04 ,,Wymagania ogdlne™

3.2 Sprzet do wykonania robét
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Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ sig mozliwoscig
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.
Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania sprzetu o krétkich terminach realizacji

robot.
4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogdlne”

4.2 Transport materialéw )
Transport materiatéw nalezy wykona¢ zgodnie z ~wymogami aktualnej normy. Srodki

transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi. W
czasie transportu materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed zniszczeniem i uszkodzeniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Og6lne zasady wykonania rob6t podano w ST 01.00 ,,Warunki ogélne”™
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jakosé

zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowg oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robét
Przed przystapieniem do wykonania robét nalezy sprawdzi¢ :

a) rodzaj i parametry techniczne blachy i galanterii
b) zgodnosé¢ z dokumentacja

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robét
W szczegdlnoscei powinny by¢ oceniane :
a) wymiary i wymagania jakosciowe
b) szczelnosé, stabilnosé i jako$¢ opierzeni z blachy
c) wiasciwosci techniczne blach
d) réwnosé powierzchni i wymiary gotowych obrobek

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”
Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robo6t”

pozycjami .
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robdt podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiaroewania
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Obmiar rob6t nalezy wykonywaé w  jednostkach wskazanych w przedmiarze rob6t.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowe;j .

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdélne zasady odbioru robét.
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogélne”

8.2 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje sie¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daty pozytywne wyniki.
Sprawdzeniu podlega :

a) zgodnos¢ z dokumentacja techniczng

b) rodzaj zastosowanych materialéw

¢) prawidlowos¢ osadzenia elementéw
d) szczelnosé, jednorodnos¢ i stabilno$¢ osadzonych elementow

8.3 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu ( migdzyoperacyjne)

b) odbiorowi czesciowemu technicznemu robét
¢) odbiorowi koncowemu robot

8.4 Odbiér robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoscei
wykonywanych rob6t, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowo$¢ danej czedei robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i

jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdZniej jednak , niz w ciagu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos$é i ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajagcych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowsg ,

dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.5 Odbior czeSciowy techniczny robot

Odbiér czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t i postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego rob6t dokonuje si¢ wedtug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru koncowego robot
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru
sporzadzony wedhig wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca.

Do odbioru koficowego robét Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajgce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zaleceni

¢) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoly odbioréw robét zanikajacych i protokoly odbioréw czesciowych

technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajgca

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koricowego rob6t , komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupelniajace beda zestawione wediug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajacym..

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-EN 10214:2001 Stal. Tasma i blacha powlekane ogniowo w sposob ciggly stopem cynk-

tytan.

PN-EN 10215:2001 Stal. Taéma i blacha powlekane ogniowo w sposob ciggly stopem
aluminium — cynk.

-EN 10051+A1:1999/Ap1:2003 Stal. Blacha gruba, blacha cienka i taSma walcowana na
goraco w sposob ciagly. Tolerancje i wymiary.

PN-72/B-06270 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy

Odbiorze
PN-EN 988 Cynk i stopy cynku. Specyfikacje techniczne ptaskich wyrobow

walcowanych dla budownictwa
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych — Arkady 1989r.

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranych producentow
Ogoblne przepisy bhp
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STB 01.09 STOLARKA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania drzwi
i okien wewnetrznych oraz zewnetrznych w zakresie budowy budynku uzytecznosci

publicznej , Swietlicy Wiejskiej w Golaszewie, 62-290 Golaszewo, gmina Miescisko ,
dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna budowlana jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres rob6t wehodzi wykonanie : _
a) okien i drzwi zewnetrznych aluminiowych oraz wewngtrznych panelowych w

standardzie zgodnie z dokumentacjg projektowsg,
b) parapetow z ptyty MDF

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu stolarki - nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwiazane z wykonaniem $cianki zgodnie z ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca wyzej wymienione roboty

budowlane
¢) procedura — procedura moze byé zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i

instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane

opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe stolarki .

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z

dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Przy wykonywaniu stolarki drzwiowej nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-

88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogéblne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskania i skladowania
Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

., Wymagania ogoélne”
3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogblne wymagania dotyczgce sprz¢tu podano w ST 01.04 ,,Wymagania ogoIne”
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3.2 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonywania stolarki powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.

Wskazuje sie Wykonawcy na konieczno$é stosowania sprzetu o krétkich terminach realizacji

robot.
4. TRANSPORT

4.1 Ogoélne warunki dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,, Wymagania ogdlne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie stolarki i przegréd
Stolarka powinna by¢ magazynowana starannie na suchym podkiadzie, w pomieszczeniach

krytych i zamknietych, w magazynach polotwartych lub zamknigtych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.
Opakowania nalezy ustawi¢ w pozycji stojgce;j .

4.3 Transport stolarki i przegréd
Transport stolarki nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Przewozona stolarka powinna by¢ ustawiona pionowo na dolnych powierzchniach.
Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy tgczy¢ w bloki zapewniajace stabilnos¢ 1

zwarto$é tadunku.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 01.00 ,,Warunki og6lne™.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umows oraz za jakosé

zastosowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przystapieniem do montazu stolarki nalezy :
a) sprawdzi¢ wymiary otworow
b) sprawdzi¢ zgodnos$é z dokumentacja projektows wyposazenia stolarki w zamki,
okucia i galanterig
¢) sprawdzié jako$¢ elementéw i innych materialéw pomocniczych
d) sprawdzié¢ zgodno$¢ i kompletnos$¢ oku¢ drzwiowych i okiennych

5.3 Montaz stolarki
Nalezy przestrzegaé zasad podanych w normie PN-88/B-10085 Stolarka budowlana, Okna 1

drzwi.
a) przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ dokladno$¢ wykonania oscieza 1 stan

powierzchni, do ktérych ma przylega¢ oscieznica

b) w przypadku wystgpowania wad w wykonaniu oscieza, oscieze nalezy oczyscié 1
naprawi¢ lub wymieni¢ zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru

¢) w sprawdzone i przygotowane oscieze, 0 oczyszczonych z pylu powierzchniach

nalezy wstawié stolarke na podktadkach lub listwach
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d) ustawiong stolarke nalezy sprawdzi¢ w pionie i poziomie oraz dokona¢ pomiaru

przekatnych
e) po ustawieniu drzwi nalezy sprawdzi¢ sprawnos¢ dziatania skrzydel przy otwieraniu i

zamykaniu

f) zamocowane drzwi zewngtrzne nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym

g) zlacza nalezy  wypeié¢ silikonem lub innym materiatem wskazanym przez
producenta

h) producent stolarki powinien dysponowa¢ wszelkim potrzebnym sprzgtem, kadra
wykwalifikowanych pracownikéw, niezbgdnymi do przygotowania konstrukcji w
warsztacie i zamontowania na budowie.

5.4 Szklenie
Pakiety szklane termoizolacyjne, szklo bezpieczne wedtug zestawienia przegréd.

Producent szkla powinien udzieli¢ minimum 10 letniej gwarancji na szczelnos¢ zestawdw
szklanych i odporno$é na pekanie pod wptywem naprezen w szkle.

Szyby nie mogg stykaé si¢ z ramg aluminiowa, musza spoczywaé na podktadkach pod szkio,
stosowaé podkladki regulacyjne i podpierajace.

5.2 Wyposazenie
W przypadku ciezaru szyb wigkszego niz 90kg stosowaé zawiasy wzmocnione.

W drzwiach o ciezarze do 100 kg stosowaé 3 zawiasy — jeden w dolnej czesci skrzydta, 2 na

gorze.
Zawiasy z regulacjg pionowa i pozioma.
Zamki z aluminium, co zapobiega korozji elementéw aluminiowych lub elementéw

systemowych wskazanych w dokumentacji projektowej. Wszystkie uszczelki np. z kauczuku
EPDM. Wkrety montazowe w akcesoriach — wszystkie ze stali nierdzewnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
a) czestotliwos¢ oraz zakres badan stolarki powinien by¢ zgodny z zasadami podanymi w

normie PN-88/B-10085 Stolarka budowlana . Okna i drzwi.

b) w szczegdlnosci powinna by¢ oceniana jakos¢ materialow, z ktorych zostata wykonana
stolarka. Odbior stolarki powinien obejmowaé sprawdzenie zgodnosci dostarczonych
materialéw z dokumentacja projektowa oraz sprawdzenie wiasciwosci technicznych

stolarki z atestami wystawionymi przez wytworcg.
e) nie dopuszcza sie stosowania stolarki , ktorej wlasdciwoéci techniczne nie odpowiadajg

wymaganiom przedmiotowych norm lub §wiadectw ITB.
f) badaniu podlega prawidlowos¢ wykonania z uwzglednieniem

konstrukeyjnych
oceniana jest sprawno§¢ dzialania skrzydel 1 elementow ruchomych oraz

funkcjonowania okué- konstrukcja wyrobu powinna zapewni¢ wspblosiowos$¢

zawiasow, skrzydlo drzwiowe i okienne powinno otwiera¢ sig i zamyka¢ swobodnie,

bez zahamowan, zgodnie z przeznaczeniem

h) sprawdzenie niezawodnosci drzwi i okien — zachowanie sprawnoéci po wykonaniu
okreslonej przez producenta ilosci cykli

i) sprawdzenie izolacji akustycznej — wg PN-B-021 51

szczegotow

g
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j) oceniana jest wodoszczelno$¢ przegrody
k) sprawdzany jest rodzaj zastosowanego szkta i zamkéw zgodnie z dokumentacja

techniczng
7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogoblne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robot”

pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robét podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robét nalezy wykonywaé w jednostkach wskazanych w Przedmiarze robot.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielko$ci obmiarowe okredla sie na podstawie dokumentacji projektowej i uwzglednieniem

zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét.
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST 01 .00 ,,Wymagania ogo6lne”

8.2 Odbiér robot zanikajgcych i podlegajacych zakryciu
Odbiér podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robdt.

8.3 Uznanie robot za poprawne
Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi :

a) dopuszczalne odchylenie od poziomu i pionu nie powinno by¢ wigksze niz 2 mm na
Im wysokosci stolarki, jednak nie wigcej niz 3mm na calej dhugodci elementu
oscieznicy

b) réznice wymiaréw przekatnych nie powinny by¢ wigksze niz :

- Imm przy dlugosci przekatnej do 1m

- 2mm przy dhugosci przekatnej do 2m

- 3mm przy dtugosci przekatnej powyzej 2m
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszezalnych tolerancji)

daly pozytywne wyniki.
8.4 Rodzaje odbioréw robot.
Roboty podlegaja nastepujgcym odbiorom :
a) odbiorowi cze$ciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi koficowemu robot

8.5 Odbior czeSciowy techniczny robot
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Odbiér czedciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robét w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t i postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego robét dokonuje sig wedlug zasad okre$lonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.
8.6 Dokumenty do odbioru kencowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robét jest protokét odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robét Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,

zawierajace w szczego6lnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i

ulegajgcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materiatow i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw czesciowych technicznych

g) protokoly odbioréw systemow zamkow

h) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koficowego robét , komisja w porozumieniu z Wykonawca

wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszezalnych tolerancji)

daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN/B-10087/96 Szczegdlowe wymagania dla stolarki okienne; i drzwiowej z drewna

PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze
BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie i transport
PN-EN 12150-1:2002 Szkto w budownictwie. Definicje i opis

PN-79/B-13054 Szkto w budownictwie. Szklo plaskie, walcowane

PN-EN 1063:2002  Szkto w budownictwie. Bezpieczne szklenia

PN-EN ISO 12543-1,2,3,4,5:2002  Szklo w budownictwie

PN-88/B-12203 Szklo. Wiasciwosci szkla. Pojecia i okreslenia

PN-EN 356:2000 Szklo w budownictwie. Szyby ochronne. Badania i klasyfikacja na
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Reczny atak
PN-EN 357:2002 Szklo w budownictwie. Ognioodporne elementy oszkleniowe
PN-EN 572-1,2,3,4,56,7:1999 Szkto w budownictwie. Podstawowe wyroby ze szkla.

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego producenta
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.10 WYKONCZENIE SCIAN , SUFITOW IPOSADZEK

1. WSTEP

8.3 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru wykonczenia $cian , sufitow i posadzek w zakresie budowy budynku uzytecznosci
publicznej Swietlicy Wiejskiej w Golaszewie, 62-290 Golaszewo, gmina Miescisko ,

dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres robdt wchodzi wykonanie
a) posadzek z plytek kamionkowych GRES na zaprawie klejowej , z cokotami zgodnie z

dokumentacja projektowg
b) licowania $cian plytkami ceramicznymi
¢) montazu sufitéw podwieszanych z ptyt GK w peinym kompletnym systemie
d) $cianek dziatowych z plyt GK w pelnym kompletnym systemie

1.4 Okre$lenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklatura Polskich Norm, aprobat technicznych, a

mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu okladzin posadzkowych , Sciennych i sufitow

nalezy rozumie¢ wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem robdt zgodnie

z ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca wyZej wymienione roboty

budowlane
¢) procedura — dokument zapewniajgcy jakosc, ,Jjak, kiedy, gdzie 1 kto” procedura moze

by¢ zastapiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane

opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe wykonania robot.

1.5 Ogélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacja projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Przy wykonywaniu okladzin posadzkowych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w

przywotanych normach oraz zgodnie z wytycznymi technologicznymi podanymi przez
wybranych producentéw wyrobow.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w STO

01.03 ,,Wymagania ogélne”

2.2 ZaKres asortymentowy
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a) material systemowy oraz warstwa samopoziomujgca i wyréwnujgca

b) zaprawa klejowa

c) zaprawa fugowa
d) profile wykofczeniowe aluminiowe i stalowe do oktadzin posadzkowych

e) plytki w asortymencie zgodnym z dokumentacja techniczng

f) plyty GK z rusztem

Wszystkie materialy i akcesoria powinny by¢ najwyzszej kategorii jakosci producenta.

3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO0 01.04 ,,Wymagania ogdlne”

3.3 Sprzet do wykonania robét posadzkowych
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.
Wskazuje sie Wykonawcy na koniecznos¢ stosowania sprzetu o krétkich terminach realizacji

robot.
4, TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST0 01.05 ,,Wymagania 0gblne”
4.2 Pakowanie i magazynowanie materialow
Elementy powinny by¢ magazynowane starannie na s
krytych i zamknigtych, w magazynach polotwartych lub zamknietych,
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

uchym podkladzie, w pomieszczeniach
suchych 1

4.3 Transport materialow )
Transport materiatow nalezy wykonac zgodnie z wymogami aktualnej normy. Srodki

transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.
Srodki transportu powinny zabezpieczal zaladowane materialy przed wplywami

atmosferycznymi.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania rob6t podano w
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos¢

zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektows, projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

STO 01.00 ,,Warunki og6lne”

5.2 Warunki przystapienia do robét
Przed przystgpieniem do  wykonywania o
sprawdzi€ :
a) prawidlowo$¢ wykonania podloza :
nasigkliwos¢

kladzin posadzkowych i $ciennych nalezy

stabilnogé, nogno$é, réwnodé, czystos¢, nie
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b) przed przystgpieniem do robot powinny by¢ zakoriczone wszystkie roboty stanu
surowego

¢) plytki nalezy posegregowaé wg asortymentow i wymiar6w

d) na posadzce powinna byé wyznaczona linia pozioma, od ktérej ukiadane beda plytki —
deska ( moze to by¢ linia wyznaczona przez cokét posadzki)

) po wykonaniu fragmentu okladziny nalezy usungé¢ nadmiar kompozycji klejacej ze

spoin pomigdzy plytkami

5.3 Wykonywanie okladzin posadzkowych
Nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach :
PN-63/B-10145 Posadzki z ptytek. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-EN 176 Plytki

5.4 Przygotowanie podloza
Podloze powinno byé przygotowane i sprawdzone.

5.5 Wykonanie okladzin posadzkowych iSciennych

Do ukladania plytek mozna przystapi¢ po zakonczeniu rob6t budowlanych stanu surowego i
rob6t tynkarskich oraz instalacyjnych wraz z probami cisnieniowymi instalacji. Temperatura
przy ukladaniu posadzek powinna wynosi¢ 5-35° C.

Zaprawe klejowg nalezy przygotowaé zgodnie z instrukcjg producenta, otrzymana masa
powinna by¢ jednolita, bez grudek.

Przed przystapieniem do okladzinowania powierzchni posadzek
podloza zaréwno pod wzgledem wytrzymatosciowym jak i geometrii posadzek .

Spoiny podziatéw posadzkowych powinny by¢ skomponowane ( jednej linii lub réwnych
odstepach) ze spoinami pozostalymi.

Warstwa kleju pod plyty nie moze zawiera¢ pustych miejsc.

Przed przystapieniem do okladzinowania powierzchni posadzek nalezy sprawdzi¢ spadki do
elementéw odwadniajgcych.

Podloze pod plytki ( zaprawa uszczelniajaca) powinno by¢ nosne, a wytrzymalo$¢ na
odrywanie powinna by¢ zgodna z PN/B-10107 lub DIN 18156, nie mniejsza niz 0,5 Mpa.
Plytki nalezy rozmierza¢ tak, aby docinki plytek przy krawedziach ( koficach scian) miaty
wymiar wigkszy niz potowa plytki.

Uszczelnienia podtozy oraz ukladanie okladzin posadzkowych musi by¢ wykonywane w
jednym cyklu technologicznym przez jednego wykonawce.

nalezy sprawdzi¢ jakos¢

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogblne zasady kontroli jakosci podano w ST0 01.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania roboét
Czestotliwosé oraz zakres badan powinien by¢ zgodny z zasadami podanymi w normie PN-

63/B-10145 Posadzka z plytek. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze oraz PN-EN
176 Plytki gres
W szczego6lnosci powinny by¢ oceniane :
a) wlhasciwosci techniczne zastosowanych plytek
b) wladciwosci techniczne posadzki: wytrzymatos¢ na sciskanie, $cieralnos¢ i twardo$¢
zgodnie z technologig zastosowanego systemu.
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c¢) nasigkliwos¢ ptytek
d) prawidlowo$é zachowania ksztattu

rombowosc)
Warunki badafn materialéw na okladziny posadzkowe i innych materiatéw powinny by¢

wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

elementow ( zwichrowanie, tukowatosc,

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST0 01.00 ,,Wymagania ogdlne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”

pozycjami katalogowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania rob6t podstawowych

nalezy kalkulowaé w wycenie robo6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robét nalezy wykonywaé w  metrach
posadzkowej i Sciennej oraz sufitow.

kwadratowych wykonanej okfadziny

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej i uwzglednieniem

zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w STO 01.00 ,,Wymagania ogo6lne™

8.2 Odbiér robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu
Odbiér podloza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robot.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje si¢c za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglgdnieniem dopuszczalnych tolerancji)

daly pozytywne wyniki.
Sprawdzeniu podlega :
a) zgodnos¢ z dokumentacja techniczng

b) rodzaj zastosowanych materialow

a) przygotowanie podloza

b) nalezyte przyleganie do podkladu

¢) prawidlowos¢ przebiegu spoin

d) prawidlowos¢ uksztattowania powierzchni

e) wizualna szeroko$¢ stykéw i prawidlowos$¢ ich wykonania

f) jednolitos¢ barw plytek ( wzor)

g) odchylenie krawedzi od kierunku pionowego i poziomego, przy uzyciu taty o dtugosci
2 m ( nie powinno przekracza¢ 2 mm na dtugosci taty 2 m)

h) odchylenie powierzchni od plaszczyzny tata o dlugosci 2 m ( nie powinno by¢

wieksze niz 2 mm na calej dtugosci faty
i) powierzchnia podktadu powinna by¢ zatarta na ostro, bez rakéw, peknigé i ubytkow
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i) dozwolone odchylenie podkladu od plaszczyzny w dowolnym miejscu podktadu nie
moze przekroczyé 5 mm na calej dlugosci taty kontrolnej o diugosci 2 m
k) w podkladzie nalezy wykona¢ zgodnie z projektem spadki i szczeliny dylatacyjne,

konstrukcyjne i przeciwskurczowe
1) osadzenie ksztattownikéw systemowych poprzecznych i podhuznych

m) zamontowanie plytek i elementow
n) ocena wygladu zewnetrznego elementow
0) ocena prawidtowosci osadzenia elementéw dodatkowych

8.4 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom :
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( miedzyoperacyjne)

b) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot
¢) odbiorowi konicowemu robot

8.5 Odbi6r robét zanikajgcych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawcea wpisem do Dziennika Budowy i

jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdZniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakosé i ilo$é robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg ,

dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.6 Odbiér czeSciowy techniczny robot

Odbior czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego robot dokonuje si¢ wedtug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robot jest protokdt odbioru

sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca.
Do odbioru koficowego rob6t Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,

zawierajgce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
'b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajgcych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen
¢) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiarow
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d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materiatéw 1 wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoly odbioréw robdt zanikajacych i

technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajgca
W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koncowego robdt , komisja w porozumieniu z Wykonawca

wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t uzupeltniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

protokoly odbioréw czgsciowych

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-63/B-10145 Posadzka z plytek. Wymagania i badania przy odbiorze
PN/B-10107 Badanie wytrzymatosci na odrywanie

PN-EN 87:1994 Plytki i ptyty ceramiczne $cienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja,
wlasciwosci 1 znakowanie

PN-EN 100:1993 Ptytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie wytrzymatosci na zginanie

PN-EN 101:1994 Plytki i ptyty ceramiczne. Oznaczenie twardzo$ci wg skali Mohsa

PN-EN12002:2000 Kleje do plytek. Oznaczenie odksztalcenia poprzecznego dla klejow
cementowych i zapraw do spoinowania.

PN-EN12808-1:2000 Kleje i zaprawy do spoinowania plytek. Oznaczenie odpornosci
chemicznej na bazie zywic reaktywnych.

PN-EN 12004:2002 Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych — Arkady 1989r.
Karty techniczne i instrukcje stosowania producenta materialow
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STB 01.11 TYNKI

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
tynkéw w zakresie budowy budynku uzytecznosci publicznej , Swietlicy Wiejskiej w
Gotaszewie, 62-290 Gotaszewo, gmina Miescisko , dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST
W zakres rob6t wchodzi wykonanie :
a) tynkéw wewnetrznych zwyklych kategorii III oraz natryskowych na $cianach oraz

stupach
b) tynkéw 1 gladzi jednowarstwowych gipsowych grubodci 3mm
¢) tynku cienkowarstwowego cokotu z przygotowaniem podtoza

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie : '
a) roboty budowlane przy wykonywaniu tynkéw - nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem $cianki zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca wyze] wymienione roboty
budowlane
¢) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i

instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane

opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe tynkow

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z

dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Przy wykonywaniu $cian nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-70/B-10100

Roboty tynkowe — tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze; PN-B-10109:1998
Tynki i zaprawy budowlane. Suche mieszanki tynkarskie, DIN 18 558 do powierzchni

wewnetrznych.
2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogoélne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskania i sktadowania podano w STO

01.03 ,,Wymagania ogélne”
2.2 Materialy podstawowe i pomocnicze

a) tynk cementowo — wapienny , cementowy i systemowy wybranego producenta
b) woda zarobowa spelniajgca wymagania podane w normie
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c) gips szpachlowy
d) listwy tynkarskie naroznikowe i dylatacyjne

3. SPRZET

3.1 Ogo6lne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST0 01.04 ,,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzet do wykonywania tynkow

Wykonawca przystepujacy do wykonywania robot tynkarskich powinien wykazaé sig
mozliwos$cig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznos$¢ stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji

robot.
4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczgce transportu podano w ST0 01.05 ,,Wymagania ogdlne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie
Materiaty powinny byé magazynowane  starannie na suchym podkladzie, w

pomieszczeniach krytych i zamknigtych, w magazynach pélotwartych lub zamknigtych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materialow
Transport materialéw nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.
Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy laczy¢ w bloki zapewniajgce stabilnosé i

zwarto$¢ fadunku.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane

atmosferycznymi.

materialy przed wplywami

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST0 01.00 ,,Warunki ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatbw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Przed przystgpieniem do wykonywania robot tynkarskich nalezy :

a) sprawdzi¢ jakos¢ elementéw muréw i stropow

b) odebra¢ roboty zwigzane z wykonaniem podlozy

¢) sprawdzi¢ wymiary oraz katy skrzyzowan

5.2 Warunki przystgpienia do robot
Przed przystapieniem do tynkowania $cian nalezy przygotowa¢ podloze :
a) podloze powinno byé sprawdzone i przygotowane ( stabilne, suche i nie zmarznigte,

wolne od zabrudzen i luZnych elementéw)
oraz przygotowac zaprawe.

5.3 Tynkowanie $cian i stropow
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W zakres robot wehodzi :
a) sprawdzenie i przygotowanie podtozy
b) osadzenie listew naroznikowych
c¢) zabezpieczenie folig i tasma powierzchni narazonych na zanieczyszczenie

d) wykonywanie tynku cementowo — wapiennego , cementowego i systemowego

e) wykonanie szpachlowania gipsem
Zaprawe z gipsu nalezy przygotowaé bezposrednio przed przystapieniem do tynkowania. Do
gipsu tynkarskiego nie nalezy poza woda stosowa¢ zadnych op6Zniaczy wigzania gipsu ani
plastyfikatorow.
Tynki nalezy wykonywaé w temperaturze nie nizszej niz +5°C i pod warunkiem, ze w ciagu
doby nie nastapi spadek ponizej 1°C.
W murze ceglanym spoiny powinny by¢ nie wypetnione zaprawg na gtebokos¢ 10-15cm.
Nalezy usunaé wszelkie zwisy, wypelni¢ ubytki zaprawa tynkarskg. Odstonigte czesei
metalowe lub przechodzace przez tynki powinny by¢ zabezpieczone przed korozja za pomocg

powloki malarskiej z farby ochronne;.
Bezposrednio przed tynkowaniem podloze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usunac

plamy z rdzy i substancji thustych.

Zaprawe nalezy przygotowaé bezposrednio przed przystapieniem do szpachlowania. .

Narzut zaprawy na $ciany nalezy prowadzi¢ od géry poziomymi pasami, posuwajac si¢ do
dotu. Nalezy stosowa¢ listwy tynkarskie naroznikowe.

Poczatek wiazania zaprawy nie moze by¢ krotszy niz 60 minut od chwili zarobienia gipsu

tynkarskiego woda.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w STO001.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
Czestotliwosé oraz zakres badan materialow na $ciany powinny by¢ zgodne z PN-70/B-

10100 Roboty tynkowe — tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze; PN-B-
10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane- Suche mieszanki tynkarskie.
W szczegblnosci powinny byé oceniane wlasciwosci zastosowanych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogblne zasady obmiaru robét podano w ST0 01.00 ,, Wymagania ogélne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”

pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania robdt podstawowych

nalezy kalkulowaé w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot nalezy wykonywaé w metrach kwadratowych jako iloczyn diugosei $ciany w

stanie surowym i wysokosci mierzonej od podioza lub warstwy wyréwnawczej do spodu

stropu.
Powierzchnie sufitdw oblicza si¢ w metrach kwadratowych ich rzutu

surowych na plaszczyzne pozioma.

w Swietle Scian
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7.3 Wielko$ci obmiarowe
Wielkoéci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej i uwzglgdnieniem

zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét.
Ogoélne zasady odbioru robét podano w STO 01.00 ,, Wymagania ogélne™

8.2 Odbior robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu
Odbiér podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot.

8.3 Uznanie robét za poprawne
Podstawe dla odbioru robét tynkarskich stanowia :

a) dokumentacja techniczna

b) dziennik budowy

¢) zaswiadczenia o jakosci materiatéw i wyrobow dostarczonych przez wykonawcg na

budowe
d) sprawdzenie normatywnych odchylen powierzchni i krawedzi oraz przecinajacych sig

plaszczyzn :

odchylenie tynku od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej — nie
wicksze niz 2 mm i w liczbie nie wigkszej niz 2 na catej dtugosci kontrolnej
taty 2m

odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego — nie wigksze niz
1,5 mm na 1m i nie wigcej niz 3mm w pomieszczeniach do 3,5m wysokosci
oraz nie wiecej niz 6 mm w pomieszczeniach powyzej 3,5m wysokosci
odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego — nie wigksze niz 2
mm na 1m i nie wiecej niz 3 mm na calej powierzchni migdzy przegrodami

pionowymi
odchylenie przecinajgcych si¢ plaszczyzn od kata przewidzianego w

dokumentacji — nie wigcej niz 2 mm na Im.
8.4 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi cz¢sciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi koncowemu robot

8.5 Odbioér cze¢sciowy techniczny robdét

Odbiér czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych rob6t w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robdt i postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego robét dokonuje si¢ wedtug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru koncowego roboét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robdt jest protokét odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajgca.
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Do odbioru koncowego robét Wykonawca zobowiazany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajgce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiardw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakos$ciowe wbudowanych materiatow i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw czgsciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajacg

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koricowego robét tynkarskich, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego roboét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupelniajgce bedg zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego bedg postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe — tynki zwykfe. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-B-10109:1998  Tynki i zaprawy budowlane. Suche mieszanki tynkarskie

DIN 18 558 Powierzchnie wewngtrzne
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych

PN-75/C-04630 Woda do celow budowlanych. Wymagania i badania
PN-B-30042:1997  Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, gips tynkarski i klej

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego producenta systemu

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.12 ROBOTY MALARSKIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania rob6t
malarskich w zakresie budowy budynku uzytecznosci publicznej , Swietlicy Wiejskiej w
Golaszewie, 62-290 Golaszewo, gmina Miecisko , dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres robdt wehodzi :
a) Dwukrotne malowanie z gruntowaniem $cian i sufitbw w asortymencie i kolorach

zgodnych z dokumentacjg projektowa i wzorcem kolorownikowym - farba

lateksowa.
b) Malowanie elewacji farba silikonowa

1.4 Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a

mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu robét - nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwiazane z wykonaniem prac zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca wyzej wymienione roboty

budowlane
¢) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i

instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane

opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe robot .

1.5 Ogélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z

dokumentacja projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Przy wykonywaniu rob6t malarskich nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-
69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami

emulsyjnymi.
2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskania i skladowania
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania podano w STO

01.03 ,,Wymagania ogdlne”

3.SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
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Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO 01.04 ,,Wymagania ogolne™

3.2 Sprzet do wykonywania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonywania robét powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji

robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO 01.05 ., Wymagania ogélne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie
Materiaty powinny by¢é magazynowane  starannie na suchym podktadzie, w

pomieszczeniach krytych i zamknigtych, w magazynach po6lotwartych lub zamknigtych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materialow
Transport materialéw nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane materialy przed wplywami

atmosferycznymi.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO 01.00 ,,Warunki og6lne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektows, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Przed przystapieniem do wykonywania robét tynkarskich nalezy :

a) wyréwna¢ i wygladzié powierzchni¢ przeznaczong do malowania, naprawic¢

uszkodzenia
b) zagruntowaé powierzchnie przeznaczona do malowania

Przy robotach malarskich nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-69/B-10280
Roboty malarskie budowlane farbami i wodorozpuszczalnymi farbami emulsyjnymi.

5.2 Przygotowanie podloza
W zakres przygotowania podioza wchodzi :

a) gruntowanie podlozy
b) zabezpieczenie folig powierzchni narazonych na zabrudzenie przy malowaniu

c¢) usuniecie folii
5.3 Malowanie $cian i sufitow

Roboty malarskie wewngtrz budynkoéw powinny by¢ wykonywane po wyschnigciu tynkow.
Po wykonaniu robét malarskich wewnatrz budynkéw nie powinna wystgpowac zbyt wysoka

temperatura ( 30° C) i przeciagi.
Powierzchnie tynkéw powinny byé odpowiednio przygotowane, a ubytki powinny by¢

wyreperowane z wyprzedzeniem 14 dniowym.
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Powierzchnie podlozy przewidzianych do malowania powinny by¢ gtadkie, rowne, wszystkie

wystepy od lica powierzchni nalezy skué, usungé lub zeszkliwic.
Podloza powinny by¢ dostatecznie mocne, nie pylgce, nie kruszace, bez widocznych rys,

spekan, rozwarstwien, czyste i suche.
Wilgotnos$¢ powierzchni tynkowanych przewidzianych pod malowanie farbami emulsyjnymi

powinna by¢ nie wigksza niz 4% masy, a farbami olejno — zywicznymi i syntetycznymi nie
wieksza niz 3% masy.
Malowanie powierzchni zewngtrznych moze nastgpi¢ po dokladnym ich oczyszczeniu,

zagruntowaniu.

5.4 Technika malowania
Farbe mozna nanosi¢ za pomocg pedzla, watka malarskiego lub natrysku. Przygotowaé

podloze pod uzupelnienie ubytkéw. Do pierwszego malowania farbe rozcienczyé przez
dodatek ok. 5% wody pitnej. Druga warstwe nanosi¢ farba o lepkosci handlowej po

wyschnieciu pierwszej warstwy.
Prace malarskie powinny by¢ prowadzone, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza niz 5° C
i nie wyzsza niz 30 ° C. Zbyt niska temperatura podtoza moze spowodowaé spekania powloki.

Pomieszczenia po malowaniu nalezy wietrzy¢ 2-3 dni.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w STO 01.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania roboét
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan farb malarskich powinny by¢ zgodne z normg PN-69/B-

10280 Roboty malarskie budowlane .
W szczegblnosei powinny by¢ oceniane wlasciwosci zastosowanych materiatow.

Warunki badan materialow malarskich 1 innych materialéw powinny by¢ wpisywane do

Dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.
Badania powtok malarskich z farb emulsyjnych nalezy przeprowadza¢ nie wezesniej niz po 7

dniach od wykonania malowania.
Powloki z farb powinny mie¢ barwe jednolita, zgodna ze wzorcem, bez $ladow pedzla, smug,

zaciekow, uszkodzen, zmarszczen, pecherzy, plam i zmiany odcienia.
Powloki powinny mie¢ jednakowy potysk a powtoki matowe powinny by¢ jednolicie matowe

lub pétmatowe.
Wszystkie powloki z farb nawierzchniowych powinny wytrzymywaé probe na wycieranie,

zarysowanie, zmywanie i przyczepnosé.
7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO 01.00 ,, Wymagania ogélne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robdt”

pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszgce niezbedne do wykonania rob6t podstawowych

nalezy kalkulowa¢ w wycenie robdt podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar rob6t nalezy wykonywad w  jednostkach wskazanych w przedmiarze robét .
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7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okreéla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej i uwzglednieniem

zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoélne zasady odbioru robét.
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STO 01.00 ,,Wymagania ogélne”

8.2 Uznanie robét za poprawne

Sprawdzeniu podlega :
a) zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng

b) rodzaj zastosowanych materiatow

c) wyglad zewngtrzny
- réwnomiernos$¢ roztozenia farby
- jednolito$¢ natezenia barw i zgodnosci ze wzorem producenta
- brak przeswitow i dostrzeganych skupisk lub grudek
d) sprawdzenie zgodnosci barwy powtoki ze wzorcem
e) sprawdzenie odporno$ci powlok na Scieranie
f) sprawdzenie odpornoéci na zarysowanie
g) sprawdzenie odpornosci na uderzenie
h) sprawdzenie grubosci powlok
i) sprawdzenie elastycznosci powlok
j) sprawdzenia trwatodci powlok
k) sprawdzenie przyczepnosci powtok
1) sprawdzenie odporno$ci na zmywanie wodg
m) sprawdzenie odpornosci na zmywanie woda z mydiem
n) sprawdzenie wsigkliwosci powtok z farby podkladowe;

0) sprawdzenie nasigkliwosci powlok
p) sprawdzenie jakosci wykonania werandy i zgodnosci z dokumentacja projektowa

8.3 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi czesciowemu technicznemu robo6t

b) odbiorowi koncowemu robot

8.4 Odbior czeSciowy techniczny robot

Odbiér czesciowy techniczny polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czedciowego technicznego robdt malarskich dokonuje si¢ wedlug zasad okreslonych

w umowie. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robot jest protokét odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajgca.
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Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé¢ dokumenty,

zawierajace w szczegdlnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu 1 udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiegi obmiaréw

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialow i wyrobow

e) ustalenia technologiczne
f) protokoty odbioréw czg¢sciowych technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajacg

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koricowego robdt, komisja w porozumieniu z Wykonawca

wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego roboét.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty uzupelniajgce beda zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z

Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE NORMY

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami 1 wodorozpuszczalnymi farbami
emulsyjnymi

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami 1 emaliami na

spoiwach bezwonnych

PN-67/B-10107 Badanie wytrzymatosci na odrywanie
PN-67/C-81452 Wyroby lakierowe. Przyblizone metody obliczenia wydajnosci i

zuzycia
Informacje techniczne wybranego producenta materiatléw
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych Arkady 198
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STB 01.13 OCIEPLENIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru wykonczenia oocieplenia elewacji w materiale systemowym — ocieplenie , tynk
systemowy zgodnie z dokumentacja projektowa w zakresie budowy budynku uzytecznosci
publicznej , Swietlicy Wiejskiej w Golaszewie, 62-290 Golaszewo, gmina Miescisko ,

dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres rob6t wehodzi wykonanie :
a) docieplenia s$cian w kompletnym wybranym systemie: ocieplenie plytami z

welny grubosci zgodnie z dokumentacjg projektowa  kotkowanymi, na zaprawie
klejowej z podwdjna siatka , tynk systemowy z dokladnym oczyszczeniem podtioza,
malowanie farbg silikonowa , systemowym rusztowaniem .

1.4 Okre§lenia podstawowe )
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu prac dociepleniowych — nalezy rozumie¢
wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem robdt zgodnie z ustaleniami

projektowymi
b) wykonawca — osoba Iub organizacja wykonujagca wyze] wymienione roboty

budowlane
¢) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i

instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane

opisujgce przedmiot i wymagania jako$ciowe prac dociepleniowych

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacjg projektowsg, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.
W warunkach technicznych wykonania robét elewacyjnych
przestrzegad nizej wymienionych wymogow :

nalezy w szczegdlnosci do

a) wykonywanie prac zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, wiedzy technicznej oraz
przepisami BHP i P-poz
b) wykonywanie robdt zgodnie z systemem przyjetym w dokumentacji projektowe;j

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskania i skladowania

80



Ogédlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.00

» Wymagania ogoélne”
Dostarczona  na budowe
dokumentacja projektowa.

powinna spelnia¢ wymagania konstrukcyjne zgodnie z

3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robét winien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 ilosci
wskazaniom ujetym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Sprzet bedgcy wlasnoscia Wykonawcy Iub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie o gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy zostana przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznos$¢ stosowania sprzetu o krétkich terminach realizacji

robot.
4. TRANSPORT

4.1 Ogoélne warunki dotyczace transportu
Zastosowane materialy mogg by¢ przewozone srodkami transportu przydatnymi dla danego

asortymentu pod wzgledem mozliwosci utozenia i umocowania tadunku oraz bezpieczenstwa

transportu.
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie

wplywaja niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materialow. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu dopuszczalnych obcigzen na osie i innych

parametrow technicznych
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢

zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Wykonanie warstwy tynkarskiej

Zewngtrzna warstwa wykonczeniowa zgodnie z dokumentacja projektowa, z tynku w

strukturze zgodnej z dokumentacjg projektowa, o uziarnieniu 1,5 — 2,0mm.
Powierzchnia zbrojaca, przeszpachlowana i wyréwnana , zagruntowana jezeli system tego

wymaga stanowi podtoze pod zewngtrzng warstwe wykonczeniowa.
Warstwe zewnetrzng mozna wykonywaé po calkowitym wyschnigciu warstwy zbrojace;j,

zgodnie z technologia wybranego producenta.
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Nalezy zwréci¢ uwage na warunki atmosferyczne w trakcie wykonywania robot i w sposéb
biezacy zabezpiecza¢ wykonany tynk.
Minimalna temperatura przy wykonywaniu prac : 5° C, maksymalna 25° C.

5.3 Docieplenie systemowe $cian z tynkiem

1. Technologia wykonania

Dokumentacja projektowa okresla technologie wykonania docieplenia metoda bezspoinows,
zgodnie z Instrukcja Instytutu Techniki Budowlanej nr 334/2002 ,, Bezspoinowy system
docieplania $cian zewnetrznych budynkéw ,, Warszawa 2002 (BSO)
Metoda polega na przymocowaniu do Sciany systemu warstwowego, sktadajacego sie z
materialu termoizolacyjnego oraz warstwy zbrojonej i wyprawy tynkarskiej, mocowanych do
Sciany za pomocg zaprawy klejacej i dodatkowo tacznikéw mechanicznych, termodybli.
W systemie tym poszczegolne elementy sktadowe pelnig nastepujacg funkcje :
1) plyty materialu termoizoalcyjnego zapewniaja wymagang
izolacyjno$¢ cieplng
2) masa lub zaprawa klejgca oraz ewentualne tgczniki mocujgce
plyty termoizolacyjne do Sciany zewnetrznej, zapewniajg
wymagang statecznos¢ konstrukcyjng materiatu
ociepleniowego.
Technologia wykonania w standardzie systemu wskazanego w dokumentacji projektowe;..

2. Elementy skladowe BSO

Podstawowymi sktadnikami sg :
1. masa lub zaprawa klejaca do przyklejania welny , zgodnie z dokumentacjg
projektowa
welna grubosci zgodnie z dokumentacja projektowa
taczniki mechaniczne do mocowania ptyt
masa lub zaprawa klejgca do zatapiania siatki zbrojeniowej
$rodek gruntujgcy wybranego systemu i producenta
wyprawa elewacyjna systemowa : tynk strukturalny w postaci masy gotowe;j
do uzycia, spelniajacy wymdg nasigkliwoéci 1 odpowiedniej
paroprzepuszczalnosci
7. farba silikonowa

tynk mozaikowy na cokolach
9. elementy uzupelniajace — listwy naroznikowe, profile cokotowe

O

oo

3. Podloze

3.1 Wymagania techniczne ogdlne
Standard podtoza : stabilnos¢, nosnos¢, brak wilgoci, czystosé, spelnianie normatywnych

kryteriow tolerancji odchylen powierzchni i krawedzi.

3.2 Ocena stanu technicznego podioza

W zakres kontroli stanu technicznego wchodzi :
a) proba odpornosci na Scieranie
b) préba zwilzania
c) sprawdzenie gtadkosci i rownosci
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d) préba odpornosci na skrobanie
e) wytrzymato$¢ minimalna 0,08Mpa

3.3 Zakres przygotowania podloza
W zakres przygotowania podtoza wchodzi :
a) oczyszczenie powierzchni z kurzu, brudu i wypraw malarskich

b) skucie luznych fragmentéw tynku
¢) uzupetnienie ubytk6éw metods tynkarska
d) wzmocnienie emulsjg gruntujaca

4. Mocowanie

Do przygotowanego i odebranego przez Inspektora nadzoru podioza nalezy przyklejaé
welng w ukladzie poziomym, od dotu do géry, z przewigzaniem na powierzchni $ciany i w
naroznikach. Welng mineralng nalezy mocowaé zgodnie z wytycznymi wybranego

producenta systemu.
Przygotowanie kleju zgodnie z wymaganiami technologicznymi wybranego producenta.

Klej ulozony zgodnie z instrukcja producenta .Prace nalezy wykonywaé w warunkach

atmosferycznych zgodnych z instrukcja producenta.
Styki nie mogg wystgpowaé na przeduzeniu narozy otworéw, peknigciach i rysach $ciany.

Prace nalezy wykonywa¢ bezwzglednie zgodnie z Instrukcjg ITB.
Nalezy zwrdci¢ uwage na prawidtowe, zgodne z instrukcjg technologiczna wybranego

producenta, wykoriczenie gtéwek facznikéw mechanicznych.
Mocowanie tacznikami mozna wykonywaé po zwiazaniu kleju mocujacego i nie wezesnigj
niz 24 godziny od przyklejenia plyt.

5. Wykonanie warstwy zbrojacej

Na powierzchni¢ welny nalezy nanies¢ zaprawe do zbrojenia o grubosci zgodnej z
informacja producenta, wtopi¢ w nig siatke i wykonaé szpachlowanie przyklejonej siatki
zaprawg do zbrojenia w technice ,, mokre na mokre”. Siatka powinna by¢ w calosci
zatopiona, bez mozliwosci okreslenia jej barwy.

Grubo$¢ warstwy zbrojacej w granicach 3 mm, zgodnie z technologia wybranego producenta.
W naroznikach, przy otworach drzwiowych i innych miejscach narazonych na uszkodzenia
nalezy stosowa¢ do wzmocnienia plaszczyzny dwie warstwy siatki lub ..siatke pancerng’,
Pasy siatki klejone na zaklad szerokosci 10cm nie powinny pokrywaé si¢ ze spoinami

styropianu.
W naroznikach otworéw nalezy wklejaé pasy siatki o szerokosci ok. 30cm pod katem pod

zasadnicze zbrojenie.

6. Ochrona naroznikéw i krawedzi

Dla wzmocnienia krawedzi docieplenia nalezy stosowaé systemowe narozniki wybranego

producenta.
Dopuszcza si¢ stosowanie systemowych katownikéw z fabrycznie doklejong po obu stronach

siatkg zbrojaca.

7. Szczeliny dylatacyine
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W miejscu wystepowania dylatacji w budynku, przed osadzeniem warstwy zbrojacej nalezy
wykona¢ dylatacje docieplenia. Metoda wykonania przed realizacja robdt powinna byé
przedstawiona Inspektorowi nadzoru i zaakceptowana. Zaleca si¢ zastosowanie systemowego,
dylatacyjnego profilu $ciennego w technologii wybranego producenta.

8. Wykonanie warstwy tynkarskiej

Zewngtrzna warstwa wykoriczeniowa zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tynku w
strukturze zgodnie z dokumentacja projektowa, o uziarnieniu 1,5 mm.

Powierzchnia zbrojgca, przeszpachlowana i wyréwnana , zagruntowana jezeli system tego
wymaga stanowi podioze pod zewngtrzng warstwe wykorczeniows.

Warstwe zewnetrzng mozna wykonywaé po calkowitym wyschnieciu warstwy zbro;acej,

zgodnie z technologlq wybranego producenta.
Nalezy zwréci¢ uwage na warunki atmosferyczne w trakcie wykonywania robét i w sposéb

biezacy zabezpiecza¢ wykonany tynk.
Minimalna temperatura przy wykonywaniu prac : 5° C, maksymalna 25° C.

9. Docieplenie o$ciezy otworow zewnetrznych

Nadmiar tynku nalezy sku¢ a nastepnie przyklei¢ styropian o grubosci 2 cm. Pozostala
technologia wykonania zgodna z kompleksowa realizacja.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogoélne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,, Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robét

Kontrola obejmuje :
a) badanie zgodnosci wykonania z obowigzujacymi przepisami
b) sprawdzenie pofaczen elementéw dociepleniowych z podlozem
c) sprawdzanie atestdOw materialowych

Tynki cienkowarstwowe strukturalne
-odchylenie powierzchni tynku od plaszezyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej nie

wigksze niz 3mm na calej dtugosci taty 2m
- odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego niewieksze niz 2 mm na Im i

nie wigcej niz 4mm
- od kierunku poziomego nie wigksze niz 3 mm na Im i nie wiecej niz 6mm miedzy

przegrodami
odchylenie przecinajacych si¢ plaszeczyzn od kata przewidzianego w dokumentacji nie

wigksze niz 3 mm na Im
7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogélne
Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”

pozycjami .
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Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania robét podstawowych
nalezy kalkulowaé w wycenie rob6t podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar rob6t w zakresie wykonania elewacji nalezy wykonywa¢ w jednostkach wskazanych

w przedmiarze robot.

7.4 Wielko$ci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe rob6t elewacyjnych okresla  sie¢ na podstawie dokumentacii

projektowej i uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i
sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét.
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST 01.00 ,, Wymagania ogdlne”

8.2 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancii)
daly pozytywne wyniki.

8.3 Zakres sprawdzen i weryfikacji

Sprawdzeniu podlega :
a) zgodnos¢ z dokumentacja techniczna i projektem organizacji robét
b) rodzaj zastosowanych materialow
¢) badanie prawidlowosci i doktadnosci wykonania osadzenia
d) jednorodnos¢ kolorystyki materiatu elewacyjnego
e) wykonczenie stykow
f) stabilnos¢ osadzenia elementow
g) ocena wizualna wykonania prac

8.4 Rodzaje odbioréw robét.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( miedzyoperacyjne)

b) odbiorowi czgsciowemu technicznemu robét
c) odbiorowi koficowemu rob6t

8.5 Odbiér robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robat.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie
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niezwlocznie, nie pozniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do

Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentéw zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowa ,
dokumentacja projektows i uprzednimi ustaleniami.

8.6 Odbior czesciowy techniczny robét

Odbiér czgsciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych rob6t w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t i postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego rob6t dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru konicowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robét jest protokét odbioru
sporzadzony wedhug wzoru ustalonego przez Strone Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajace w szczegdlInosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zaleceri

¢) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiarow
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty

jakosciowe wbudowanych materialéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne i projekt organizacji montazu
f) protokoly odbior6w robét zanikajacych i protokoly odbioréw czgéciowych

technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koficowego robét, komisja w porozumieniu z Wykonawca

wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robét.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty uzupehiajace bedg zestawione wedlug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN/B-10107 Badanie wytrzymatosci na odrywanie

PN-91/B-02020 Ochrona cieplna budynkéw. Obliczenia i wymagania.
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PN-EN 13172:2002 Wyroby do izolacji cieplnej. Ocena zgodnosci

Rozwigzania producenta systemowego dociepleri

Warunki techniczne i technologiczne producenta systemu docieplenia

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.14 ELEMENTY WYPOSAZENIA

1. WSTEP

5.3 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania ,

dostawy, montazu i odbioru elementéw wyposazenia w zakresie budowy budynku
uzytecznosci publicznej , Swietlicy Wiejskiej w Golaszewie, 62-290 Golaszewo, gmina

Miescisko , dziatka nr geodezyjny 46.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST
W zakres robot wchodzi wykonanie , dostawa i montaz
dokumentacja projektows :

a) daszku z poliweglanu

b) kasetonu swietlnego

w standardzie zgodnym z

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do

niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a

mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu prac - nalezy rozumie¢ wszystkie prace

budowlane zwigzane z wykonaniem rob6t zgodnie z ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujagca wyzej wymienione roboty

budowlane
¢) procedura — procedura moze by¢ zastapiona przez normy, aprobaty techniczne i

instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane

opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe prac

1.5 Ogélne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich zgodnos$é z

dokumentacja projektows, wiedzg i sztuka budowlana, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogélne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskania i skladowania
Ogolne wymagania dotyczace materialow, wyrobow i urzadzen ich pozyskania i

sktadowania podano w ST 01.00ymagania ogdlne”
Dostarczone na budowe materialy i wyroby powinny spetniaé wymagania konstrukcyjne

zgodnie z dokumentacja projektowa.

3. SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t winien byé
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zgodny z oferty Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci
wskazaniom ujetym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustalefi w takich dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie o gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw
umowy zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznoéé stosowania sprzgtu o krotkich terminach realizacji

robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogélne warunki dotyczace transportu
Zastosowane materialy i wyroby moga by¢ przewozone srodkami transportu przydatnymi dla

danego asortymentu pod wzgledem mozliwosci ulozenia i umocowania tadunku oraz
bezpieczenstwa transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania Jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie
wplywaja niekorzystnie na jako$é wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych
materiatdw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu dopuszczalnych obcigzeri na osie i innych

parametréw technicznych.
Transport i przechowywanie dzwigow i podnosnikéw nozycowych oraz pozostatych

elementéw zgodnie z instrukcjg producenta
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakosé

zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonaweca jest zobowiazany do biezacego uzgadniania z Inspektorem nadzoru asortymentu
i standardu  przewidzianego do montazu wyposazenia. Przed przystgpieniem do

wykonywania robét Inspektor nadzoru potwierdzi asortyment i standard.
Przy wykonywaniu montazu nalezy przestrzegaé zasad podanych w instrukecji producenta

platformy.
Do zakresu rob6t Wykonawcy wchodzi w szezegélnosci :
a) uzyskanie od Zamawiajacego protokotu odbioru budowlanego dostawy wybranego

kompletnego systemu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 »Wymagania og6lne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robét

W trakcie realizacji rob6t badaniom podlegaja :
a) parametry techniczne oraz funkcjonalne urzgdzes i wyposazenia
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b) wyposazenie wewnetrzne
¢) zgodnos¢ urzadzen z dokumentacjg projektows

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST 01.00 » Wymagania ogdlne”

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar rob6t w zakresie wykonania jest zgodny z odpowiednimi elementami przedmiaru

robot
Zasady przedmiaru i obmiaru robét zgodnie ze wskazanymi w ,.Przedmiarze robét”

pozycjami .
Roboty tymczasowe i prace towarzyszagce niezbedne do wykonania robét podstawowych

nalezy kalkulowac¢ w wycenie rob6t podstawowych.

7.5 Wielkos$ci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe robot okresla  si¢ na podstawie dokumentacji projektowej i

uwzglednieniem  zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w

naturze.
8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robét.
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST 01.00 ,» Wymagania ogdlne”

8.2 Uznanie robét za poprawne
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszezalnych tolerancji)
daly pozytywne wyniki.

8.3 Rodzaje odbioréw robot
Roboty podlegaja nastepujacym odbiorowi kofcowemu.

8.4 Dokumenty do odbioru koricowego robo6t

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego robét jest protokét odbioru
sporzagdzony wedlug wzoru ustalonego przez Strone Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robét Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé dokumenty,
zawierajace w szczegolnoscei :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze rob6t zanikajacych i

ulegajgcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiegi obmiaréw
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczeni laboratoryjnych, atesty

jakosciowe wbudowanych materiatéw i wyrobéw
e) ustalenia technologiczne
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inne dokumenty wymagane przez Strone Zamawiajgcg

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koricowego robét, komisja w porozumieniu z Wykonawca

wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupelniajgce beda zestawione wedtug wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

Dokumentacje techniczno — robocze elementéw

Dokumentacja techniczna wybranego producenta elementéw
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych Arkady 1989
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