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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (ST) § wymagania ogélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych, ktére zogtarykonane w ramach przebudowy nawierzchni drég
gminnych na trzech odcinkach

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i rglge

stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuekcil.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Wymagania ogoélne natg rozumie i sStosowé w powiazaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami

Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punkidysokgciowych

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kokslyjnych nawierzchni
D.04.08.05 Wyréwnanie podbudowy kruszywem tamantahikzowanym mechanicznie
D.05.03.05 Nawierzchnie z betonu asfaltowego stveascieralna

D.06.03.02 Uzupetnienie i profilowanie poboczy

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego &#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegh¢ migdzy zewmtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostow
lukowych z nadsypk- odlegitac¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnuej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacatmauchu pojazdéw
obstuguicych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usuRtia po jego zakaczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty

do notowania zdarzei okolicznaici zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokaapych
odbioréw robot, przekazywania polédannej korespondencji technicznej paaizy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkiedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyd&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lltmdnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dziejcymi jezdnie.

1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.



1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&lu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksizce obmiarbw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badazey zaakceptowane przez Zamaudepo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocepjakasci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robo6t, zgodne z dokumentgpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododn dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozktadania oig@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstvy Scieralmy a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stifaca do przenoszenia ohzén od ruchu na podie. Podbudowa
moze skltada sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skiadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolngg@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen castek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdbwnymaraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania castek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powye,.

i) Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaodpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodié - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanijigsh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju rob4t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwiazanych z ni urzadzer oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy isorOwnig obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy atizer chronicych ludzi i srodowisko przed ugiliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - cg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zska jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podize nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzagey pod nawierzchai do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28. Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.



1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ghazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji robot lub innych spraw
zZwiagzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmqmsnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaegmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemdnmbdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsktada sie z petnejsciany, stupdéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komoér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposrlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (#gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleggo miedzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtl osi podtanej, obejmuje catkowitszerokéé¢ konstrukcyjma
ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szera¥@chodnikow mierzona wwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twarze czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - & przedstwziecia budowlanego, stanoyza odebma catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji technicziigtkiowych. Zadanie me polega na
wykonywaniu rob6t zwizanych z budow modernizagj/przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektova, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, dzienmiéldwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wiasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy, uedgilajacym podziat na dokumentacprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozyciji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektove oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodnd¢ robét z dokumentacp projektowsa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkalekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania ok$lene w ch@éby jednym z nich$
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.

W przypadku rozbiemosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohawe kolejnéé ich
waznosci wymieniona w “Kontraktowych warunkach og6lnydhOgélnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotminzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyz)
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieoici, wymiary podane na fgnie ss wazniejsze od wymiardéw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SEdy uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektowg lub ST i
wplynie to na niezadowalga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,pogchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymisthiepcych obiektow
(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua az do zakd@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zaderm drogi i organem zafdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zalaoici od potrzeb i pogpu roboét
projekt organizacji ruchu powinien &ya bieaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyankgdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatay
ten sposéb bezpiear#wo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dziei i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgje keda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeaziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéaew miejscach i iléciach okrélonych
przez Irzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktove.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienten@alizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdizie utrzymywad tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, oraz wdedhnesrodki nieztzgdne do
ochrony robo6t, wygody spoteczs@ i innych.

W miejscach przylegagych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.



Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdi@zddw i maszyn pracagych przy realizacji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeew miejscach i iléciach okrélonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycdktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktova.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika uszkodzé lub
uciazliwosci dla 0séb lub débr publicznych i innych, a wynidaych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgll na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopoémgaiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitiub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pgaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwepyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dxla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosfpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammrem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie ozgéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robdt bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawnicn
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéwsradowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaiczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mphyc¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgod; na uwycie tych materiatéw od wéaiwych organéw administracji patwowe;j.

Jereli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtago w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majpy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zama&rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezazwitocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orgdtie z nimi wspotpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.



Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodrici dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasisdztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawa a wigcicielami nieruchomgri i dotyczicych korzystania z wlasiai i drag
wewretrznych. Jednate, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaankimowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaeraciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszellgelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat lzayniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee
poleci, aby pojazdy nie speinigje tych warunkéw zostaty usete z terenu budowy. Pojazdy powoghg
nadmierne obaienie osiowe niedtla dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oldrie terenu
budowy i Wykonawca drizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotycxrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz petsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie odazzapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagi@akreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpoegzia do daty wydania potwierdzenia zéakmenia robot przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamweqmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaéjblgmenty byly w zadowalkgjym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie dyniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@# roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaansjakikolwiek sposéb zvwazane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionydlaw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robét i w sposébgty bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty , koszty pggiwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dasizonej przez ktyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&onkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggatmbowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolameny i przepisy s paistwowe lub odnosgsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpQy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevac@yowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ictesgzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomédzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mughy¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.



1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&tbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy feda uwazane za wiasnigé Zamawiajicego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawe ustali wydhzenie czasu
wykonania robo6t i/lub wysolkéd kwoty, o ktér nalery zwiekszy cere kontraktova.

1.6. Zaplecze zamawiajcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczy amawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrzransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.24&plecze
Zamawiacedo,,.

2. MATERIALY

2.1.Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkovgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstamjirierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegardédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob agly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatow zezrodet miejscowych vdczapc w tozrodia wskazane przez Zamaviieggo i jest zobowieany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi fgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacg
zawierajica raporty z bad@terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedvydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmani§itpaistwowe]j i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jak@gciowych materiatéw
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymateriatéw, dzieawy i inne jakie okza sig
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych kda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadovdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczegdllnione w dokumentach umowy, chibaizyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #iycie tych materiatéw do innych rob6tzrie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li dokumentacja projektowa lub ST przewiglmozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie zaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie bad@a/maganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.



2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mahtedo czasu gdydula one uyte do robaét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyawop jakos¢ | whasciwosci | byty dostpne do
kontroli przez liiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdhédterialow mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okigonej
partii materiatow pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjit,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. sprzet

Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét. Spek uzywany do rob6t powinien iyzgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przegniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfal
w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidohyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowdzi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub ST przewiglnjazliwo$¢ wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniylniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboéru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lsyniera/Kierownika projektu,
nie maze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiftodkdw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniactyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziam
Umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegabspetnid wymagania dotycge przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacigkaé\e i innych parametrow technicznyc$rodki
transportu nie spetnigge tych warunkédw magby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtiblowanych odcinkdéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieiaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagdzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.



5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratyiidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,ctagagodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanymeprWykonawe oraz poleceniami kyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyozew planie i wyznaczenie wysosm
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zosgamisunete przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hbid okae sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsokprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét keda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoive ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materialéw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakc. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéi¢ zamierzony
sposb6b wykonywania robo6t, mowvosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gamdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakx powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

— system (sposoéb i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jalki wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza ziggiowadzenie badd,

— sposob oraz forgn gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferm przekazywania tych informac;ji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdtow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— spos6b i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw,wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdét,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé¢

zalazong jakos¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakgci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézaphc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzyj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdw oraz rob6t zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu ba@daich czstotliwos¢ s okrelone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zadi niedocagniccia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédyedtych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z jednakowym prawdopodoligtwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekedn dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone prz&/ykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu dula odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zadheepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcahzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktore budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe; usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym padku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarety przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pémie ich wyniki do akceptacji ryniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wik@mi
bada jak najszybciej, nie pdiiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskani&ygkonawca i producent materiatbw powinien udZietiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ebzie ocenida zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych liddantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefgrébki materiatow i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dali wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i
rob6t z dokumentagjprojektova i ST. Maze réwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie



powtornych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych baglapobierania probek poniesione zostpnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieczs#twa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
- aprobaj technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robét edzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyimowihzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey kavica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpuicymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eda dokonywane na bimsco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i lryniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniacgk i harmonogramow
robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyagyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podlegsrh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsdab przedidone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robaét.



(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pggti kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przepmzeast w sposéb aigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do ksiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodobp lub certyfikaty zgodnéci materiatébw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kty
udostpnione na kadezyczenie lriyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nrpsiace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla lzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. obmiar robot

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&atacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obewku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na giie.

Obmiar gotowych robétdilzie przeprowadzony z eztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugcosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli ST whasciwe dla danych rob6t nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob eigly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez mygniera/Kierownika projektu.



7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé
w przypadku wystpowania ditaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi@ leda wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @lgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdwgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zytmerem/Kierownikiem
projektu.

8. odbiér robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $§db i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegra zakryciu.

Odbioér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urmdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hammavagolnego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowad¢ danej cgsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doenmtzka budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak nit w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym
fakcie Ireyniera/Kierownika projektu.

Jakaé¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia lhynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiav
konfrontacji z dokumentagijprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czZciowego
rob6t dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbiobdt dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzestggo wykonania robét w odniesieniu do ichidio
jakasci i wartasci.

Calkowite zakéaczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaiéoiem na pgimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robdt napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicond dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakezenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepozez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jadaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania robét z dokumentagprojektowva i ST.

W toku odbioru ostatecznego robd6t komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét @aowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i ST z uwzgédnieniem toleranciji i
nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pazaéstwo ruchu, komisja dokona paten,



oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

szczegO6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamientow umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
deklaracje zgodnrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego ngdd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaimiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigge keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupagacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydbor zwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyiclalw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgt’o

Nogkrw DN

o

9. podstawa ptatndci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw pfatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaxa jednost& obmiarovs
ustalon, dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej ldzie uwzgédniacé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymoajeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olose w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione wtmysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyfjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatgczeniem kopii projektu sgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,



(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
(a) usuntkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwizane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane(D¢r 89, poz. 414 z piejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad#@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiodrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z.1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U.Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01

ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneywmagania dotyee wyznaczenia trasy i
punktéw wysokéciowych zwizanych z wykonaniem nowych warstw konstrukcyjnyakvierzchni, ktére
zostam wykonane w ramach przebudowy nawierzchni drog gyth na zadanych Odcinkach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktrperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujznaczenie:

- osioraz krawdzi jezdni

- roboczych punktéw wysokoiowych,

- przekrojow poprzecznych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasnkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi normami oraz dokumentadechnicza.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami layniera. Ogoélne wymagania dotyce robo6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne".

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy izwsczeniu roboczych punktéw wysdkmwych wg zasad
niniejszej ST &

- paliki drewniane @rednicy 15-20 cm i diugmi 1.5-1.7 m oraz érednicy 5-8 cm i diug&i 0,5 m,
- stupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktoyeza@ni).

3. Sprzt

Roboty zwizane ze stabilizagj i oznaczeniem giéwnych elementéw trasy oraz royitz punktow
wysokaciowych lkeda wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zuwdane z wytyczeniem oraz okkeniem



wysokaiciowym powyzszych elementow trasy wykonywanedh specjalistycznym spegem geodezyjnym,
przeznaczonym do tego typu robo6t (teodolity luthsaetry, dalmierze, tyczki, faty, ¢ay stalowe).

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnymwinien gwarantow@a uzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. Transport
Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe)gnby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki dotyeze wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaziujacymi instrukcjami GUGIK.

Zamawiajcy zobowizany jest wytyczy i zastabilizowd w terenie punkty giéwne osi trasy oraz punkty
wysokaciowe (repery robocze) i dostarézyWykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktow
wysokasciowych oraz szkic wytyczenia skraywan drég.

Przyjecie tych punktéw powinno kiydokonane w obecKoi Inzyniera. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajcego Wykonawca powinien przeprowadzbbliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do
szczegO6towego wytyczenia Robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw na osi

Tyczenie osi drogowej nate wykona w oparciu o DokumentagjProjektows przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej okienej w Dokumentacji Projektowej oraz w
oparciu o informacje przekazane przezytmera.
Dokumentacja Projektowa zawiera wspéttue punktéw potrzebnych do wytyczenia osi i keda
projektowanej drogi.
Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny¢bprzesunite wiecej nz 3 cm w stosunku do
projektowanych, a kzine punktéw na osi nalg wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku dogdnych
okreslonych w Dokumentaciji Projektowej.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysoKkoiowych.

Punkty wysokéciowe (repery) naley wyznaczéa co okoto 25 m, a tale obok kadego projektowanego
przepustu.

Punkty wysokéciowe naléy umieszczé& poza granicami projektowanej budowli, agdme ich okréli¢ z
dokfadndcia do 0,5 cm.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:
a) wyznaczenie krawdzi nasypoéw i wykopdw na powierzchni terenu (dlemie granicy robot
ziemnych),
b)  wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnych zargsmisypéw i wykopow w przekrojach
poprzecznych (profilowanie przekrojow poprzecznych)

Powyzsze roboty powinny hywykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektows oraz w miejscach wymaggajych
uzupetnienia dla poprawnego wykonania robét. Donagzenia krawdzi nasypéw i wykopow naky stosowa
dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowd w przypadku nasypow o wysad@ ponad 1 m oraz
wykopéw gkbszych nt 1 m. Odlegté¢ miedzy palikami (wiechami) powinna odpowiadadstpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacjjdktowe;.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne Zasady kontroli jakdci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogtli&ntrolg jakosci prac
pomiarowych zwizanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i pumkigysokaciowych naley prowadzé
wg ogdlnych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.



6.2. Sprawdzanie rob6t pomiarowych

Sprawdzanie robét pomiarowych nafgrzeprowad wg nas¢pujacych zasad:
a. os drogi naley sprawdzé na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznaclpoziomie
oraz co najmniej co 200 m na prostych,

b. robocze punkty wysolkkgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej dlugoi
budowanego odcinka,

C. wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzé tasma i szablonem z poziomicco
najmniej w 5 miejscach na kdym kilometrze oraz w miejscach budgch watpliwosci.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysékmwych w terenie jest kilometr wyniesionej i
zastabilizowanej trasy.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@O0.0

8. Odbidr robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@0.0

Odbidr robo6t zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terewistpuje na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kolit geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inzynierowi.

9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00.

Platngci za 1 km (kilometr) naley przyjmowa& na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geogiemh
lub protokotu z kontroli geodezyjnej.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi wkdgzi ulic i punktéw wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

- wykonanie pomiaréw biacych w miae postpu robot, zgodnie z Dokumentadprojektov.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs GUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J}1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH NAWIERZCHNI

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjwmagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstwy koksyfjnej nawierzchni w ramach przebudowy
nawierzchni drég gminnych na trzech odcinkach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygowadzenia robét przy oczyszczaniu i skrapianarsiw
konstrukcyjnych nawierzchni jezdni drogi.

a) oczyszczenie niebitumicznych warstw konstrukggfnnawierzchni,
b) skropienie emulgjasfaltowa warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacigodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i
ST D-M.00.00.00."Wymagania ogélne".

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami layniera.

Ogoblne wymagania dotygee jakdci robét, podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og8ln

2. Materiaty
Materialem stosowanym przy wykonaniu skropieniazaagad niniejszej ST jest:

2.1. Emulsja asfaltowa kationowa, szybkorozpadowaawartdci asfaltu 50% wg BN-71/6771-02 "Masy
bitumiczne. Asfaltowa emulsja kationowa".

Podstawowe wymagania dla emuls;ji:
- zawartd¢ asfaltu 50% +2%,

- lepkas¢ wg Englera w temp. 28C > 3.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej, nalespeint nastpujace warunki:



- czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&aniesicy od daty jej produkciji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinné bigsza nk 3 °C. W okresie ryzyka przymrozkéw
emulsja musi by zabezpieczona przed wptywem ujemnych temperatur.

3. Sprzet

Przy wykonywaniu rob6t, Wykonawca powinien dyspoadwastpujacym sprawnym technicznie sptem:
a) cysternami samochodowymi lub samochodami doymze emulsji w beczkach,

b) skrapiarkk mechanicza o kontrolowanym wydatku lepiszcza,

c) szczotkami mechanicznymii kompresorem.

4. Transport
Emulsg na budow nalezy przewozé w samochodach cysternach. Cysterny winng ppgdzielone przegrodami

na komory o pojemrigi nie wikszej ng 1 n‘?, a kada przegroda powinna ndievykroje umaliwiajace
przeptyw emulsji. Cysternazywana do transportu emulsji nie ngo by uzywana do przewozu innych
lepiszczy.

Dopuszcza sistosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowyttire na skrzyni tadunkowej powinny by
ustawione réwnomiernie na catej powierzchni i zgi@zzone przed nitiwoscia przesuwania si podczas
transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.Q000 "Wymagania ogoélne".

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Oczyszczenie powierzchni

Powierzchnia podtma, przed uleeniem kadej warstwy, powinna zostaoczyszczona z funego kruszywa i
pytu. Operagj t¢ nalery wykona przy wyciu szczotki mechanicznej lub kompresora. Powiemz przed
skropieniem powinna léysucha i czysta.

5.2.2. Skropienie powierzchni

a) Skropienie podbudowy niebitumicznej.
Do skropienia mee zosté zastosowana standardowa asfaltowa emulsja katmnemybkorozpadowa o

stezeniu 50% w iléci 0.6 - 0.8 kg/rg. Ulozenie mieszanki, m@ nasipi¢ po rozpadzie emulsji i
odparowaniu wody.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogtine

6.2. Kontrole i badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadgiobne skropienie w celu oktenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i ckeaia wymaganej iléci lepiszcza w zabeosci od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

6.3.1 Badanie doktaddol sprysku podioa



Jednorodn& skropienia powinna Iy sprawdzana wizualnie. Nale przeprowadz kontrok ilosci
rozktadanego lepiszcza wg metody podanej w opracimwaPowierzchniowe utrwalenia. Oznaczanieséio
rozktadanego lepiszcza i kruszywa".

7. Obmiar robot

Jednostl obmiarowy jest 1 nf powierzchni oczyszczonej i skropionej na podstaddikumentacji projektowej i
obmiaru w terenie.

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@OWymagania ogdlne".

8. Odbidr rob6t

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne”.
Odbidr robét wg ST D.05.03.05/a - warstwayisica.

9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogdlne".

Platngé za nf wykonanego oczyszczenia i skropienia pplprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocefakasci
wykonanych rob6t na podstawie atestéw producenteriaddw i wynikbw pomiaréw oraz bada
laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- zakup i dostarczenie lepiszcza na buglow

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysagcze
- polewanie wod,

- oczyszczenie i skropienie poszczegdlnych warstw,
- przeprowadzenie niezbnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikac

10. Przepisy zwazane

BN-71/6771-02 Masy bitumiczne. Asfaltowa emulsjtid@owa.

Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdiorozktadanego lepiszcza i kruszywa. Zalecane 20@G®DP do
stosowania pismem GDDP-5.a-551/5/92 z dnia 03.@2.19



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.08.05

WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejsymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i poetgo podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie, ktére zostawykonane w ramach przebudowy nawierzchni drég ggth na trzech odcinkach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia rob6t zwzanych z wykonaniem
wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym medatenie i obejmu:

- uzupetnienie ubytkow (remont gztkowy), odtworzenie kragdzi jezdni i wykonanie wyréwnania
poprzecznego i podimego (nadanie profilu) podbudowy kruszywem stabilianym
mechanicznie

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o0 zmiennej gégboukladana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nieréwnii w profilu podtwnym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostate okidenia s zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” oraz ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tanw@mgtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaagbcych i bez domieszek gliny.



2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldtlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjs! 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy wykonywane metadabilizaciji
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mze przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie lamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad
nicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych ui od 2 PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) do 10 -15 [3]
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), 5 PN-B-06714
nie wigcej niz -15 [3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 PN-B-06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
4 | Zawartg¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 PN-B-04481 [1]
wiecej niz




5 I\(/Vskdnlk p|askowy_ po picio- od 30 BN-64/8931
rotnym zagszczeniu metog | do 70 .01 [26]
lub Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralngé calkowita pg 35 PN-B-06714
petnej liczbie obrotéw, nig -42 [12]
wiecej niz 30
b) scieralnad¢ czesciowa po 1/5
petnej liczby obrotéw, ni¢
wigcej niz

7 | Nasikliwose, %(m/m), nig PN-B-06714

o 3
wigcej niz -18 [6]

8 | Mrozoodporné¢, ubytek masy PN-B-06714
po 25 cyklach zamea- 5 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wjcej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela-
zawy hcznie, % (m/m), nie - 37 [10]
wiece] niz ' ’ PN-B-06714

-39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkdw siarki w
przeliczeniu na S§ %(m/m), 1 PN_'Z%C[)S]n‘l
nie wigcej N

11 | Wskenik nasnosci Wi
mieszanki kruszywa, %, nje
mniejszy ni: 80 PN-S-06102
a) przy zagszczeniud= 1,00 [21]

2.3.3. Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tlayma
stabilizowanym mechanicznie powinien wyké&a& mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania maedbz,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnychbl statycznych do zagzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe”.

4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostalych materiatow powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogolne”.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghblirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaébgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsidsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwamia kruszywem stabilizowanym

mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia paditwy powinna zosta
oczyszczona z wszelkich zanieczyszgzegodnie z ST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skromemiarstw
konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszywqwidziana do wyréwnania powinna zdsta
przed ukfadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowamgtbokas¢ 7 cm, co pozwoli na wkgiwe zwihzanie
wykonanej warstwy wyréwnawczej z istriej podbudow.

Prace pomiarowe powinny ®ywykonane w sposdb urdowiajacy wykonanie wyrdwnania
podbudowy zgodnie z dokumentagrojektova.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania wykhania podbudowy powinny By wczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarmzasie robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmazliwiaé nachgnigcie
linki do wytyczenia rob6t w odgpbach nie wikszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nateustawé wzdtuz istniegcej podbudowy prowadnice w
taki spos6b, aby wyznaczaty orieisle warstwe wyréwnawcz podbudowy w stanie niezeggczonym.
Prowadnice winny by ustawione stabilnie, w sposéb wyklucgaj ich przesuwanie siw czasie ukladania i
zag:szczania kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano koniecz&d wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpined
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy smizbudowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest vgtawy,
- okrélenia grubéci warstwy materiatlu w stanie Aaym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&ebo
warstwy po zagszczeniu,
- okrglenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materialtdw oraz smtu do mieszania,
rozktadania i zagszczania, jakie dala stosowane do wykonywania wyréwnania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania wyréwnania podbudowy po zaakceptowadcinka
prébnego przez kyniera.

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ ukladanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabiianego mechanicznie nie
moze byt po zagszczeniu mniejsza od napiszego wymiaru ziarna w kruszywie.

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta rowna gruba projektowane]. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy
nie maze przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa wyrdwnawcza podbudowy powinné roytazona w
spos6b zapewniggy oshgniccie wymaganych spadkéw i ednych wysokéciowych. Jeeli warstwa
wyroéwnawcza podbudowy skfadaesi wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdnygch wysokéciowych. Rozpoogeie
budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatlavilgotnaosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (netoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie



wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidomieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wast,
mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiadd& przyjetemu
poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdriaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badaprzy budowie warstwy wyréwnawczej podbudowy z ke
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia
. . | podbudowy
nadczia*ecr;nej przy-padajca
roboczej najedno
badanie (f)

Minimalna
Lp. Wyszczegolnienie bada liczba bada

1 | Uziarnienie mieszanki

2 600

2 | Wilgotnas¢ mieszanki

3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kadej partii kruszywa i

4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszch|1

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobierd w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane hynierowi.

6.3.3. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie warstwy wyrownawczej podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niesiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprze na metodzie obgren ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzmiaz na 5000 fy lub wedtug
zalec@ Inzyniera.



Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztalcerta jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
wyréwnawczej podbudowy.

6.3.5. Wiaciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoéivacere wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém
Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych warstwy wyréwnawczej podbudy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotyez/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgbli
3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej warstwy wyréwnaygrelbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw

1 |Szerokdé¢ podbudowy 10razy na 1 km

w sposob cigly planografem albo co 20 m d4aha

2 | Rownai¢ podhena kazdym pasie ruchu
3 | ROwndi¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe €0 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

7 | Grubag¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejmaz na 2000 fn

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazka 1000 n
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarows jest nf (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Og0llne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.



8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robét ulegaicych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreslone w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyegce podstawy pfatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1hwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naemtznie obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robaét,
- transport materiatu na plac budowy,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania
- rozl@enie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji techniczne;.

10. przepisy zwijzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébektyr

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarkgi zanieczyszcze
obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporéo metod
bezpdrednh

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d@@zanie zawarkgi zanieczyszcze

organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawartoi siarki metod
bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w bebnie Los

Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe.
Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgatlo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdoa@awierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nathgatlo nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegptku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsz stabilizowanych
mechanicznie

22.  PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia kamiennego

23.  PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamme tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieaska piaskowego



27.

28.
29.
30.

31.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utboddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie plyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych ugiciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchndagnych i potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

- WARSTWA SCIERALNA
(dla KR2 - asfalt D50/70)

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreywymagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z wykonywaniem warstwigieralnej grubéci 4cm z betonu asfaltowego o uziarnieniu 0/8mm w
ramach przebudowy nawierzchni dr6g gminnych nactrzmicinkach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatiia
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robét przy wykonaniu warstégieralnej
nawierzchni dla KR2 i obejmayj

- ulozenie warstwycieralnej grubéci 4cm z betonu asfaltowego D50/70 (mieszanka 0/8mm
nawierzchni drogi gminnej

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podstawowych pej niniejszej specyfikacji podano w ST D-M.00.00.@@ymagania ogdine".
1.5. Ogolne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogbine
2. Materiaty
2.1. Kruszywa
W zaleznosci od kategorii ruchu naky stosowd kruszywa podane w tablicy 1.
Skladowanie kruszywa powinno odbyiasie w warunkach zabezpieczajych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.

Stosowane kruszywa musza spetnigymagania zawarte w niniejszej ST.
Nie dopuszcza sistosowania kruszywa wapiennego.



Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow
' w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 2
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeobomych | Kl. I, II; gat.1, 2
b) ze skat osadowych jw.
C) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw.
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1l; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL1, 1N
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego wa4l. I, Il; gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50/70
1) tylko pod wzgjdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszanc
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcy
i piaskowce bez ograniczeniadtoowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

2.1.1. Kruszywa tamane i grysy
Wymaganie podstawowe dla kruszywa tamanego praedsgtatablice 2 i 3.

Tablica 2. Wymagania podstawowe dla kruszywa tamane

Lp Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR2
1 | Scieralndg¢ w bebnie kulowym:
a) po pelnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej niz: 35
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku do ubytku
masy po petnej liczbie obrotéw, nieawej niz 30
2 Nasikliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, %, nigajiniz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przedbraych
- frakcja 4-6.3 mm 15
- frakcja powyej 6.3 mm 1.2
b) dla kruszyw ze skal osadowych 2.0
3 | Opornd¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy, nieeej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeabra/ch 2.0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 2.0
4 Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bérganiej, % 10
ubytku masy, nie wcej niz:
5 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg metody bezpuiniej, % ubytku masy , nie
wiecej niz: 2




Grysy z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnegd@N-S-96025 Zatznik G musz spetnig warunek
mrozoodpornéci wg zmodyfikowanej metody bezgedniej.

Tablica 3. Wymagania dla grysu

Lp Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR2
Grys
1 | Skiad ziarnowy
a) zawarté¢ ziaren mniejszych #i0.075 mm,
odsianych na mokro, dla frakcji, % masy, nieaj niz:
- w grysie 6.3-20.0 mm 15
- w grysie 2.0-6.3 mm 2.0
b) zawarté¢ frakcji podstawowej dla frakcji, % masy,
nie mniej nk:
- w grysie 6.3-20.0 mm 85
- w grysie 2.0-6.3 mm 80
C) zawarté¢ podziarna dla frakcji, % masy, nie
wiecej niz:
- w grysie 6.3-20.0 mm 10
- w grysie 2.0-6.3 mm 15
d) zawarté¢ nadziana, % masy, nie ggej niz: 8
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wéej niz: 0,1
3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych, % masy, niegegj niz: 25

2.1.2. Kruszywa tamane - piasek tamany, kruszyratde granulowane
Wymagania dla, piasku i kruszywa drobnego granuf@ga podano w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla, piasku i kruszywa drolenggnulowanego

Wymagania
Lp. Wiasciwosci
piasek kruszywo
tamany granulowane
1. | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie 0.1 0.1
wiecej niz:
2. | Wskanik piaskowy, nie mniejszy #i
a) dla kruszywa z wyikiem wapieni: 65 65
3. | Zawartd¢ nadziana, % masy, nie ggiej niz: 15 15
4. | Zawartdc¢ frakcji 2.0-4.0 mm, % masy, powsj: - 15

2.2. Dostawy kruszywa

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia oiowego i jakéciowego odbioru dostaw oraz wykonywania
zgodnie z ustalona z PZJestotliwoscia laboratoryjnych badekontrolnych. Wyniki tych bada nalezy



przekazywa w okreslonym trybie Irzynierowi. Pochodzenie materiatu i jego jakopowinny by wczeniej
zaaprobowane przezdyniera.

Poszczegodlne asortymenty kruszyw powinny pocliozdnegarodia.
Wielkos¢ i czestotliwos¢é dostaw, powinny zapewrdagromadzenie na sktadowiskach odpowiednich zapasow
mianowicie:

- 50% potrzebnych materiatéw na realizacje zadaized rozpocziem robaét,
- zapasow wystarczgjych na 15 dniowa produkcje w trakcie robét.

Transport i skladowanie kruszywa powinny odbywi w warunkach zabezpieczajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.

Na skiadowiskach powinny bywyznaczone drogi o parametrach zapevaoiagh swobodny przejazd tadowarek
i srodkéw transportu. Kruszywo nalesktadowa oddzielnie wedtug przewidzianych w recepturach
asortymentéw i frakcji oraz w zasiekach, unigfivaiaj acych wymieszanie sisasiednich pryzm.

Zaleca si, aby frakcje drobne, pargj 4 mm byly chronione przed opadami - plandekarnigrzez zadaszenie.
Podiare sktadowiska musi lgyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione

2.3. Wypetniacz
Nalezy stosowa wypetniacz dla wypetniacza podstawowego i gastego.

Nalezy stosowd wypetniacz podstawowy produkowany ze skat wapiehrgrobnoziarnistych lub
bezpostaciowych ze starych formacji geologiczny@warté¢ weglanu wapnia (CaCgw skatach powinna
by¢ nie mniejsza rii 90%.

Wymagania dla wypetniacza podstawowegadzki wapiennej) i pytow z odpylania podano w
INSTRUKCJI pt. ,Wymagania wobec wypeltniacza do dragch i lotniskowych mieszanek mineralno-

asfaltowych” wydanej przez IBDIM Warszawa 2001 r.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Wymagania dla wypetniacza wapiennego i pytdadpylania.

Wymagania
Lp. Wiasciwosci Jednostki wobec
P s Maczki
wapiennej
1. Uziarnienie przez oczk# sita:
- 2,0mm 100
- 0,300 mm % 100
- 0,180 mm (m/m) 100
- 0,150 mm >95
- 0,075 mm > 85
. . %
2. Wilgotnas¢ (m/m) <1,0
0,
Zawarté¢ czesci rozpuszczalnych w wodzie (mfm) <18
4, Zawartdé¢ mineratdw ilastych oznaczonych megod ) <08
biekitu metylowego, wskanik -
5. Wiasndci usztywniajce asfalt D 50/70 metadPiK °c <20

Do warstwy wazacej i $cieralnej zabrania sistosowania pytéw z odpylania.
2.3.1. Wymagania dla wypetniacza

Przewiduje si uzycie wylcznie wypetniacza wapiennego.

Wypetniacz powinien spetnianastpujace wymagania:

- zawartd¢ ziaren mniejszych od 0.3 mm 100%,



- zawartd¢ ziaren mniejszych od 0.075 mm > 80%,
- wilgotnoi¢ < 1.0%,

- zawartd¢ weglanu wapnia nie mniej hi90%.

2.3.2. Dostawy wypetniacza

Zasady dostaw i badaakasciowych jak w p. 2.2.

2.3.3. Transport i przechowywanie wypetniacza

Transport i przechowywanie wypetniacza, musza odbysie w sposéb chroacy go przed zawilgoceniem,

zbrylaniem i zanieczyszczeniem.

Przewiduje sj transport wypetniacza luzem w cysternach przystaesiych do przewozu materialéw sypkich i

jego przechowywania w silosach stalowych. s silosow, powinna umdiwi ¢ jednoczesne

przechowywanie wypetniacza dla 15 dniowej produkggszanki mineralno bitumicznej.

2.4. Lepiszcza

2.4.1. Asfalt

Do produkcji betonu asfaltowego na warstécieralry nalery stosowé asfalt drogowy 50/70 spetnigiy
wymagania okrdone w PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkowiqdis

Wymagania dla asfaltu 50/70 wg PN-EN 12591:20@2stosowaniem do warunkow polskich.

Lp. Wiasciwosci Metoda bada Wymaganie
1 2 3 4
1. Penetracja w 2% 0,1 mm PN-EN 1426 50+ 70
2. Temperatura reknienia °c PN-EN 1427 46+ 54
3. Temperatura zaptonu, nie mniet ni °c PN-EN 22592 230
4, Zaw. skiad. rozpuszczalnych, nie mnigj ni % m/m PN-EN 12592 99
5. Zmiana masy po starzeniu, nieegj niz % m/m PN-EN 12607-1 0,5
6. Pozostatla penetracja po starzeniu, nie mniej ni % PN-EN 1426 50
7. Temp. miknienia po starzeniu, nie mniegni °c PN-EN 1427 48
8. Zawartd¢ parafiny, nie wgcej niz % PN-EN 0861 2,2
9. Wzrost temp. ngknienia po starzeniu, nie ggej niz °c PN-EN 1427 9
10. | Temperatura tamlivai, nie wicej niz °c PN-EN 12593 -8

2.4.2. Dostawy lepiszczy

Rodzaj lepiszcza i jego pochodzenie oraz uzgodaireniostawca (producentem) zasady §akawego odbioru

lepiszczy, powinny by akceptowane przeziyniera.

Zabrania si stosowania do tego samego asortymentu roboétzlepigpochodzcych od rénych producentéw.
Zmiana dostawcy (producenta) lepiszcza w trakei@ania robét, wymaga zgodydyniera oraz sprawdzenia

receptury na mieszaaknineralno bitumiczna.

Wielkos¢ i czgstotliwos¢ dostaw powinna gwarantowaiagtosé¢ produkciji.

2.4.3. Transport i przechowywanie lepiszczy




Lepiszcza naley przewozé w cysternach kolejowych lub samochodowych izoloyedmi
zaopatrzonych w ugzlzenia grzewcze i zawory spustowe.

Transport lepiszczy na zimno, powinien odbywi w cysternach samochodowych. Dopuszcza&isowanie
beczek lub innych pojemnikéw stalowych.

Lepiszcza natey przechowywa w zbiornikach stalowych, wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem.

Dopuszcza gimagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanythtdetonowych, przy spetnieniu tych
samych warunkow.

Ogodlna obgtos¢ zbiornikdéw, powinna umdiwiaé magazynowanie lepiszcza potrzebnego dla 15 dniowe;
produkcji otaczarki.

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinie jego jakéci.
Zabrania si podgrzewania zbiornikdw na lepiszcze, bé&rpdnio ptomieniem.

2.5.Srodek adhezyjny

Przewiduje sj zastosowaniesrodka adhezyjnego o nazwie "Teramin®, wWgiadectwa dopuszczenia do
stosowania w budownictwie drogowym i mostowym nb/B4.

2.5.1. Wymagania dla "Teraminu":

- przyczepnét do kruszywa asfaltu zeodkiem adhezyjnym 75%,

- wzrost przyczepri@i w poréwnaniu z asfaltem wigiowym - dla bazaltu 20%,
- zasadowst nie wiecej niz 0.5,

- zawartd¢ substancji katioaktywnych nie mnieprs0%.

2.5.2. Warunki stosowanizodka adhezyjnego

Srodek powinien by dodawany do asfaltu przy pomocy automatycznegownika, wprowadzagegosrodek
do lepiszcza, bezpgrednio przed otoczeniem kruszywa w mieszalniku zstdd. Instalacja dozaga, powinna
posiadé skuteczny uktad wepnego podgrzewaniaodka adhezyjnego z zapewnieniem termostatowania.

2.5.3. Opakowanie, transport i przechowywanie "rena"

"Teramin" winien by pakowany w beczki polietylenowe lub blaszane, aflysterny. "Teramin"’ nakgy
przewozé w opakowaniach jednostkowych krytyriiodkami transportowymi lub w autocysternadnodek

nalezy przechowywa w temperaturze nie wsgzej ni 40 9C. w miejscu ostortym od napromieniowania
stonecznego pod zadaszeniem w zagtloh opakowaniach.
"Teramin" mae by przechowywany przez 18 miesy od daty produkciji.

3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
— skraplarek,
- walcéw lekkichrednich i cezkich ,
— walcéw stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzeh czyszcacych,
— samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmy.
Sumaryczna wydajrsé wytworni — 30 Mg/h.



4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalie”.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych e odbywa sic w:

- cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2 Wypelniacz

Woypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantieruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nélg przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracz&a 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca si stosowanie samochodéw termoséw z podwéjn§aianami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Og6lne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.Q000 "Wymagania ogoélne".
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Projektowanie betonu asfaltowego na waystieralry

Przewiduje si zastosowanie betonu asfaltowego o uziarniérG/8 mm.
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieranej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem KR1 lub KR2

Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych waxstwyscieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA i warstw§cieralnej
Lp. Wiasciwosci z BA w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 2
1 | Modut sztywnéci pelzania’, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla Ww 55
temperaturze 60C, kN =
3 | Odksztatcenie probek jw., mm 0od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od1,5do 4,5
— - - - —t
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., Po od 75.0 do 90,0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 16 mm 5
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0
g | Odpornd¢ na deformacje trwate na podstawie
badania koleinowanid
- predkos¢ przyrostu kolein, mm/h <5,0
- maksymalna gbokaos¢ koleiny, mm <70

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 64 ,Procedury badao
projektowania sktadu i kontroli mieszanek minerafrsfaltowych”. Warszawa 2002

2) prébki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka

3) badanie obowkuje na etapie projektowania

Badanie koleinowania w matym koleinomierzu wg B85Part 110:1998 opisane jest w KWRNPP-2001
(Procedura 10, Zatznik C)

Uziarnienie

Krzywe przesiewu zaprojektowanej mieszanki minesglpowinny miéci¢ sie w polu dobrego uziarnienia.

Zawartac¢ lepiszcza



Nalezy przyja¢ procedug dwuetapowego ustalenia \§tdwej ilosci lepiszcza. W pierwszej fazie, naje
zaprojektowa mieszank mineralm wg zasad normy PN-74/S-96022, przyjawjuziarnienie mieszanki
odpowiednio do warkei granicznych podanych w p. 5.2. Nafevykona pie¢ lub sz&¢ serii prébek betonu
asfaltowego, po trzy prébki w kdej serii, do badawg metody Marshalla, przy czym zawaddaasfaltu w
poszczegodlnych seriach nie powinna ydznicowana wicej niz 0 0.5%.

Nalezy oznaczy:

- Qgestas¢ pozorm,

- stabilnag,

- osiadanie,

- zawarté¢ wolnej przestrzeni w mieszance,

- zawartd¢ wolnej przestrzeni w mieszance wypetnionej asfaltsla bazie wynikéw tych bada
nalezy wskpnie ustak optymalr ilos¢ asfaltu w mieszance.

Nalezy sporadzi¢ ponadto cztery serie probek do badeg metody petzania, przy czym zawdtt@sfaltu w
poszczegodlnych seriach powinnatlsgwna:

- iloéci optymalnej oznaczonej wg metody Marshalla,
- iloéci optymalnej zmniejszonej 0 0.3% bezwzgl.,

- ilosci optymalnej, zwgkszonej o0 0.3% bezwzgl.,

- ilosci optymalnej zwgkszonej o 0.6% bezwzgl.

Nalezy oznaczy osiadanie i obliczZy modut sztywnéci oraz sporzdzi¢ wykres zalenosci modutu sztywnéci
od zawartéci lepiszcza.

Optymalry zawartd¢ lepiszcza w betonie asfaltowym naleustalt ostatecznie na podstawie w/w wykresu,
przy czy naley stosowa si¢ do nastpujacych kryteriéw:

- bez wzgédu na warté¢ modutu, ilg¢ optymalna nie mie by¢ mniejsza od obliczonej na podstawie
badania wg metody Marshalla,

- ilos¢ optymalry lepiszcza, mzna zwikszy¢ w poréwnaniu do iléci obliczonej na podstawie badania
wg metody Marshalla, o takwartas¢, ktéra nie powoduje zmniejszenia sztyweiomieszanki,
wigcej niz 0 15% - jednak pod warunkierie wolna przestrzei wypenienie jej lepiszczemghba
miescity si¢ w zaleconych granicach,

- modut sztywnéci z ustalon iloscia optymalr lepiszcza, nie me by mniejszy nt 14 MPa.

Zawarta¢ srodka adhezyjnego.
Nalezy przyja¢ zawartd¢ "Teraminu” w ilgci 0.5% w stosunku do wagi asfaltu. zawé&tda winna by
potwierdzona pozytywnymi wynikami bagladngnie wzrostu przyczepioi asfaltu do kruszywa.

5.2.2. Wytwarzanie betonu asfaltowego

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszanieymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikow, w tym taé& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepy. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci
od temperatury. Tolerancje dozowania sktadnikow aneognost: jedna dziatka elementarna wagi, walie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jereli jest przewidziane dodani@odka adhezyjnego, to powinien onc¢bgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania, zapevatigin
utrzymanie statej temperatury z toleranejs° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosi
- dla D50/70: 140-160C

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosk:
- dla D50/70: 135-165C



5.2.3. Przygotowanie podita

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnoé¢ byyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podita powinna by sucha i czysta.

Maksymalne nierowniei podtaza pod warstw asfaltova nie powinny by wieksze nk 12mm.

W przypadku gdy nieréwriai podiaza @ wicksze od 12mm, podie naley wyréwna poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, lq@d naley skropt emulsp
asfaltowy lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w ST. Zalecane $lu asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 5.

Tablica 5. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoviglp uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
uplynnionego, kg/m

Podiaze do wykonania warstwy

Lp. Z mieszanki betonu asfaltowego

Podilae pod warstw asfaltova
1 |Podbudowa z kruszywa stabilizowanggo
mechanicznie

0d 0,5do 0,7

5.2.4. Warunki przygpienia do rob6t
Ze wzgkdu na szybkie chtodzenie warstwy zaleca ktadanie warstwy w temperaturze otoczenia
powyzej 10 C.

5.2.5 Zarob prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjzany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zawartei sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skladu zaprojektowanego
podano w tablicy 6.

Tablica 6. Tolerancje zawa#m skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prabktody ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe dp
Lp. Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowej | nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 2
1 Ziarna pozostage na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6, 8,0; 6,3; 4,0; 2 +50
2 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: +30
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 -
3 Ziarna przechodge przez sito o oczkac +20
#0,075mm -7
4 Asfalt +0,5

5.2.6. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadask wyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektov.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnafigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.2.2.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyivaie bezzwiocznie zgodnie ze schematem ptzeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura zagzczania powinna wyndshie mniej nk 125°C.
Zaggszczanie nalgy ukonczy¢ w ciagu 15 minut i uzyskawskanik zag;szczenia - 98%.

Zagszczanie naley rozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia ulponej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofedo osi drogi.



Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obegtej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyepéma asfaltowo-kauczukowv Sposob wykonywania @tz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezyniera.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00.

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki ndher-asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej
podano w tablicy 7.

6.3.2.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej gal@a wykonaniu ekstrakcji wg Zeszytu Nr 64
(Informacje, instrukcje. ,Procedury badado projektowania sktadu i kontroli mieszanek mateo-
asfaltowych”. IBDIM Warszawa 2002). Wyniki powinngy¢ zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancy
okreslona w tablicy 6. Dopuszczagsivykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie witaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 7. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dzialce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wihasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki P
: . dozor cagly
mineralno-asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- : L
. . P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwaorni

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢byzgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j



Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopedg¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna &ggodna z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtlu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocwii@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Widciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreilac na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z receptiaboratoryjn.

6.3.10. Wyghd warstwy

Wykonawca ma obowrek w trakcie trwania robét przygotoivalla Inzyniera zagszczone probki
Marshalla.

Prébki powinny by zag:szczone w sposob znormalizowany, przy czym szcmegdivag: nalezy
zwrocié na odpowiedni jej wysoka¢ oraz temperaterzag;szczania.

Jedna seria /3 sztuki/ prébek z gdptodukcji oraz doktadnlokalizacg jej wbudowania powinna ldy
wykonana co 500 mb w przypadku ukfadania pateaerokdéci drogi, lub co 250 mb przemiennie w przypadku
uktadania nawierzchni cakzerokdcia.

Zageszczone probki odbietabedzie laboratorium Nadzoru,allz mazna je do tego laboratorium
sukcesywnie dostarcza
6.4. Badania dotyeze cech geometrycznych i Wtawosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betasfaltowego podaje
tablica 8.

Tablica 8. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégdl km

2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgdaio 10 m

3 | Réwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvatjugcsci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy [ pomiar ednych niwelacji podiznej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 n
8 | Zlacza podiune i poprzeczne cala diugoziacza
9

Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gijta
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z k@ego pasa o powierzchni do 3000
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lagodna z dokumentacprojektova, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej aiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak 7i5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierasg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wigcksze od podanych w tablicy 9.



Tablica 9. Dopuszczalne nierowgtowarstw asfaltowych, mm

Drogi i place Warstwa
grip scieralna
Drogi klasy L i D 9

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltoweg@dwnkach prostych i na tukach powinny¢by
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe
Rz¢dne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektowe, z toleranci + 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie
O$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektowvs, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy
Grub@ warstwy powinna b§zgodna z grubiwia projektows, z tolerancj = 10 %.
6.4.8.Ztacza podhtine i poprzeczne

Zicza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi.
Ztacza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmagta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hiyyw jednym poziomie.

6.4.9.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjiednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszerych sé i spckanych.

6.4.10.Zageszczenie warstwy i wolna przesthize warstwie

Zagzszczenie i wolna przestnzav warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie laboratoryjnej.

6.4.11. Ocena wynikéw bafia

Mieszank mineralno-asfaltoworaz asfaltow warstwe nawierzchni uznaje siza wykonanie zgodnie z
wymaganiami niniejszej ST, jeli:

- wyniki oceny makroskopowepg0zytywne,

- co najmniej 95 % wynikow badai pomiaréw, z uwzgldnieniem dopuszczalnych odchgle
spetnia wymagania ST,

nie wigcej niz 5 % wynikdw bada i pomiarow, z uwzgidnieniem dopuszczalnych odchfylewickszonych o 30
% spetnia wymagania ST.

7. Obmiar robot

Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@O0.0
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0.0

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawy ptatndci
9.1. OgdlIne ustalenia dotyg® podstawy platrigi
Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00.

Platndé za nf wykonanej warstwycieralnej grubéci 4 cm z betonu asfaltowego zgodnie z obmiarepenp
jakosci materiatow, mieszanki i nawierzchni na podstawjaikéw pomiarow i badalaboratoryjnych.



9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatdw,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredei urzadzehr obcych i krawznikow,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych
2 PN-B-11113:1996 Kruszywa min_eralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek
3 PN-B-11115:1998 Krus_zywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych
4. PN-C-04024:1991 _Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakae/
i transport
Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do navziehni
drogowych
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefad.
Wymagania
7 BN-68/8931-04 iDI;ct)a?i samochodowe. Pomiar rowdedbnawierzchni planografem
10.2. Inne dokumenty
8. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
9. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje -
zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997
10. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &feé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt
60, IBDiM, Warszawa, 1999
11. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowidatogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z
1999 r., poz. 430).
12. Zeszyt nr 64 Informacje, instrukcje. ,Procedury &ado projektowania sktadu i kontroli mieszanek
mineralno-asfaltowych”. IBDIM Warszawa 2002.
13. Instrukcja: ,Wymagania wobec wypetniacza do drogofwyi lotniskowych mieszanek mineralno-
asfaltowych”, IBDiM, Warszawa 2001 r.
14. Katalog Wzmocnig i Remontéw Nawierzchni Podatnych i PotsztywnycM(RNPP-Warszawa 2001)

5. PN-C-96173:1974

6. PN-S-96025:2000



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.06.03.02

UZUPELNIANIE |
PROFILOWANIE POBOCZY

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngiymagania dotyeee wykonania i odbioru roboét
zwiazanych z uzupetnianiem i profilowaniem poboczy gowych w ramach przebudowy nawierzchni drég
gminnych na trzech odcinkach

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatia
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t okfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zganych z
uzupetnianiem i profilowaniem poboczy i obejmu;j

- uzupetnianie i profilowanie poboczy na odcink@czebudowywanych drég gminnych

1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.1 Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazdow,
umieszczenia ugdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy polmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine”.

1.5. Ogoélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyez robo6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne”.

2. Materiaty

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzt doscinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okélnych w niniejszej ST powinien wykazaig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterericinarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,



- ‘fadowarek czotowych,

- walcow,

— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog

3.3. Wty przez Wykonawe do uzupetnienia i profilowania poboczy sgrmechaniczny musi kgysprawny
technicznie, i zaakceptowany przezyniera.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe”.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robét okénych w niniejszej ST, mima korzysté z dowolnychsrodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne”.

5.2. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wgbien) i zanzenia w poboczach nalg je uzupeint
materialem o wiciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyogab wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneghzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotndgci optymalnej, a nagbnie utazy¢ w nim warstve materiatu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych olétenych w ST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa natoa”. Wilgotng¢
optymalry i maksymalgn gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek rglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-
B-04481 [1].

Zagzszczenie utonej warstwy materiatu uzupetnaapgo naley prowadzé od kravedzi poboczy w
kierunku kravedzi nawierzchni. Rodzaj spyt do zagszczania musi iyzaakceptowany przezayniera.
Zagzszczona powierzchnia powinnadxpwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiadldow po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodi&lzB-04481 [1].

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skigeszanki wedtug ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, ST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowaunatna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhicg 1.

Tablica 1. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwosé¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki

2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki

O 2 probki
uzupetniagcej

3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym

poboczu 2 prébki

4 | Wska&nik zag;szczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razynalkm




6.4. Pomiar cech geometrycznych uzupetnianych moboc
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zaiazeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaré¥einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwosé¢ pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rownd¢ podhuzna co50m

3 | RGwnd¢ poprzeczna

6.4.1 Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci + 1%.
6.4.2 Réwna¢ poboczy

Nieréwndci podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. Obmiar robét
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. Odbidr rob6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne".
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogolne".
Ptatngci za nf wykonanych robét na poboczach rigleprzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jako
robot.

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robaét,
— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,
- rozlozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.



