SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Branza sanitarna

Obiekt : Budowa kanalizacji sanitarnej
dla wstabiczyn gm. Miécisko
Adres budowy : Miescisko, Ribczyn, ZakrzewoZabiczyn,

Kod CPV : 45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowakazaciji

Gniezng, luty 2010 .



1. WSTEP
1.1 Przedmiot szczegotowej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)
s3 wymagania dotyece wykonania i odbioru robot zgaanych z budow
kanalizacji sanitarnej z przykanalikami dla wsi Ealgn gm. Migcisko.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) zostalggptowana jako
dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacjigobkrelonych w pkt.1.1.

1.3. Okreslenie zakresu robot

Szczegotowy zakres robot ustalony zostat w przedmieobot, kosztorysie
ofertowym oraz dokumentacji budowlano — wykonawcze]

1.4. Organizacja robot i przekazanie placu budowy

Zamawiajacy (inwestor) przekaWykonawcy plac budowy w terminie
okreslonym w umowie.

Zamawiajacy okréi m.in.:

- lokalizacje istnigjcych uradzen na terenie placu budowy,

w oparciu o zaktualizowane plany sytuacyjno - wysclowe w skali 1 : 1000
- wykaz reperéw

- spos6b korzystania z wody i energii elektrycznej.

Organizacja robot winna zabezpie€zy szczegOIngi:

- terminowe i jakéciowe wykonanie robot

- 0signiecie zalaonych efektow techniczno - ekonomicznych

- warunki BHP na budowie

- warunki bezpieczestwa zwhzane z prowadzeniem robot w pasisgoiw
komunikacyjnych

1.5. Zabezpieczenie intereséw 0s06b trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganievdmupgcych przepisow
prawa oraz powinien zapewrochrore uzasadnionych praw osob trzecich.
Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody wadezzniach i innych
zainwestowaniach naziemnych i podziemnych, spowedewealizagj
projektowanych robat.



1.6. Wymagania dotyezace ochronysrodowiska

Wykonawca bdzie czynit wszelkie niezfgine starania, aby zastosavske do
obowiazujgcych przepisow i normatywow z zakresu ochrérmdowiska
na placu budowy i poza jego terenem.

1.7. Warunki i bezpiecznstwo pracy oraz ochrona p. pzarowa na budowie

Wykonawca robo6t zobowiazany jest we witasnym zakreabezpieczyprace
personelu w warunkach zapewniajacych bezpiesta® i higier pracy.
Wykonawca dostarczy na budewbedzie utrzymywat odpowiednie
wyposaenie p. paarowe konieczne dla zapewnienia bezpiésizea, a take
zapewni wyposgenie w uradzenia socjalne oraz odziechronm, wymagag
dla personelu zatrudnionego na budowie.

Wykonawca zobowiazany jest do uzgodnienia z inwegstamiejsca
skladowania materiatow i elementéw budowlanych onggsca lokalizacii
urzadzen socjalno - bytowych pracownikow obstugujacych buelo

2. MATERIALY

Przy realizacji rob6t na obiekcie ,, Budowa kanatizaanitarnej

z przykanalikami we wsfabiczyn” mog by¢ zastosowane wytznie materiaty
budowlane o parametrach ustiwiajacych prawidtowe wykonanie robat.
Do wykonania projektowanej rozbudowy sieci kanalygaej mog by¢
stosowane wyroby producentow krajowych i zagranichn

Wszystkie materiaty mugzposiada aktualne polskie aprobaty techniczne
| odpowiadé Polskim Normom. Wykonawca zobazany jest zastosowa
wiasciwe materiaty wg wymogow okéenych w opisie technicznym,

a w razie potrzeby uzyska akceptatq zastosowamie danego materiatu
inspektora nadzoru. Odbior techniczny materiatowipeéen by dokonany
wg wymaga i w sposéb okrdony aktualnymi przepisami.

Rury, ksztaltki PE i PCV kanalizacyjne, sktadowaaeplacu budowy winny
by¢ zabezpieczone przed szkodliwym dziataniem pronstamiecznych
(szczegOlnie przy disszym magazynowaniu). Wykonawca zapewni, aby
tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdly bzyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, oraz zagnewop jakosé

| wlasciwosci oraz byty dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru.
Sposob transportu, przechowywania i sktadowanitnadw winien
odpowiadé wytycznym dostawcy i producenta.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do stosowania takiego sgitg,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na ggkeykonywanych robaot.



Liczba i wydajnéc¢ sprztu powinna gwarantowgrawidtowe prowadzenie ro
robot. Do realizacji obiektu przewiduje sie zasteanie :

- koparki na podwoziu kotowym iggienicowym

0 pojemndci tyzki 0,6 nTi 0,15 ni

- spycharki gsienicowej o mocy 75 KM

- samochodu skrzyniowego 5-10 t

- samochodu dostawczego

- samochodu samowytadowczego 5 -10 t

- ubijaka spalinowego 200 kg

- maszyna do wierégpoziomych WP 15/25 1 WP 80/120

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu
poziomego i pionowego, ktory nie wptynie niekorzystna stan i jaki
transportowanych materiatéw. Proponowaraglki transportu przedstawiono
w pkt. 3.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1.Wymagania dotyzgce realizacji robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za w¢awve prowadzenie robét zgodnie
Z umowg, wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikagmp ustaleniami
Z przedstawicielem zamawiajacego.
Wykonawstwo robo6t winno ldyzgodne m.in. :
- wytycznymi wykonania i odbioru robot budowlanmentazowych w zakresie
budowy kanalizacji,
- Polskimi Normami a w szczegOlfm :
PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjifgmagania
| badania przy odbiorze
PN-EN-752-2:2000 Zewtnzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

5.2. Roboty przygotowawcze.

Wytyczenie trasy sieci kanalizacyjnej (rurggigrawitacyjne i ttoczne)

oraz przepompowrsciekéw (szt. 2) winno byprzeprowadzone przez
uprawniomn stuzbe geodezyijn.

5.3. Roboty ziemne.

Wykop mechaniczny natg prowadzé¢ do gkbokasci posadowienia rurociagu.

Nasepnie wykopemgcznym o g¢bokosci 0,10 m naky dokond& tzw. dokopu
dla wykonania podsypki.



Materiat na podsypknie powinien zawiekakamieni lub innych twardych
materiatow (wg ustaledokumentacji projektowej). Po dokonaniu mamitaur
kanalizacyjnych, nalsg wykona obsypk ze szczegolnym zwroceniem uwagi
na zagszczenie materiatu w strefie bocznej tzw. ,, pachiwimajpraktyczniej
nogami lub ubijakamiecznymi warstwami co 10 cm, do wysagko30 cm
ponad poziom rury. Materiat do obsypowinien odpowiadacechom

jak dla podsypki.

(wg ustalé dokumentacji projektowej wynikagych m. in.

Z opisu technicznego)

Uwaga!

Przed przystapieniem do wykonania robét ziemnyalezg ustalt miejsca
kolizji z istniegcym uzbrojeniem podziemnym (m.in. medddw. recznych
przekopdéw prébnych w porozumieniu zytkownikiem uzbrojenia). W trakcie
prowadzenia robot ziemnych dokonyivaalezy stosownych zabezpieaze
Istniegcego uzbrojenia podziemnego /podwieszenia/ orazapawnienia ruchu
pieszego oraz dojazdéw do poszczegolnych obiekalezynstosowa kiadki

lub odcinkowo dokonacatkowitej zasypki wykopu (za zggahspektora
nadzoru).

5.4. Roboty monezowe

Roboty montaowe wykona na przygotowanym suchym, ustabilizowanym
i wyrownanym podiau z podsypk. Przy montau rur naley zwréci
szczegOlp uwag na:

- czysta¢ wgtebienia kielicha

- §cistas¢ przylegania pigcienia uszczelniajacego do wiienia

- czysta¢ konca bosego rury

- gtebokas¢ wceisku /wczéniejsze oznaczenie diugm na koncéwece rury/

5.7 Przgscia przez przeszkody.

W trakcie prowadzenia robot uzbrojenie podziemreayaabezpieczy
poprzez podwieszenie np. do bali drewnianychahgych nad wykopem.
Przy przekraczaniu przeszkod ngl@rzestrzegawarunkow widciciela

I uzytkownika uradzenia, podanych w uzgodnieniach oraz ustaleniach
wynikajacych z dokumetacji projektowej. W przypadku zakstria
bezpdredniej kolizji projektowanego rurociagu z innymouagjeniem nalgy
projekt rozwizania kolizji uzgodni z zainteresowanym wdeicielem
uzbrojenia podziemnego.

6. KONTROLA , BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowiazkoéw Wykonawcy natg opracowanie i przedstawienie Inwestorowi



do uzgodnienia programu prac, w ktorym przedstamizrzon kolejnasé¢
robot, sposéb i czas ich wykonania,#i@osci techniczne , kadrowe

| organizacyjne gwarantage wykonawstwo robot zgodnie z projektem.
Program powinig zawier& rowniez :

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakae terminowa¢ robot

- system i proceddmproponowanej kontroli jalsai.

Szczegolnie dla zapewnienia dgavej giebokasci uktadania ruroaigow,
ich szczelnéci, zabezpieczenia antykorozyjnego armatury adzen.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bdzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
dokumentagy w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowyakikolwiek
btad lub opuszczenie w ifgiach podanych Wlepym kosztorysie

lub przedmiarze nie zwalnia Wykonawcy od obgzku ukaiczenia wszystkich
robot wg dokumentacji projektowej. Obmiaru dokonwgkonawca

po pisemnym powiadomieniu przedstawiciela InwestOtamiar robot
ulegapcych zakryciu przeprowadzae$rzed ich zakryciem w obecfw
inspektora nadzoru. €gtotliwosé¢ obmiaru uzaleniona jest od rodzaju
prowadzonych prac orazestotliwosci ptatngci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét
beda zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli
urzadzenia te lub spex wymagag bada atestujacych to Wykonawca winien
posiadé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane

w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbidr robot uleggacych zakryciu

Do podstawowych obowiazkoéw Wykonawcy nalegtaszanie inwestorowi

do odbioru roboty ulegajace zakryciu.

Odbior robét ulegajacych zakryciu lub zand@jch polega na ocenie §o

I jakosci wykonanych robot , ktore w dalszym procesieiraali ulegr

zakryciu. Gotow&¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem
do dziennika budowy, przy jednoczesnym powiadoiuie@rspektora nadzoru.
Wyzej wym. odbioru dokonuje komisja z udziatem inspektnadzoru.



8.2. Odbidr zesciowy

Odbior czsciowy polegé bedzie na ocenie ikxi i jakosci wykonanych cgsci
robot pod ewentualne potrzeby okresowego fakturcavan

Roboty do odbioru e#ciowego zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy z powiadomieniem Inwestora. Odbiorgscrwego dokonuje komisja
z udzialem inspektora nadzoru.

8.3. Odbidr koncowy obiektu

Odbioru kaicowego obiektu dokonuje komisja odbiorowa po pisgmn
zgtoszeniu gotowsei do odbioru przez WykonawcNa odbiér kacowy
obiektu Wykonawca przedstawia wszystkie dokumentygzane

ze realizowanym zadaniem tj. :

- atesty, aprobaty techniczne zastosowanych mkteria

- inwentaryzagj geodezyjn powykonawcz

- protokoty z prob i bada

- protokoty z odbioru robot zanikowych

- dziennik budowy

- oswiadczenie kierownika budowy o zakaeniu roboét

- rozliczenie finansowe obiektu

Efektem odbioru kacowego obiektu jest przekazanie obiekiytkiownikowi
do eksploataciji.

8.4. Odbior ostateczny

Odbior ostateczny przeprowadzony zostanie po akiggsarancii i ¢gkojmi .
Odbior ten jest organizowany przez Inwestora.

Do odbioru ostatecznego nayeprzedstawd potwierdzenie usuacia
ewentualnych wad i usterek zgtoszonych na odbikoaeowym obiektu

| w okresie gwaranciji igkojmi.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczenie robo6t nagbhowa bedzie na zasadach oktenych w umowie
zawartej pomiedzy Inwestorem a Wykonawc

W umowie okrélone zostan:

- etapy rozliczeniowe

- zasady rozliczenia (obmiar robot, ryczait)

- zasady platrezi

- terminy ptatnéci



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowl@elest jedn. Dz.U. Nr 207
poz. 2016 z 2003 r.).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&01 roku w sprawie
dziennika budowy, monta i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz.U. Nr
138, poz. 1555 z pbzniejszymi zmianami).

3. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.200Buav sprawie
informaciji dotycacych bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz.1126).

Oprac.
mHenryk Misiorek



