Przedmiar robot

Opis robot Jedn. Obmiar
miary

Obstuga geodezvina szt 1,00
Reczne kopanie rowdw dla kabli m 265,00
Reczne zasypwanie rowow dla kabli m 265,00
Nasvpanie warstwy piasku na dnie rovwu kablowego o m 330,00
szerokosci do 0,4 m

Ukladanie rur ochronnveh - PCW AROTA DVK 100 m 13,00
mimn w wykopie

Ukladanie reczne kabli wielozviowyeh YKY 5x16 mm2 m 130,00

w rowie kablovwym = przvkrvciem foliq kalendrowangq =
PCW uplastveznionego grub.pow.0,4-0,6 mm

Ukladanie reczne kabli wielozviowyveh YKY 5x6 mm2 w m 250,00
rowie kablowvm z przykrveiem foliq kalendrowanq =
PCW uplastveznionego grub.pow.0,4-0,6 mm

MontaZz projektoréw oswietlenia boiska tvpu MWF szt 16,00
330/400
Montaz i stawianie slupéw oswietleniowveh stalowyveh szt 8,00

SG 10 wraz = fundamentem
Charakterystvka Robot:

Montaz na stupach konstrideji mocujqeveh projektory szt 8,00




Monta:z przewodow kabelkowych YKY 3x2,5 mm2 do kpl 8.00
projektoréw oswietleniovwveh, weiqgane w stupy.

Ukladanie drutu stalowego ocvnkowany fi 6mm w m 265,00
rowach kablowyeh

Mechaniczne pogrqzenie uziomow pionowyveh m 18,00
pretowveh fi 22 mm tvpu GALMAR

Zarobienie na sucho kovica kabla YKY 5x16 mmn2 szt 2,00
Zarobienie na sucho kovca kabla YKY 5x6 mm?2 szt 16,00
Monta:z tablicy oswietleniowej TR kpl 1,00
Prace nieprzewidziane w kosztorysie szt 1,00
Pomiar natezenia oswietlenia pomieszczen szt 16,00
Badanie linii odcinek 9.00
Pomiar rezvstancji uziemienia szt 9,00




