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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejvsymagania dotycxe wykonania i odbioru robot
zZwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwysokdciowych w zwhzku z budow drég
dojazdowych do pdl.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realki
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tigsgowe;.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

Roboty pomiarowe, zwrane z odtworzeniem trasy i punktow wys@alowych obejmui:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtéwnych osi  trasy
i punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatde osi),

C) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

€) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrotta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanychdt.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zalamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogikowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5.Ogdlne wymagania dotycgce robdt

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.
Wykonawca  jest odpowiedzialny za jdko ich  wykonania oraz za = zgodto
z Dokumentagj Projektova ST i poleceniami lzyniera.

2. Materialy
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne  wymagania dotygze materialtdw, ich  pozyskiwania i skladowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gidwnych trasy nate stosowd pale drewniane 2z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdhamasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramgb6ét ziemnych, w ssiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mi& srednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw naje stosowa paliki drewniane srednicy od 0,05
do 0,08 m i diugéci okoto 0,30 m, a dla punktdéw utrwalanych w istaeej nawierzchni bolce stalovéeednicy
5 mm i dtugdci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- témy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagt®g odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@nazyniera o wszelkich lgblach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunete na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rgednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rg@dne terenu istotnie #0ia si¢ od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dygmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte  przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgérednie osi trasy muszby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okitajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaiego zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robéinstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne dleawidtowej realizacji rob6t nate
do obowazkow Wykonawcy.

Punkty pastwowej osnowy geodezyjnej, ktére uleglty zniszcaemv wyniku prowadzonych robot
budowlanych okjtych Dokumentagj Projektows, nalezy odtworzy przez odpowiedni uprawnion jednostk
wykonawstwa geodezyjnego, jako punkty geodezyjnsammej klasy na koszt Wykonawcy robot.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osaiy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowhzane do punktdw pomocniczych, padmych
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poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdiwosi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskipowinna by odpowiednio zmniejszona, zatge
od jego konfiguracii.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repegbocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez4yniera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny by wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane
i jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowsy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych 1 w punktach s$rpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtassy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
maoze by wicksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1cm w
stosunku do rg@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zapt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayranbot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robot), zgodnie z dokumensagprojektova oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragydzi nasypoéw i wykopow naky stosowdé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ¢ghszych
niz 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektova.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych naley
prowadzé wedlug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest 1km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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8. Odbiodr robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie egasfe na podstawie szkicOw
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotukantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inzynierowi.

9. Podstawa ptatndgci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie pomiaréw dla inwentaryzacji powykonawgzej
- wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczkjdzenie jej do zasobow geodezyjnych

10. Przepisy zwhzane

1. Instrukcja techniczna O-1/0-2. Og6lne zasady wykeamjia prac geodezyjnych i kartograficznych, GUGIK
Wydanie pite 2001.

Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykonya@mac geodezyjnych, GUGIK Wydanie czwarte 1998
Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanietei2001

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis GUGIK Wydanie pite 1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Pomiary i opracowandlizacyjne, GUGIK Wydanie 2007

Instrukcja techniczna G-4.1 Pomiary sytuacyjne isekosciowe metodami bezgoednimi, GUGIK
Wydanie 2007

Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafaogne ( Dz.U. Nr 240)
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