D-01.01.01

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikac@htecznej (SST) g wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robo6t zwianych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych zwgzanych z budow

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanawécdDokumentacji Przetargowej i Umowy.
Nalezy je stosowa przy zlecaniu i realizacji robét dla inwestygPrzebudowa drég gminnych na
terenie Gminy Migcisko”.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych

z wszystkimi czynngciami umaliwiajagcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektow inynierskich.

1.3.1.Odtworzenie trasy i punktow wysad@mowych - W zakres robo6t pomiarowych, awanych

z odtworzeniem trasy i punktéw wysackoowych wchodz:

- roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wySo&wego punktéw gtownych osi trasy

i punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktawyZnaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysakowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty,rool ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trgsynkty kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okgtenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,0Jymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m idiugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.




D-01.01.01

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokowych naleéy stosowa nastpujacy
sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

- faty,

- tadmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robaot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyw. Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiagjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegoétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawédnzyniera o wszelkich kbach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) repereaboczych. B¢dy te powinny by usuné¢te
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejgs
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rxne
terenu istotnie rénig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vpino by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejrzédnych rzeczywistych,
akceptowane przez d4gniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku ajagiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktdre bazpjna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone
W oznaczenia okétajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznadzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze
w czasie trwania roboét. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostan
zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejast
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestaa odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déavipgtowej realizacji robo6t naig do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow wysokasciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pany by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a z@akdowipzane do punktow
pomocniczych, potmonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatayé¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazry¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzysgcych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesjpocze nalgy
zalawy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztalidwdw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczay osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigra] wyrane

I jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej aico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog.
Rzedne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéveczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektows oraz

w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerti@tro w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypoéw i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gebszych ni 1 metr. Odlegt&¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do
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uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogow@glegi@dé ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiliwia¢c wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych
naleey prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi W34.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robat.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robd6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jestsza obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robdt.

Odbior robdét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie gpisfe na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétukantroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiftigounktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmgytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, oclardoh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platnag¢ robot zwhzanych z wyznaczeniem obiektdow mostowych jestauw koszcie robot
mostowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykaamnja prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugwestycji, Giéwny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnovzaopea, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysak@mwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjagsokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpegGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983.

Noohkow




