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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaophteécznej (SST) $ wymagania dotyegce
wykonania i odbioru rob6t drogowych zwanych z budow ,Remont drogi gminnej
w Budziejewku’.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowe specyfikacje techniczne stagowdcs¢ Dokumentacji Przetargowych i Umowy.
Nalezy je stosowa przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w pfkt.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuymagania ogdélne, wspdlne dla robot
objetych  szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, dagymi przez GDDP dla

poszczegolinych asortymentow robot drogowych i mmegth. W przypadku braku ogolnych

specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dlaebo asortymentu robot, ustalenia dogycz
rowniez dla SST sporgizanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niecdgcy budynkiem, stanowcy catGé

techniczno-uytkowg (droga) albo jego €#¢ stanowyca odrbny element konstrukcyjny lub

technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lusumitty od jezdni, przeznaczony do

ruchu pieszych.

1.4.3. Dhugos¢ mostu - odlegtet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku

mostéw tukowych z nadsypk- odlegtadé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni

drogowej— nie dotyczy

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony doudab postoju pojazdéw oraz ruchu

pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem

| zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdonauchu

pojazdow obstugdpych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugcia

po jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi Stronaapatrzony piecgia organu

wydajgcego, wydany zgodnie z obamujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument

przebiegu rob6t budowlanych, ghey do notowania zdarad okolicznaci zachodzacych w toku

wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odiorobot, przekazywania poleceinnej

korespondencji technicznej pogdey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawc

| projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoerenovd dla zapewnienia komunikaciji

drogowej i ruchu pieszegonie dotyczy.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona

przez Zamawiagcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona), odpowiedzialna za

nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cg¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania

robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodhikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.
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1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.13Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twar@a ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych
nie dotyczy.

1.4.14Korpus drogowy - nasyp lub ta @ wykopu, ktéra jest ograniczona kogordrogi

i skarpami rowow.

1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, ghey do wpisywania przez Wykonagobmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksjzce obmiarow
podlegag potwierdzeniu przez iyniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium bhacdze, zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwhzanych z ocen
jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niegztne do wykonania robét, zgodne z dokumengtacj
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineyniera/Kierownika projektu.
1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododmy dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego wrie dotyczy.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzskych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wizagca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstvg scieralp a podbudow,
zapewniagjca lepsze roztenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa gjoa do wyréwnania nierowldoi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stizaca do przenoszenia obgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem egstek podiga. Maze
zawierg& warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwrgadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingfa - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnigeej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa shkyca do odprowadzenia wody przedogtej st do
nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszczynie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22 Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunehdk& dla pieszych i przepustnie
dotyczy.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodndé¢é wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowlanych.

1.4.25Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetel przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i zwgzanych z n§ urzagdzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy meorOwnie:
obejmowd& teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzh chrongcych ludzi

I srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
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1.4.26 Pobocze - ox&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojujazadw,
umieszczenia updzen organizacji i bezpiecistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchgi do
giebokadsci przemarzania.

1.4.28 Podiaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paatolezgca bezpérednio pod
nawierzchna, ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29 Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy
przez Ireyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcayce sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwjzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrglada autorem dokumentacii
projektowe.

1.4.31.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagaania drogowego lub
calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrgeometrycznych trasy w planie
i przekroju podtanym) istniegcego podczenia.

1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagikm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakugavowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33Przeszkoda naturalna - elemestodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dglibagno, rzeka, szlakedréwek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34 Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosvi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35 Przetargowa dokumentacja projektowa es¢ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36.Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozévekiada sie z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizykomor— nie dotyczy

1.4.37 Rekultywacja - roboty magge na celu upogzikowanie i przywrocenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegédé miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego- nie dotyczy

1.4.39 Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propediej do osi podinej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego— nie dotyczy

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajéow ruchu oraz szetdka@hodnikOw mierzona wswietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdo (przedmiarem) w kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42 Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwogjo

i ruchu pieszego rie dotyczy.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejows lub inmg drogg dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszege-dotyczy.

1.4.45Zadanie budowlane - ¢& przedstwziecia budowlanego, stanoyda odebng catasé
konstrukcyjr lub technologiczg, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie mae polega na wykonywaniu robét zwkanych z budow modernizacy/
przebudow, utrzymaniem oraz ochragrboudowli drogowej lub jej elementu.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ja&kowykonanych robot, bezpieargwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj
projektowg, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy.

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniaprawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspoirzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw, dziennikldwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komp&S/.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatd@a ochrorn przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzore dniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoOtowych warunkach umowy, uwdigilagcym podziat na dokumentacj
projektows:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowg dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, kiokVWykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektowg i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogiczes¢ umowy, a wymagania okil®ne w chaéby jednym

z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej datentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoélnydhOgolnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mie wykorzystywa bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéninzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiarow okgeonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiajglabzgodne z dokumentagcjprojektowg

i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSkda uwazane za warteei docelowe, od
ktorych dopuszczalne gsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementéw budowli musavykazywa& zgodnd¢ z okrg&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub
SST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykem@onownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy:

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoetguod ruchem?”).

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymedstniecych
obiektéw (jezdniegsciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tmaarealizacji kontraktu,zado zakdczenia

i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim adem drogi i organem zadzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robébkvesie trwania budowy. W zaieosci od
potrzeb i posipu robdt projekt organizacji ruchu powinien¢bya bigaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekfjarozacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
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W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczme takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniaic w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczgstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie kedy akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaezew miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclkiérych treé¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggboej zaptacie i przyjmuje i ze jest
wigczony w cen kontraktowg.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym.
Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji
kontraktu @& do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstalujeddzie utrzymywad tymczasowe uggzenia zabezpieczae,
w tym: ogrodzenia, pgcze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki
niezledne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodii wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazdow i maszyn pracagych przy
realizacji  robd6t, = Wykonawca  odpowiednio  oznakuje = wsposOb  uzgodniony
Z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaézew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclktorych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedg utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje @i ze jest
wiaczony w cen kontraktovg.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:
a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzeé
lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wyni#ach z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn p@ahgh w nasipstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogalojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscig powstania pzaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa.
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya
sprzt przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@sni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i poghizda




D-M-00.00.00

Materiaty tatwopalne dxa skiladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepmisa
i zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo&arem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego, osego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robot bda mialy aprobat techniczm wydary przez
uprawniory jednostlk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azakaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyntgazgod: na wycie tych materiatbw od wiaiwych organdéw
administracji pastwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona whasriei publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrtomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych wia&cicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych
na terenie budowy i powiadotilnzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamm
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgskalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadpeaz ledzie z nimi
wspOtpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu asprWykonawca
bedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkwa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrici dla mieszkacoéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@n w sgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomsri i dotyczcych korzystania z wiasio

i drég wewrtrznych. Jednate, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kpdzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile niedd one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazddw.

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdbw i wyposaia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie
niezlezdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o 4dym takim przewozie duzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mee polecé, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkow zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne
obcigzenie osiowe niedala dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofdie terenu
budowy i Wykonawca dulzie odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera/Kierownika projektu.
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1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzedgaprzepisow dotycgych bezpieczestwa

I higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczme, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oriaz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe,;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robat.

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materialy | ydzenia aywane do
robét od daty rozpogrzia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaweinno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djielementy byly w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Je&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie sido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie zarzdzenia wydane przez wiadze centralne
I miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktore g w jakikolwiek sposob zwgzane z
wykonywanymi robotami i ¢dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dulzie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie znakoéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatdw lub urgdzen uzytych lub zwgzanych

z wykonywaniem robot i w sposObagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoich dziataniach, przedstavgi@jkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postpowania, obgizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wigem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dasizonej przez lkryniera/Kierownika projektu.
1.5.13.Réwnowanaos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktére
spetnid mag materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylaglobowgzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepiséw
o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inacx¥ przypadku gdy powotane normy
i przepisy g paistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewo®jrowny lub wyszy poziom wykonania i
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ridnice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami  musg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawc i przedi@zone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostad
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknya terenie budowyela uwazane za
wlasng¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika
projektu i posgpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w robotach, bynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawg ustali wydhzenie czasu wykonania roboét i/lub
wysokas¢ kwoty, o ktog nalezy zwigkszy cere kontraktowvg.
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1.6. Zaplecze Zamawiajcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacije).

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyZamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, Sz
transport oraz inne wdzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
.Zaplecze Zamawiafrego”.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robo6t, Wykonawca przedstawiyrnierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegétowe informacje dofpez proponowanegozrodita wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak r@znodpowiednieswiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegiddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty
z danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materiaty uzyskane
z dopuszczonegarodia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviobel wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatdw zezroédet miejscowych wczapc w to zrodta wskazane przez Zamawdieg¢go i jest
zobowgzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyrzed
rozpoczciem eksploatacijtrodta.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacs
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtiniagc aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnragt
panstwowej i samorzdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych
materiatdbw pochodcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatdw, dzierawy i inne jakie okzg
sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdbw do robat.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskaniaematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce kulgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykomp@amerenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyt®,uzyska na to piseranzgod
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacj&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zl@one w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. J3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robét,zni
te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych emnatow zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezdgniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz sk z jego nieprzyciem, usuniciem

I niezaptaceniem
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2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewnunazliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawgowiadomi layniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnieeplr zyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadaymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowawgzaj materiatu nie nie by pazniej
zmieniany bez zgody hyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane naderio czasu gdyeola one uyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczenimawhowaty swaj jakose i wiasciwosci | byty
dostpne do kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatdwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglo
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawezaakceptowanych przezziyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow.

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu
w celu sprawdzenia zgodéw stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabateriatow
mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé
podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musza
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniaekgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych @zi
wytwaorni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaania inspekcji i badaw tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien lgy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ Ilub projekcie organizacji robézaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalv wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidazyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsi do pracy. Powinien gy zgodny z normami ochronyrodowiska

I przepisami dotyccymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow mpaerdzagcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i badéd okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyiniera/Kierownika projektu o swoim
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zamiarze wyboru i uzyska jego akcep¢apized uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptaci

Inzyniera/Kierownika projektu, nie nie byt pazniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkow
umowy, zostap przez lrryniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i n@opuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéigprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahialmzyniera/Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaospetnid wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskava i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie speinigie tych warunkbw meg by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraie stanu pierwotnegozytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, ida zgodnéé z dokumentag
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robdgpracowanym przez
Wykonawe; oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczew planie i wyznaczenie wysol@
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamusunéte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wafkiem, kiedy dany bid okaze st skutkiem b¢édu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy né&npie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera/Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakeoza ich dokladnst.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatdw
i elementow robot s oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentaciji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materiatdw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzan kweste.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny kBywykonywane przez Wykonawaon czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania robo6t. Skutki finansowe
Z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci.

Wykonawca jest zobowzany opracowd i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika

projektu program zapewnienia jakcd W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien

okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robdt, Aiwosci techniczne, kadrowe i plan
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organizacji robot gwarantagy wykonanie robot zgodnie z dokumengapyojektows, SST oraz
ustaleniami.
Program zapewnienia jak@ powinien zawier&
a) czs$¢ 0golry opisupca:
- organizacgj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposbb zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,
-wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢é wykonania poszczegoélnych
elementow robot,
- system (sposob i procedlrproponowanej kontroli i sterowania jaky wykonywanych
robot,
- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie badd,
- sposoOb oraz formmgromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmoéw sterggych, a take wychgganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob 1 fermprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) czs¢ szczegotow opisupcy dla kadego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i uggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przesguth wiasciwosci w czasie transportu,
- spos6b i procedarpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwaos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdat;o
- SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignagé
zalazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot i jakéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie
I wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zynier/Kierownik projektu mge zagdat od
Wykonawcy przeprowadzenia bade celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robot zstetliwoscia
zapewniajca sStwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, Inzynier/Kierownik projektu ustal
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeswviykonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik  projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedogignieciach dotyczcych urzdzea laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedociagniccia te lgda tak powane,
ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
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uzycie do robot badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostansungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lsadaaterialtbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieg wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Pojemniki do pobierania prébekedy dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pri®ykonawe do bada wykonywanych
przez Irzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przezAyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budavatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostan
przez Wykonawe usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigeusk; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adkp,
gdy normy nie obejmygjjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pnzigmlera/Kierownika projektu.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi fyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru loéddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji ktyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakaosci.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liayniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek
I badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/mkywania, a Wykonawca i producent
materiatdbw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badaniagtzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot
z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnychabddntrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadgibadania niezaimie
od Wykonawcy, na swoj koszt. z& wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to liaynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodrkzi materiatow i rob6t z dokumentagprojektows i SST. Mae rownie zlecié, sam
lub poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych hadeezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty wwdrnych lub dodatkowych bafia

i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe
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6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu mge dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaragy zgodndci lub certyfikat zgodngci z Polsk Normg lub aprobat technicza,
w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowionolsRiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1, i ktGre spetnigjwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumentyveymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badads
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujgcym Zamawiajcego
I Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey kbnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy ¢l
czytelne, dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdmida oznaczone kolejnym numerem
zalycznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

-dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofak

i harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robat,

- przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw
w robotach,

- uwagi i polecenia tiyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych

i ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggch ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycgre jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badea
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli Zigeiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegabprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika dwgt Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przygja lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak stgprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polece
Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementow roboét. Obmiary wykonanych robét prze@drea s w sposob agty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia
0 jakaci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladah Wykonawcy lgda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia fgkoDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robot. Winny b udostpnione na kade zyczenie Irzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@siface
dokumenty:

a) pozwolenie na realizggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f)  korespondeng¢jna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojeatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢l zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu
I przedstawiane do wgllu nazyczenie Zamawiagrego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar roboét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dok&uotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym poomaiéniu Irzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robo6t i terminemé@ru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru krda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vélepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgeku ukaczenia wszystkich robot. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztcscig wymagan do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow.
Dlugosci i odlegtagci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymicda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.
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Jesli SST wiaciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w m3
jako dluga¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore maj by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiistraakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje goizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom
SST Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sSposob aigty zachowanie doktadidoi wg
norm zatwierdzonych przezAyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lkeda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a take w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizésda wykonane w sposéb zrozumiaty

I jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami

umieszczonymi na karcie lggki obmiarow. W razie braku miejsca szkice radg< dolgczone

w formie oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktdrego wzér zostanie uzgodniony
Z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redizulegry zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlnego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidr¢dzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakciedyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraept projektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.




D-M-00.00.00

8.3. Odbidr casciowy.

Odbior  czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobot
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot.

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatypgo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiagmmem na pimie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakwozenia robot i przycia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzpreez Zamawiggego W Obecriwi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw baflai pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robot z dokumentggjrojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozea sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekoavych lub robot uzupetniggych
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czykaoioi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgispe jaka¢é wykonywanych robot w poszczegdélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndektacy projektowy i SST

z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszomn wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokédt odbioru
ostatecznego robo6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamagydapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawowekumentow umowy i ew. uzupetrjeg
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz batdaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7. opinke technologiczn sporzdzomy na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow
zalhczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsS7 i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot tayasmcych (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanych
robét wiacicielom urzdzen,

9. geodezyjninwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego n¢elgo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonaweg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetraape kxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavgieggo.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzujpahtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczbgtfo

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstaw pfatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtawy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowe| ledzie uwzgédniaé wszystkie
czynndci, wymagania i badania skiade¢ s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST
I w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:

- robocizr bezpdredng wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartg¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymeayeewentualnych ubytkow
I transportu na teren budowy,

- wartg¢ pracy spregtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00.

Koszt dostosowaniaido wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oiome w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie zzylmerem/Kierownikiem projektu 1 odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamea budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgh zmian i uzgodnie
wynikajacych z posfpu robat,

b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

c) optaty/dzierawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukej tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowa
i drenau,

f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usi@ tymczasowych oznakowgpionowych,
poziomych, barier §wiatet,

b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:

a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowléDe. U. Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi
zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2l201 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach parpjich (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
zmianami).
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikac@htecznej (SST) g wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robo6t zwianych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych zwgzanych z budow

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanawécdDokumentacji Przetargowej i Umowy.
Nalezy je stosowé przy zlecaniu i realizacji robot dla zadanigRemont drogi gminnej
w Budziejewku’.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych

z wszystkimi czynngciami umaliwiajagcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektow inynierskich.

1.3.1.Odtworzenie trasy i punktow wysad@mowych - W zakres robo6t pomiarowych, awanych

z odtworzeniem trasy i punktéw wysackoowych wchodz:

- roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wySo&wego punktéw gtownych osi trasy

i punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktawyZnaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysakowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty,rool ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trgsynkty kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okgtenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,0Jymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m idiugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokowych naleéy stosowa nastpujacy
sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

- faty,

- tadmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robaot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyw. Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiagjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegoétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawédnzyniera o wszelkich kbach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) repereaboczych. B¢dy te powinny by usuné¢te
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejgs
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rxne
terenu istotnie rénig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vpino by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejrzédnych rzeczywistych,
akceptowane przez d4gniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku ajagiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktdre bazpjna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone
W oznaczenia okétajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznadzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze
w czasie trwania roboét. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostan
zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejast
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestaa odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déavipgtowej realizacji robo6t naig do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow wysokasciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pany by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a z@akdowipzane do punktow
pomocniczych, potmonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatayé¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazry¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzysgcych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesjpocze nalgy
zalawy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztalidwdw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczay osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigra] wyrane

I jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej aico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog.
Rzedne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéveczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektows oraz

w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerti@tro w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypoéw i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gebszych ni 1 metr. Odlegt&¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do
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uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogow@glegi@dé ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiliwia¢c wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych
naleey prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi W34.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robat.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robd6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jestsza obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robdét.
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie g@sje na podstawie szkicow
I dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétukantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych ositigpunktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, oclardoh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platndg¢ robdt zwhzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauw koszcie robot
mostowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykamnja prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnovzopaa, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysagkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sokagciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpdGiK 1983.

No Ok
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D.04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznejT(Ssa wymagania dotyce wykonania
i odbioru robo6t zwgzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyijaych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOlowa specyfikacja techniczna (SST) stanobowmzujaca podstaw przy zlecaniu
i realizacji robot przyRemont drogi gminnej w Budziejewku”

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
Z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyinymwzed utégeniem nasfpnej warstwy
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia  podstawowe gs zgodne z obowkrujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 , Wymanig ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow
Ogdblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Komscyjnych nawierzchnigs

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:

kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

uptynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[13],

asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2],zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9g27T.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjny@wierzchni podano w tabl.
1.

Tablica 1. Orientacyjne zzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. |Rodzaj lepiszcza 2aycie (kg/m2)

1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6




D-04.03.01

Doktadne zuycie lepiszczy powinno lgyustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i oliginia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywéa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgsem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza rsiagazynowanie
lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowych hafbetowych przy spetnieniu tych samych
warunkdw, jakie podano dla zbiornikbéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnycloraikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lecego, ze wzgdu na tworzenie sina duej
powierzchni cieczy ,keucha” asfaltowego zatykgjego paéniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglgrzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang sie
mozliwoscia korzystania z nagpujacego spregtu: szczotek mechanicznych, zaleca srycie
urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinriaviogkonana z twardych elementow
czyszcacych i shzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcpezylegagcych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiadekkie elementy czyszagze i shry¢ do
zamiatania. Zalecaesiuzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce, - spgzarek, -
zbiornikow z wod, - szczotekgcznych.

3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnady
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie
nastpujacych parametrow: temperatury rozkladanego lepisaugaienia lepiszcza w kolektorze,
obrotow pompy dozugej lepiszcze, gdkosci poruszania i skrapiarki, wysokéci i dtugasci
kolektora do rozktadania lepiszcza, dozatora leaisz

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien doyzolowany termicznie tak, aby byto mlave
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapej 10% od ilgci zatazonej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mogy by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych
izolac termiczr, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych
przed dosfpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiente nie lkeda korodowaly pod wptywem emulsji i niectly
powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone d@ewozu emulsji powinny kyprzedzielone
przegrodami, dzigtymi je na komory o pojemusoi nie wikszej nz 1 m3, a kada przegroda
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powinna mié wykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub sktadowania empidsjiinny by czyste i nie powinny zawieta
resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysuwniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywood cénieniem. W miejscach trudno
dostpnych naley uzywaé¢ szczotek ¢gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogigny
bezpdrednio przed skropieniem warstwa powinna¢ bgczyszczona z kurzu przyzyciu
Sprzonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnacbgczyszczona. deli do czyszczenia warstwy byla
uzywana woda, to skropienie lepiszczem z@onasipi¢c dopiero po wyschgciu warstwy, z
wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoczc¢ Sig po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna byskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach
trudno dosgpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskovs).

Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza Temperatury (0C)
1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 *)

2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150

3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulgjnalery ogrza do temperatury zapewnigej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostata zyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powirng
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas gz dla umaliwienia penetracji lepiszcza w
warstwe i odparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju gytej emulsji czas ten wynosi od
1 godz. do 24 godzin.

Przed utaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Gyawca powinien zabezpiegzy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszuzajylko niezlgdny ruch
budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowagedbne skropienie warstwy w
celu okréglenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymaganej iléci lepiszcza
w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gkeaia.
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6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1 Badania lepiszczy - Ocena lepiszczy powinné tyyarta na atestach producenta z tym,
Wykonawca powinien kontrolowadla kadej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

Lp. |Rodzaj lepiszcza Kontrolowane |Badanie
wiasciwosci wedtug normy

1 Emulsja asfaltowa kationow#epkasé EmA-94 [5]

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodém skropienia i zaycia lepiszcza
Nalezy przeprowadz kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanepracow.
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNVymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:

- m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m2 (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatciopodano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnychnole:

mechaniczne oczyszczenie zHaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wedlub wyciem spegzonego powietrza, ¢czne odspojenie
stwardniatych zanieczyszaze

Cena 1 m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obggmu

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjagbdgrzanie lepiszcza do wymaganej
temperatury,

skropienie powierzchni warstwy lepiszczem, prze@ozenie pomiarow i baddaboratoryjnych
wymaganych w specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasialtow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigkigN do nawierzchni drog.
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10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesgiorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/6#a 1992-02-03.

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsjalasve EmA-94. IBDIM - 1994 r.




D-05.03.05a

D-05.03.05a NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] TpS wymagania dotyce wykonania
i odbioru robo6t zwgzanych z wykonaniem warstwégieralnej z betonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOlowe specyfikacje techniczne (SST) stamosris¢ Dokumentacji Przetargowe;j
i Umowy. Naley je stosowé przy zlecaniu i realizacji robot przy inwestygjiRemont drogi
gminnej w Budziejewku?

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robot zwanych

z wykonaniem i odbiorem warstwégieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47
i WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z mieszamineralno-asfaltowej dostarczonej od
producenta. W przypadku produkcji mieszanki minevedsfaltowe] przez Wykonawalla
potrzeb budowy, Wykonawca zobawany jest prowadzi Zaktadows kontrok produkciji
(ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

Warstwe scieralrg z betonu asfaltowego moa wykonywa dla drég kategorii ruchu od KR1
do KR6 (okrglenie kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.7). 8tEne mieszanki betonu
asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria Mieszanki o wymiarze B, mm
ruchu
KR 1-2 AC5S, AC8S AC11S
KR 3-4 ACS8S, AC11S
KR 5-6 ACS8S, AC11S

D Podziat ze wzgidu na wymiar najwikszego kruszywa w mieszance.
2) Dopuszczony do stosowania w terenach goérskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja sktade@ s¢ z jednej lub kilku warstw shacych do
przejmowania i rozktadania olagen od ruchu pojazdéw na podie.

1.4.2. Warstwascieralna — goérna warstwa nawierzchridica w bezpérednim kontakcie
z kotami pojazdow.

1.4.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszippiszcza asfaltowego.
1.4.4.Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — o{emie mieszanki mineralno-asfaltowej,
ze wzgkdu na najwgkszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 5, 8, 11.

1.4.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowaktérej kruszywo o uziarnieniu
ciggtym lub nieciygtym tworzy struktug wzajemnie klinujca sie.

1.4.6. Uziarnienie — skiad ziarnowy kruszywa, wyoay w procentach masy ziaren
przechodzcych przez okrdony zestaw sit.

1.4.7. Kategoria ruchu — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach
obliczeniowych (100 kN) wg ,Katalogu typowych konsgicji nawierzchni podatnych
i potsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

1.4.8.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, okéna przez dolny (d) i gérny (D)
wymiar sita.
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1.4.9.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze< B5 mm oraz d > 2 mm.
1.4.10.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarzes B mm, ktérego wiksza czsc¢
pozostaje na sicie 0,063 mm.

1.4.11.Pyt — kruszywo z ziaren przechegych przez sito 0,063 mm.

1.4.12. Wypelniacz — kruszywo, ktorego gkisza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm.
(Wypetniacz mieszany — kruszywo, ktore sktadazswypetniacza pochodzenia mineralnego
I wodorotlenku wapnia. Wypetniacz dodany — wypetaiapochodzenia mineralnego,
wyprodukowany oddzielnie).

1.4.13.Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej lyator nadaje dodatnie tadunki
czastkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.4.15.Symbole i skroty dodatkowe

ACS - beton asfaltowy do warstwégieralnej

PMB - polimeroasfalt,

D - gorny wymiar sita (przy okétaniu wielkasci ziaren kruszywa),

d - dolny wymiar sita (przy ok&aniu wielkaci ziaren kruszywa),

C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wilasciwos¢ uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance
Determined; producent me jej nie okrélac),

TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producengzem
dostarczy odpowiednie informacje, jednak nie jest do tego
zobowgzany),

IRI - (International Roughness Index) qazynarodowy wskanik
rownagci,

MOP - miejsce obstugi podidych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdli]
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimerfa#ty wg PN-EN
14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltbmpmdano w tablicy 2. Oprocz lepiszcz
wymienionych w tablicy 2 mma stosowa& inne lepiszcza nienormowe wedtug aprobat
technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do war&tieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria | Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1 — ACS5S, 50/70, 70/100
KR2 ACSS, Wielorodzajowy
AC11S 50/70
KR3 — KR4 | ACS8S, 50/70 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy
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AC11S 50/70 PMB 45/80-65
KR5 — KR6 | AC8S, Wielorodzajowy PMB 45/80-55
AC11S 35/50 PMB 45/80-65

Asfalty drogowe powinny spetniavymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wgENN12591 [27]

L Wiagciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
P i badania 50/70] 70/100
1 2 3 4 5

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 | Penetracja w 25°C 0,1 PN-EN 1426 [21]| 50-70Q 70-
mm 100
2 | Temperatura °C PN-EN 1427 [22] 46-54 43-51
migknienia
3 | Temperatura zaplon, o | pN.EN 22502 | 230 | 230
nie mniej nk [62]
4 | Zawartd¢ sktadnikow
rozpuszczalnych, % PN-EN 12592 99 99
nie mniej nk m/m [28]
1 2 3 4 5
5 | Zmiana masy po
starzeniu (ubytek lub | % PN-EN 12607-1| 0,5 0,8
przyrost), m/m [31]
nie wiecej niz
6 | Pozostata penetracja) o, | pNEN 1426 [21] 50 46
po starzeniu, nie mniej
niz
7| Temperatura °c | PN-EN1427[22] 48| 45
migknienia po
starzeniu, nie mniej
niz
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
8 | Zawartd¢ parafiny, | oy | pN-EN 126061 22 | 2,2
nie wiecej niz [30]
9 | Wzrost temp. °C | PN-EN1427[22] 9 9
migknienia po
starzeniu, nie wcej
niz
10 | Temperatura °c | PN-EN12593 | -8 | -10
tamliwosci Fraassa, [29]
nie wiecej niz

Tablica 4. Wymagania wobec asfaltéw modyfikowangolimerami (polimeroasfaltow) wg
PN-EN 14023 [59]

Metoda

Jed-

Gatunki asfaltow modyfikowanych
polimerami (PMB)

Wymaganie i
Wihasciwosé ; nostka 45/80 — 55 45/80 — 65
podstawowe badania wymaganie kKlasa | wymaganié klasa
2 3 4 5 6 7 8
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Konsystencja
w pasrednich

Penetracja PN-EN
temperatu- W 25°C 1426 [21] 0,1 mm 45-80 4 45-80 4
rach eksploa-
tacyjnych
Konsystencja
w wysokich
Temperatura PN-EN o
temperatu- | nienia | 1427221 © 255 ! 265
rach eksploa-
tacyjnych
. PN-EN
s)”zaciz;gania 13589
(mata PE_?;N Jer? | >1wseC 4 >2 w5°C
predkase 13703
rozciagania) 57]
. PN-EN
Kohezja s)”zaciz;gania 13587
w 5°C (dua PE?I;N Jen? NPD* 0 NPD!
predkase 13703
rozciagania) 57]
Wabhadto PN-EN
Vialit (meto- 13588 Jicnt NPD? 0 NPD
da uderzenia) [54]

1 2 3 4 5 6 7
Stalai¢ Zmiana masy % >0,5 3 >0,5
konsystencji | Pozostata PN-EN
(Odporndé penetracja 1426 [21] % 260 7 260
na starzenie Warost
g PN_E:\Ib temperatury PN-EN c <8 2 <8
12607-1 lu Jpetat 1427 [22] °
3[31] migknienia
Inne Temperatura PN-EN
wiasciwosci zaptonu ISC[)6§]5 92 € 2235 s 2235

Temperatura | NN
pera 12593 °C <-12 6 <-15
tamliwosci [29]
Nawrot
Sprzysty PN-EN >50 5 >70
_was'e 13398 %
Wymagania | Nawrét [51]
dodatkowe Sprzysty NPD? 0 NPDC
w 10°C
PN-EN
Zakres 14023
plastycznéci [59]k c TBR’ ! TBR’
Punkt
5.19
Stabilng¢ PN-EN
magazynowa-| 13399
nia. R@nica [52] °C <5 2 <5
temperatur PN-EN
migknienia 1427 [22]
Stabilng¢ JOVEN
magazynowa-
nia. Rénica [52] 0,1 mm NPD 0 NP
" PN-EN
penetraciji 1426 [21]
Wymagania | Spadek tem- PN-EN
dodatkowe peratury mg- 12607-1
knienia po o
starzeniu wg P[l\?-léN c TBR ! TBR
PN-EN 12607 1427 [22]
-1 lub -3 [31]
Nawro6t spe- PN-EN
zysty w 25°C | 12607-1
po starzeniu [31] o
wg PN-EN PN-EN % 250 4 260
12607-1 lub 13398
-3[31] [51]
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Nawr6t spe-
zysty w 10°C
po starzeniu
wg PN-EN
12607-1 lub
-3[31]
#NPD — No Performance Determined ($efavos¢ uzytkowa nie okrélana)
® TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)

NPD? 0 NPD 0

Sktadowanie asfaltu drogowego powinna idbywa& w zbiornikach, wykluczagych
zanieczyszczenie asfaltu i wypasaych w system grzewczy fredni (bez kontaktu asfaltu
z przewodami grzewczymi). Zbiornik roboczy otaczg@winien by izolowany termicznie,
posiadé automatyczny system grzewczy z tolerancph°C oraz uktad cyrkulacji asfaltu.
Polimeroasfalt powinien lgymagazynowany w zbiorniku wypagmym w system grzewczy
posredni z termostatem kontrofigym temperatyr z dokladnécia + 5°C. Zaleca si
wyposaenie zbiornika w mieszadto. Zaleca $ezpdrednie zuycie polimeroasfaltu po
dostarczeniu. Naky unikat wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia polimefakis w
okresie jego stosowania oraz uriikdekontrolowanego mieszania polimeroasfaltownego
rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwyscieralnej z betonu asfaltowego ngtestosowa kruszywo wedtug PN-EN 13043
[44] i WT-1 Kruszywa 2010 [64], obejmage kruszywo grube, kruszywo drobne
I wypetniacz. Kruszywa powinny spetdiavymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010 —
tablica 12, 13, 14, 15.

Sktadowanie kruszywa powinnog¢sodbyw& w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywem o inwymiarze lub pochodzeniu. Pod®
sktadowiska musi byréwne, utwardzone i odwodnione. Skltadowanie wyjpelra powinno
sie odbywa w silosach wyposanych w uradzenia do aeracji.

2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepm asfaltowego i kruszywa,
gwarantujcego odpowiedni przyczepnét (adhez) lepiszcza do kruszywa i odpowgo
mieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wodglery dobr& i1 zastosowa srodek
adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruszywadegze warté¢ przyczepnéci okreslona
wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita cpprmaej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.
Sktadowanie srodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamyopakowaniach,
w warunkach okrdonych przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia pejczen i kraw edzi

Do uszczelnienia pgézer technologicznych (tj. atzy podhinych i poprzecznych z tego

samego materialu wykonywanego wzmgm czasie oraz spoin stan@eych pohczenia

réznych materiatow lub patzenie warstwy asfaltowej z wdzeniami obcymi w nawierzchni

lub jg ograniczajcymi, naley stosowa:

a) materiaty termoplastyczne, jakstay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulsg asfaltova wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedharm lub
aprobat technicznych

Grubac¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \8¥no

— nie mniej nz 10 mm przy grubgei warstwy technologicznej do 2,5 cm,

— nie mniej nz 15 mm przy grubgei warstwy technologicznej wkszej n 2,5 cm.

Sktadowanie materiatdbw termoplastycznych jest ddam® tylko w oryginalnych

opakowaniach producenta, w warunkach élkreych w aprobacie technicznej.
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Do uszczelnienia kragdzi naley stosowd asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda gogco”. Dopuszcza siinne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

2.6. Materiaty do zhczenia warstw konstrukcji

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwaiyca z warstw scieralry) nalery
stosowé kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emuts@dyfikowane polimerami
wedtug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe®2(Q66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.
Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimeragasfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR)suje s tylko pod cienkie
warstwy asfaltowe na ggoo.

Emulsg asfaltowy mazna skladowé& w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie halealew& emulsji do opakowa

i zbiornikdbw zanieczyszczonych materiatami mineyain

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
[1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zah®sci od potrzeb, powinien wykagasie

mozliwoscig korzystania ze speiu dostosowanego do przigj metody robat, jak:

— wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lubagtym, z automatycznym
komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzanmieszanek mineralno-
asfaltowych,

— ukladarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rowaciaktadanej warstwy,

— skrapiarka,

— walce stalowe gtadkie,

— lekka rozsypywarka kruszywa,

— szczotki mechaniczne i/lub inne ydzenia czyszegce,

— samochody samowytadowcze z przykryciem brezentolwymtermosami,

— sprzt drobny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigiaine”
[1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Asfalt i polimeroasfalt naley przewozé¢ w cysternach kolejowych lub samochodach
izolowanych i zaopatrzonych w wudzenia umeliwiajace pdrednie ogrzewanie oraz
W zawory spustowe.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami
I nadmiernym zawilgoceniem.

Wypeltniacz naley przewozé w sposob chropcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem
I zanieczyszczeniem. Wypetniacz luzem powiniené Qyrzewaony w odpowiednich
cysternach przystosowanych do przewozu materialpkish, umaliwiajacych roztadunek
pneumatyczny.
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Emulsja asfaltowa m@ by transportowana w zamknych cysternach, autocysternach,
beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem,nie lgda korodowaty pod wptywem
emulsji i nie lgda powodowalty jej rozpadu. Cysterny powinnythyyposaone w przegrody.
Nie naley uzywaé¢ do transportu opakowaz metali lekkich (mge zachodz wydzielanie
wodoru i grégba wybuchu przy emulsjach o pH4).

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy dowozt na budow pojazdami samowytadowczymi
w zalenosci od posgpu robét. Podczas transportu i postoju przed wbathiem mieszanka
powinna by zabezpieczona przed ostygriem i doptywem powietrza (przez przykrycie,
pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Wakui czas transportu mieszanki, od
produkcji do wbudowania, powinna zapewhniatrzymanie temperatury w wymaganym
przedziale. Powierzchnie pojemnikéwywanych do transportu mieszanki powinny¢by
czyste, a do zwihnia tych powierzchni nmma wywaé tylko srodki antyadhezyjne
niewptywapce szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dostarczyzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej (AC5S, ACBS11S).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna agw¢ lepiszcza podane sv tablicach

6i7.

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnegameshego i tamanego, to naje

przyja¢ proporcg kruszywa tamanego do nietamanego co najmniej 50/50

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podanenstablicach 8, 9 i 10.

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadas¢ lepiszcza do betonu asfaltowego
do warstwyscieralnej dla ruchu KR1-KR2 [65]

Wiasciwose Przesiew, [% (m/m)]
ACS5S AC8S AC11S
Wymiar sita #, [nm]  od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 40 65 45 65 30 55
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 5 12,(
rznai'x\i/%rbcfr%leplszcza’ Bmine.0 Bmins,s Bmins,6

Tablica 7. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawaidas¢ lepiszcza do betonu asfaltowego
do warstwyscieralnej dla ruchu KR3-KR6 [65]

Wiasciwosé Przesiew, [% (m/m)]
AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do
16 - - 100 -
11,2 100 - 90 100
8 90 100 60 90
5,6 60 80 - -
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2 40 55 35 50
0,125 8 22 8 20
0,063 5 12,0 5 11,0
Zawarta¢ lepiszcza, Bmins,6 Bmins, 42
minimum’

7 Minimalna zawartéé lepiszcza jest okééona przy zatgonej gstcci
mieszanki mineralnej 2,650 Mgfmlezeli stosowana mieszanka
mineralna ma inngestas¢ (pa), to do wyznaczenia minimalnej
zawartdci lepiszcza podaywartasé¢ nalezy pomnay¢ przez
wspotczynnika wedtug rownania:

2650

Ad

Tablica 8. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstéeyeralnej, dla
ruchu KR1 + KR2 [65]

Warunki
Wiasciwosé zag:szczania Metoda i warunki
wg PN-EN badania AC5S AC8S | AC11S
13108-20 [48]

Zawartg¢ V_VOInyCh C.1.2,ubijanie,| pN-EN 12697-8 [33], Vmin1,0 Vmin1,0 Vmin1,0
przestrzeni 2x50 uderze p. 4 Vmax3,0 Vmax3,0 Vmax3,0
Wolne przestrzenie L

oo C.1.2,ubijanie, pN.EN 12697-8[33], | VFBrs VFBros | VFBrs
P 2x50 uderzé 5 VFBrirss VFBrimss | VFBrnss
lepiszczem p.
Zawartg¢ wolnych
przestrzeni C.1.2,ubijanie,| pN-EN 12697-8 [33 ’ _ _ _
w mieszance 2x50 uderze 0.5 [33] VMAninas VMAninas VMAninas
mineralnej

PN-EN 12697-12 [35],
) N rzechowywanie w
Odporné¢ na C.1.1,ubijanie, po .
dziatanie wody? | 2x35 uderze 40 szalnew} (rjafl;/rr]?acyklem ITSReo ITSReo ITSRao
badanie w 25°C

) Ujednolicony procedug badania odporrigi na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

Tablica 9. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy
scieralnej, dla ruchu KR3 + KR4 [65]
Warunki
Wiasciwosé wePNEN | Metodaiwarunki | AC8S | AC11S
13108-20 [48] badania
Zawartagé C.1.2,ubijan
. ' PN-EN 12697-8 [33], p. Vmi Vi
Wolnych ie, 2x50 4 [ ] P Vm|n2,0 Vm|n2,0
przestrzeni uderze maxa maxa
. C.1.20, PN-EN 1269722, metoda B
docgfg(r)r::ﬁ:c'en?rwa} o watowanie, w powietrzu, PN-EN 13108-20) \é,\gg“m;*il" %&'Rd‘)g(’
! Pog-P10o D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] ARaedar ARdeldar

PN-EN 12697-12 [35],
C.1.1,ubijan| przechowywanie w
ie, 2x35 40°C z jednym cyklem| ITSRgo | ITSReo
uderzaé Zamraania,
badanie w 25°C°)

Odporndg¢ na
dziatanie wody

a Grubai¢ plyty: AC8, AC11 40mm.
b) Ujednolicory procedug badania odporrigi na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.
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Tablica 10. Wymagane widaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstyeyeralnej,
dla ruchu KR5 + KR6 [65]

Warunki
Wiasciwosé Z;gi,zﬁféﬂ'a Metoda i warunki AC8S | AC11S
13108-20 [48] badania
Z 1&¢ C.1.2,ubij
W?)‘l"r’]";‘/rchc oo | PN-EN 126978 [33], p. Vminzo | Vminzo
przestrzeni uderze 4 Vmaxa | Vmaxa
. C.1.20, PN-EN 1269722, metoda B
dOdfporndg n? @ watowanie, w powietrzu, PN-EN 13108-20) \F/’VRTSMROBO ;,MRDS“'R 030
eformacje trwas Pos-Pi0o D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] AlRdeklar AlRdeklar
PN-EN 12697-12 [35],
. C.1.1,ubijan| przechowywanie w
dozc:gg rr:li(:cv\;loa:j ie, 2x35 40°C z jednym cyklem| 1TSReo | ITSR9o
y uderzeé Zzamraania,
badanie w 25°C”)

aGrubaé plyty: AC8, AC11 40mm.
b)Ujednolicory procedug badania odporriei na dziatanie wody podano w WT
2010 [65] w zadczniku 1.

T
N

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy wytwarz& na gogco w otaczarce (zespole maszyn
i urzadzen dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikéw gnaechowywania gotowe;j
mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltoweajtaczarkach, w tym tak wstpne,
powinno by zautomatyzowane i zgodne z regepbbocz, a urzdzenia do dozowania
sktadnikbw oraz pomiaru temperatury powinny¢bgkresowo sprawdzane. Kruszywo
o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu najedodawa odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nate przechowywé w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania,
z uktadem termostatowania zapewatgm utrzymaniezagdanej temperatury z doktadiuig

*+ 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiarmiagazynowym (roboczym) nie veo
przekracza 180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i 70/100 i pelioasfaltu drogowego 45/80-
55 i 45/80-65.

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinno¢ byysuszone i podgrzane tak, aby
mieszanka mineralna uzyskata tempekatutasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym.
Temperatura mieszanki mineralnej nie powinné Wwyzsza o wgcej niz 30°C od najwyszej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podamepblicy 11. W tej tablicy najasza
temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltosl@gtarczonej na miejsce wbudowania,
a najwysza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-astaito bezpdérednio po
wytworzeniu w wytwarni.

Tablica 11. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe| Temperatura mieszanki

[°C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy- od 155 do 195
35/50 od 140 do 180
Wielorodzajowy- od 130 do 180

50/70
PMB 45/80-55
PMB 45/80-65

od 130 do 180
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Sposoéb i czas mieszania skladnikdw mieszanki mimerasfaltowej powinny zapewhi

rownomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaliowy

Dopuszcza sidostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkuwérni, pod warunkiem

skoordynowania mgdzy sola deklarowanych przydat§o mieszanek (m.in.: typ, rodzaj
skfadnikow, widciwosci objetosciowe) z zachowaniem brakuardic w ich wi&ciwosciach.

5.4. Przygotowanie podiea

Podlaze (warstwa wyrownawcza, warstwaawgca lub stara warstwacieralna) pod warsty
scieralrg z betonu asfaltowego powinnodiya catej powierzchni:

— ustabilizowane i nine,

— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,

— wyprofilowane, réwne i bez kolein,

— suche.

Wymagana rown@& podiuzna jest okrélona w rozporzdzeniu dotyczcym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadladrogi publiczne [67]. W wypadku pocha
z warstwy starej nawierzchni, nierOw#co nie powinny przekraczawartcgci podanych
w tablicy 12.

Tablica 12. Maksymalne nierowfm podiaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy
asfaltowe (pomiar tgt4-metrovg lub rownowang metod)

Maksymalna
Klasa Element nawierzchni nierowna¢ podtaza
drogi pod warstwg
scieralrg [mm]
A 'S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, 6
wigczania i wyjczania
GP Jezdnieakznic, jezdnie MOP, 8
utwardzone pobocza
G Pasy: ruchu, dodatkowe, agkania i
wytgczania, postojowe, jezdnie 8
tacznic, utwardzone pobocza
Z,L,D | Pasyruchu 9

Jezeli nierébwndaci 3 wieksze nk dopuszczalne, to nadg wyrowna podiaze.

Rzedne wysokéciowe podiga oraz urgdzen usytuowanych w nawierzchni lubg j
ograniczajcych powinny by zgodne z dokumentacprojektows. Z podicza powinien by
zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podtmaley usuryé.

Nieréwnaici podtaza (w tym powierzchni istniegcej warstwyscieralnej) naley wyrowna
poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnagycz

Wykonane w poditzu taty z materiatu 0 mniejszej sztywano (np. taty z asfaltu lanego
w betonie asfaltowym) natg usuryé, a powstate w ten sposob ubytki wypétmaterialem

0 wiaciwosciach zblronych do materialu podstawowego (np. wypetnbetonem
asfaltowym).

W celu polepszenia pgizenia mgdzy warstwami technologicznymi nawierzchni
powierzchnia podtza powinna by w ocenie wizualnej chropowata.

Szerokie szczeliny w podia naley wypeini odpowiednim materialem, np. zalewami
drogowymi wedtug PN-EN 14188-1 [60] lub PN-EN 141B861] albo innymi materiatami
wedtug norm lub aprobat technicznych.

Na podiau wykazujcym zniszczenia w postaci siatkiekpn zmeczeniowych lub sgkan
poprzecznych zaleca ¢sistosowanie membrany przeciwkpniowej, np. mieszanki
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mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosynigtyw wedlug norm lub aprobat
technicznych.

5.5. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki jest zobgmany do
przeprowadzenia w obec§w Inzyniera proby technologicznej, ktéra ma na celuwgdeenie
zgodndci wiasciwosci wyprodukowanej mieszanki z recgptW tym celu nalgy
zaprogramowa otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowa
mieszank. Do bada nalezy pobra& mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy
otaczarki.

Nie dopuszcza esi oceniania dokiadrfoi pracy otaczarki oraz prawidioda skiadu
mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchegolrara uwagi na mdiwa segregagj
kruszywa.

Mieszank wyprodukowag po ustabilizowaniu gi pracy otaczarki naky zgromadz
w silosie lub zatadowiana samochdéd. Prébki do badaalezy pobierd ze skrzyni samochodu
zgodnie z metaglokreslong w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikow zymier podejmuje decygj o wykonaniu odcinka
prébnego.

5.6. Odcinek probny

Przed przysipieniem do wykonania warstwicieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca
wykona odcinek prébny celensaislenia organizacji wytwarzania i ukladania oraz lesta
warunkow zagszczania.

Odcinek probny powinien I8y zlokalizowany w miejscu uzgodnionym z zimierem.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi najmniej 500 /) a dtugdé co najmnie;
50 m. Na odcinku probnym Wykonawca powinietyatakich materiatow oraz spgtu jakie
zamierza stosowado wykonania warstwycieralnej.

Wykonawca mee przysipic do realizacji robot po zaakceptowaniu przezyimera
technologii wbudowania i zggzczania oraz wynikow z odcinka prébnego.

5.7. Pohczenie medzywarstwowe
Uzyskanie wymaganej trwado nawierzchni jest uzateione od zapewnienia pmizenia
migdzy warstwami i ich wspotpracy w przenoszeniu gbenia nawierzchni ruchem.
Podiaze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu gwzenie pajczenia mgdzy
warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie prxegikaniem i zaleganiem wody
migdzy warstwami.
Skropienie lepiszczem podia (np. z warstwy wdizace] asfaltowej), przed ueniem
warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinno ¢byykonane w iléci podanej
w przeliczeniu na pozostate lepiszcze, tj. 0,13-Kgy/n¥, przy czym:
— zaleca sj stosowa emulsg modyfikowary polimerem,
— ilo$¢ emulsji naley dobr& z uwzgbdnieniem stanu podia oraz porowatei mieszanki
; jesli mieszanka ma wksz zawartd¢ wolnych przestrzeni, to nate uzy¢ wieksz ilosé
lepiszcza do skropienia, ktGre po zBoiu warstwyscieralnej uszczelngj
Skrapianie podiza naley wykonywa& réwnomiernie stosgg rampy do skrapiania, np.
skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sirapianie ¢czne lang w miejscach
trudno dosfpnych (np.scieki uliczne) oraz przy ugdzeniach usytuowanych w nawierzchni
lub jag ograniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley zabezpieczy przed
zabrudzeniem. Skropione podéo naley wytaczy¢ z ruchu publicznego przez zméan
organizaciji ruchu.
W wypadku stosowania emulsji asfaltowe] podtopowinno by skropione 0,5 h przed
uktadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowaniayvo
Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowa na rozktadarce.
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5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow maozna wbudowywa na podiau przygotowanym zgodnie
z zapisami w punktach 5.4 5.7.

Temperatura podi@ pod rozkltadanwarstwe nie mae by nizsza nk +5°C.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowewinien by zgodny z zaleceniami
podanymi w punkcie 4.2.

Mieszank mineralno-asfaltow asfaltova nalery wbudowywa& w odpowiednich warunkach
atmosferycznych.

Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna Ry nizsza od temperatury podanej
w tablicy 13. Temperatura otoczenia zaoby¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania
podiaza. Nie dopuszcza giuktadania mieszanki mineralno-asfaltowe] asfaljopedczas
silnego wiatru (V > 16 m/s)

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltbwyc dodatkiem obukajacym
temperatug mieszania i wbudowania nale indywidualnie okréli¢ wymagane warunki
otoczenia.

Tablica 13.  Minimalna temperatura otoczenia na \kg§d 2m podczas wykonywania
warstw asfaltowych

Rodzaj robét Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przysipieniem do W czasie
robot robot
Warstwascieralna o grubgei 0 +5
>3cm
Warstwascieralna o grubi +5 +10
<3cm

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetisvarunki podane w tablicy 14.
Tablica 14. Whaciwosci warstwy AC

Projektowana Wskaznik Zawartag¢
Typ i wymiar | grubag¢ warstwy zag:szczenia wolnych
mieszanki technologicznej [%] przestrzeni w
[cm] warstwie
[%6(viv)]
AC5S, KRI1- 20+4,0 >98 15+4,0
KR2
AC8S, KRI1- 25+45 >98 15+4,0
KR2
AC11S, KR1- 3,0+5,0 >98 15+4,0
KR2
AC8S, KR3- 2,5+4,5 > 98 3,0+5,0
KR6
AC11S, KR3- 3,0+5,0 >98 3,0+5,0
KR6

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bwbudowywana rozktadagk wyposaong

w uktad automatycznego sterowania grdbowarstwy i utrzymywania niwelety zgodnie
z dokumentag] projektows. W miejscach niedogbnych dla sprgu dopuszcza i
wbudowywanie ¢czne.

Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna Bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warstwy).
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Warstwy watlowane powinny Byrbwnomiernie zagszczone gizkimi walcami drogowymi.
Do warstw z betonu asfaltowego nale stosowéd walce drogowe stalowe gtadkie
Zz mazliwoscia wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0g0Ifi]
pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszcz® wyroby budowlane do obrotu
I powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o azmakiu materiatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodweg deklaraci zgodndci, aprobat techniczag,
ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawcow itp

- ew. wykon& wiasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania
robot, okrélone przez layniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad¥/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Uwagi ogolne

Badania dziel si¢ na:

— badania wykonawcy (w ramach wiasnego nadzoru),

— badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawioyyniera).

6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy gswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcéw celem

sprawdzenia, czy jaké materiatbw budowlanych (mieszanek mineralno-asf@jth i ich

sktadnikéw, lepiszczy i materiatdw do uszczetnigp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane

warstwy asfaltowe, petzenia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywate badania podczas realizacji kontraktu, z njdmip

starannéciag i w wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisywa& w protokotach. W razie

stwierdzenia uchybfew stosunku do wymagéekontraktu, ich przyczyny natg niezwtocznie

usunyc.

Wyniki bada&a Wykonawcy nalgy przekazywaé zleceniodawcy na jegeadanie. Irkynier

moze zdecydowao dokonaniu odbioru na podstawie badfdykonawcy. W razie zastrzen

Inzynier maze przeprowadzibadania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwazany z wykonywaniem nawierzchni:

— pomiar temperatury powietrza,

— pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfalton@jqzas wykonywania nawierzchni
(wg PN-EN 12697-13 [36]),

— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— wykaz ilesci materiatéw lub grubiei wykonanej warstwy,

— pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

— pomiar réwngci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

— pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

— ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,

— ocena wizualna jakeoi wykonania palczer technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolne gs badaniami Iayniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy §éko

materiatdbw budowlanych (mieszanek mineralno-asfaitdh i ich sktadnikow, lepiszczy

i materiatdbw do uszczelnieitp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hefae,

pofaczenia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki tych badas podstaw
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odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem bada miejscu budowy zajmujeesinzynier
w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywagic rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie
w pore powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.
Rodzaj bada kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykoej z niej warstwy
podano w tablicy 15.
Tablica 15. Rodzaj bad&ontrolnych
Lp. Rodzaj bada
1 Mieszanka mineralno-asfaltov#a®
1.1 Uziarnienie
1.2 ZawartG¢ lepiszcza
1.3 Temperatura mgknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestas¢ | zawartd¢ wolnych przestrzeni probki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 | Wskanik zag:szczenid
2.2 Spadki poprzeczne
2.3 Rownas¢
2.4 Grubai¢ lub ilos¢ materiatu
2.5 Zawartgé wolnych przestrzeri?
2.6 Wiasciwosci przeciwpdlizgowe
3 do kadej warstwy i na kade rozpocate 6 000 M nawierzchni jedna
prébka; w razie potrzeby liczba prébek maosté zwickszona (np.
nawierzchnie drog w terenie zabudowy)
b) w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki
6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe
W wypadku uznaniaze jeden z wynikéw badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla
ocenianego odcinka budowy, Wykonawca ma prawgplac przeprowadzenia bafla
kontrolnych dodatkowych.
Inzynier i Wykonawca decydsgjwspolnie o miejscach pobierania probek i wyznaitzen
odcinkbw czsciowych ocenianego odcinka budowy. zdé odcinek czsciowy
przyporzdkowany do badakontrolnych nie mge by jednoznacznie i zgodnie wyznaczony,
to odcinek ten nie powinien bynniejszy nk 20% ocenianego odcinka budowy.
Do odbioru uwzgldniane g wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do
wyznaczonych odcinkéw ¢gciowych.
Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawgonosi Wykonawca.
6.3.5.Badania arbitrzaowe
Badania arbitrzowe g powtdrzeniem badiakontrolnych, co do ktorych istnepzasadnione
watpliwosci ze strony layniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wtasnychabad
Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaée laboratorium, ktore
nie wykonywato badakontrolnych.
Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porsdina, na ktorej
niekorzy¢ przemawia wynik badania.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki

6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Wiasciwosci materialdbw nalgy ocenid na podstawie badapobranych probek mieszanki
mineralno-asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowawienacza wykonanie warstwy
asfaltowej). Wyjtkowo dopuszcza sibadania probek pobranych z wykonanej warstwy
asfaltowe].

6.4.2.Warstwa asfaltowa

6.4.2.1. Grub& warstwy oraz il6¢ materiatu

Gruba¢ wykonanej warstwy oznaczana wedlug PN-EN 12697{86] oraz ila¢
wbudowanego materialu na oki@ng powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich
warstw) mog odbiegé& od projektu o warteci podane w tablicy 16.
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W wypadku okrélania ilcsci materiatu na powierzchgi sredniej wartéci grubgci warstwy
z reguly naley przyja¢ za podstaw caty odcinek budowy. liynier ma prawo sprawdéa
odcinki czsciowe. Odcinek ogciowy powinien zawieraco najmniej jeda dzienry dziatke
robocz. Do odcinka cgsciowego obowjzujg te same wymagania jak do odcinka budowy.
Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmuje gkredng arytmetyczg wszystkich pojedynczych
oznaczé grubcci warstwy na catym odcinku budowy lub odcinkgaowym.

Tablica 16. Dopuszczalne odchytki grdbobwarstwy oraz iléci materialu na oki&onej

powierzchni, [%]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC
A — Srednia z wielu oznachegrubdci oraz
llosci
1. — duwy odcinek budowy, powierzchnia
wieksza nk 6000 nt lub <10

— droga ograniczona krainikami,
powierzchnia wiksza n 1000 nf lub
— warstwdcieralna, ilé¢ wicksza ni 50

kg/m?
2. — maly odcinek budowy lub <15
— warstwdcieralna, ild¢ wigksza n 50
kg/m?
B — Pojedyncze oznaczenie grabio <25

2 w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstei@ralna jest
uktadana z opfhieniem, warté¢ z wiersza B odpowiednio oboaviuje;
w pierwszym etapie budowy do gornej warstwy nawikrz obowjzuje
wartas¢ 25%, a dogcznej grubéci warstw etapu 1 + 15%

6.4.2.2. Wskanik zag;szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyane wskanikiem zagszczenia oraz zawa#ita
wolnych przestrzeni, nie me przekroczy wartasci dopuszczalnych podanych w tablicy 14.
Dotyczy to kadego pojedynczego oznaczenia danefowaosci.

Okreslenie gestasci objetosciowej naley wykonywa wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart& wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawartg¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni, niezemavykroczy poza wartéci
dopuszczalne kéone w tablicy 14.

6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nglebad& nie rzadziej i co 20 m oraz w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

Spadki poprzeczne powinny dygodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj + 0,5%.
6.4.2.5. Rown& podiwzna i poprzeczna

Pomiary rownéci podtwznej naley wykonywa w srodku ka&dego ocenianego pasa ruchu.
Do oceny rownéci podiuznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy G i drog #ggych
klas naley stosowd metod pomiaru umaeliwiajaca obliczanie wskanika réwndci IRI.
Wartas¢ IRI oblicza s¢ dla odcinkéw o diugaei 50 m. Dopuszczalne wastm wskanika IRI
wymagane przy odbiorze nawierzchni ckoeo w rozporzdzeniu dotyczcym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne [67].

Do oceny rownéci podiwnej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz
placow i parkingébw naley stosowéa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub
metody rownowanej, mierac wysoka¢ przeéwitu w potowie diugdci taty. Pomiar
wykonuje s¢ nie rzadziej ni co 10 m. Wymagana rowfo podiwzna jest okréona przez
wartas¢ odchylenia réwngci (prz&witu), ktore nie mog przekroczyg 6 mm. Przez
odchylenie réwnéci rozumie st najwieksz odlegtaé migdzy ta a mierzog powierzchn.
Przed uptywem okresu gwarancyjnego wsstavskanika rowndgci IRl warstwy $cieralnej
nawierzchni drogi klasy G i drog wszych klas nie powinny kBywieksze ni podane
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w tablicy 17. Badanie wykonuje ¢siwedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni,
w prawymsladzie kota.

Tablica 17. Dopuszczalne wastdo wskanika rowndgci podiuznej IRI warstwyscieralnej
wymagane przed uptywem okresu gwarancyjnego

Klasa drogi Element nawierzchni Wadtdbwskanika
IRl [mm/m]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, <29
A'S wigczania i wyhczania
GP Jezdniegkznic, jezdnie MOP, <3,7

utwardzone pobocza

Pasy: ruchu, dodatkowe, ygkzania
G I wytaczania, postojowe, jezdnie <46
tacznic, utwardzone pobocza

Przed uptywem okresu gwarancyjnego ws&rt@dchylenia rowngci podiuznej warstwy
scieralnej nawierzchni drég klasy Z i L nie powinlgé wicksza nk 8 mm. Badanie
wykonuje s¢ wedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Do oceny rownéci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkidasktechnicznych
nalezy stosowa meto@d z wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub meyodwnowanej
uzyciu faty i klina. Pomiar naly wykonywa w kierunku prostopaditym do osi jezdni, na
kazdym ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej od 10 m. Wymagana roéwfb poprzeczna
jest okrdélona w rozporzdzeniu dotyczcym warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne [67].

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartodchylenia rOwngci poprzecznej warstwy
cieralnej nawierzchni drég wszystkich klas techniych nie powinna hy wicksza ni
podana w tablicy 18. Badanie wykonujeg sivediug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni.

Tablica 18. Dopuszczalne wastd odchylér rOownasci poprzecznej warstwyscieralnej
wymagane przed uptywem okresu gwarancyjnego

Wartasci odchyleh
Klasa drogi Element nawierzchni rownagci
poprzecznej [mm]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, <6
A'S wigczania i wyhczania
GP Jezdniegkznic, jezdnie MOP, <8
utwardzone pobocza
Pasy: ruchu, dodatkowe, ygkzania
G I wytaczania, postojowe, jezdnie <8
tacznic, utwardzone pobocza
Z, L, D Pasy ruchu <9

6.4.2.6. WHaciwosci przeciwpglizgowe

Przy ocenie wigciwosci przeciwpglizgowych nawierzchni drogi klasy Z i drég wszych
klas powinien by okreslony wspotczynnik tarcia na mokrej nawierzchni praatkowitym
paslizgu opony testowe;j.

Pomiar wykonuje siprzy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, nieziepdiz co 50 m na
nawierzchni zwitanej wod w ilosci 0,5 I/n?, a wynik pomiaru powinien léyprzeliczany na
wartas¢ przy 100% pélizgu opony testowe] o rozmiarze 185/70 R14. Nliarasciwosci
przeciwpglizgowych jest miarodajny wspoétczynnik tarcia. Zaamdajny wspotczynnik
tarcia przyjmuje si roznice wartasci sredniej Ef1) i odchylenia standardowego D: g D.
Dlugos¢ odcinka podlegafpego odbiorowi nie powinna bywigcksza nk 1000 m. Liczba
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pomiardw na ocenianym odcinku nie powinng bgniejsza nt 10. W wypadku odbioru
krotkich odcinkow nawierzchni, na ktérych nie ina wykong& pomiaréw z pgdkoscig 60
lub 90 km/h (np. rondo, dojazd do skimyania, niektéreacznice), poszczegdlne wyniki
pomiarow wspotczynnika tarcia nie powinnychyizsze ni 0,44, przy pgdkosci pomiarowej
30 km/h.
Dopuszczalne warfoi miarodajnego wspotczynnika tarcia nawierzchnimagane w okresie
od 4 do 8 tygodni po oddaniu warstwy do eksploatagjokrelone w rozporzdzeniu
dotyczicym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaogi publiczne [67].
Jezeli warunki atmosferyczne unierawiaja wykonanie pomiaru w wymienionym terminie,
powinien by on zrealizowany z najmniejszym aligvym opdznieniem.
Przed uptywem okresu gwarancyjnego wstomiarodajnego wspoéitczynnika tarcia nie
powinny by mniejsze ni podane w tablicy 19. W wypadku badaa krotkich odcinkach
nawierzchni, rondach lub na dojazdach do skyma poszczegodlne wyniki pomiarow
wspotczynnika tarcia nie powinny éyizsze ni 0,44, przy pgdkosci pomiarowej 30 km/h.
Tablica 19. Dopuszczalne wadtd miarodajnego wspotczynnika tarcia wymagane przed
uptywem okresu gwarancyjnego

Miarodajny wspétczynnik tarcig
. . : dkosci zablok '
Klasa drogi Element nawierzchni ng,ﬁ??vzg‘ﬁ;,?n;wﬂi”her{i
60 km/h 90 km/h
Pasy ruchu - > 0,37
A'S Pasy: wiczania i wyhczania, > 0,44 -
jezdnie 4cznic
GP. G, Z Pasy: ruchu, dodatkowe, > 0,36 -
utwardzone pobocza

6.4.2.7. Pozostate wdaeiwosci warstwy asfaltowej

Szeroké¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 kmz#aj jezdni, nie mee skt rozni¢ od
szerokdci projektowanej o wicej nz £ 5 cm.

Rzedne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m na pmitwnej
I krawedziach, powinny b§ zgodne z dokumentacprojektowy z dopuszczalntolerancy
+ 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych podwanie mae przekraczaprzedziatu
dopuszczalnych odchyle

Uksztaltowanie osi w planie, mierzone co 100 m, poevinno r&ni¢ sie od dokumentacji
projektowej o £ 5 cm.

Ztgcza podiane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny¢ bgwne i zwjzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadio osi drogi. Przylegaje warstwy
powinny by w jednym poziomie.

Wyglad zewrgtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powiniencggdnorodny, bez sgan,
deformaciji, plam i wykrusze

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@ONymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarova jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwégieralnej z betonu
asfaltowego (AC).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- oczyszczenie i skropienie podiy

- dostarczenie materiatéw i spta,

- opracowanie recepty laboratoryjnej,

- wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,

- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego irgp$port na miejsce wbudowania,

- posmarowanie lepiszczem lub pokryciesnta asfaltowa krawedzi urzdzen obcych
i kraweznikow,

- roziozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,

- obckcie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposab rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot oldlenych niniejsz SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktOreg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale spie
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzysge, ktére g niezledne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane
do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenitatd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN gaane z badaniami materiatow
wystepujacych w niniejszej SST)
2. PN-EN 196-21  Metody badania cementu — Oznaczamart&ci
chlorkow, dwutlenku wgla i alkaliow w cemencie
3. PN-EN 459-2 Wapno budowlane —¢& 2: Metody bada
4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych ydiavosci kruszyw —
Procedura i terminologia uproszczonego opisu
petrograficznego
5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych $etavosci kruszyw —
Oznaczanie sktadu ziarnowego — Metoda
przesiewania
6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych $etavosci kruszyw —
Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomuoskanika
ptaskaci
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-6

PN-EN 933-9

PN-EN 933-10

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-3

PN-EN 1097-4

PN-EN 1097-5

PN-EN 1097-6

PN-EN 1097-7

PN-EN 1097-8

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 1426

PN-EN 1427

PN-EN 1428

PN-EN 1429

Badania geometrycznych $etavosci kruszyw —
Czes¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren — Wahil
ksztattu

Badania geometrycznych $etavosci kruszyw —
Oznaczanie procentowej zawdxtoziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub famania kruszyw grubych

Badania geometrycznych $eta/osci kruszyw —
Czgé¢ 6: Ocena wigciwosci powierzchni —
Wskaznik przeptywu kruszywa

Badania geometrycznych $etavosci kruszyw —
Ocena zawartei drobnych czstek — Badania
bickitem metylenowym

Badania geometrycznych setevosci kruszyw —
Czes¢ 10: Ocena zawartoi drobnych czstek —
Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w
strumieniu powietrza)

Badania mechanicznych i fizycznychsemaosci
kruszyw — Metody oznaczania odpo$oona
rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznychsen@osci
kruszyw — Oznaczaniezgtasci nasypowej i
jamistaci

Badania mechanicznych i fizycznychsemaosci
kruszyw — Cgs¢ 4: Oznaczanie pustych
przestrzeni suchego, zmgczonego wypetniacza

Badania mechanicznych i fizycznychsen&osci
kruszyw — Cg$¢ 5: Oznaczanie zawaga wody
przez suszenie w suszarce z wentylacj

Badania mechanicznych i fizycznychsemaosci
kruszyw —Czs¢ 6: Oznaczanieggtasci ziaren i
nasgkliwosci

Badania mechanicznych i fizycznychsen&osci
kruszyw — Cg$¢ 7: Oznaczaniegptasci
wypetniacza — Metoda piknometryczna

Badania mechanicznych i fizycznychsemaosci
kruszyw — Cgs¢ 8: Oznaczanie polerowalfm
kamienia

Badania wdaiwosci cieplnych i odporngi
kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych
— Czs$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKuod

Badania wdaiwosci cieplnych i odporni
kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych
— Cz$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej
metod, gotowania

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaceani
penetracji igh

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaceani
temperatury mgknienia — Metoda Piécien i Kula

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaezan
zawartgci wody w emulsjach asfaltowych —
Metoda destylacji azeotropowej

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaezan
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25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

PN-EN 1744-1

PN-EN 1744-4

PN-EN 12591

PN-EN 12592

PN-EN 12593

PN-EN 12606-1

PN-EN 12607-1
[

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-
11

PN-EN 12697-

12

PN-EN 12697-
13

PN-EN 12697-
18

PN-EN 12697-
22

PN-EN 12697-
27

PN-EN 12697-
36

PN-EN 12846

pozostatéci na sicie emulsji asfaltowych oraz
trwatosci podczas magazynowania mejod
pozostatéci na sicie

Badania chemicznych $d&vosci kruszyw —
Analiza chemiczna

Badania chemicznych $davosci kruszyw —
Czs¢ 4: Oznaczanie podatfm wypetniaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie
wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagadia
asfaltéw drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznadean
rozpuszczalnei

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznadean
temperatury tamliwgci Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreue
zawartdci parafiny — Cgs¢ 1: Metoda
destylacyjna
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie
odporndci na twardnienie pod wptywem ciepta i
powietrza — Cgs¢ 1: Metoda RTFOT
Jw. Czs¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbdda
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Cz¢é¢ 6: Oznaczanieggtasci objetosciowej
metod;, hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbdda
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Cz¢é¢ 8: Oznaczanie zawada wolnej przestrzeni
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Czeé¢ 11: Okralenie powjzania pomgdzy
kruszywem i asfaltem
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Czeé¢ 12: Okralanie wraliwosci na wod
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Cz¢é¢ 13: Pomiar temperatury
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Cz¢s¢ 18: Sptywanie lepiszcza
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Czeé¢ 22: Koleinowanie
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Cze$¢ 27: Pobieranie probek
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada
mieszanek mineralno-asfaltowych nagpar—
Czes¢ 36: Oznaczanie gruba nawierzchni
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaezazasu
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42.

43.

44,

45,

46.

47.

48.

49.

50.

51.

52.

53.

54.

55.

56.

57.

58.

59.

60.

61.

PN-EN 12847

PN-EN 12850

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1

PN-EN 13108-
20

PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13398

PN-EN 13399

PN-EN 13587

PN-EN 13588

PN-EN 13589

PN-EN 13614

PN-EN 13703

PN-EN 13808

PN-EN 14023

PN-EN 14188-1

PN-EN 14188-2

wyptywu emulsji asfaltowych lepkciomierzem
wyptywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznacza
sedymentacji emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznacza
wartasci pH emulsji asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalestosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznacza
lepiszczy z emulsji asfaltowych przez
odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanzpadu —
Cz¢é¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu
kationowych emulsji asfaltowych, metoda z
wypetniaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wyarag —
Czs¢ 1: Beton Asfaltowy
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania —
Czes¢ 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypeta@jch stosowanych do
mieszanek bitumicznych — €& 1: Badanie
metod, Piekcienia i Kuli

Badania kruszyw wypeta@jch stosowanych do
mieszanek bitumicznych — &£ 2: Liczba
bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaza
nawrotu spgzystego asfaltow modyfikowanych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaea
odporndci na magazynowanie modyfikowanych
asfaltow

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznacza
ciggliwosci lepiszczy asfaltowych metggbomiaru
ciagliwosci

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznae&ohezji
lepiszczy asfaltowych metgdestu wahadtowego

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaea
ciggliwosci modyfikowanych asfaltow — Metoda z
duktylometrem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznacza
przyczepnéci emulsji bitumicznych przez
zanurzenie w wodzie — Metoda z kruszywem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznacz&nergii
deformaciji

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasslgcyfikacji
kationowych emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasslgcyfikacji
asfaltow modyfikowanych polimerami

Wypetniaczearizy i zalewy — Cgs¢ 1:
Specyfikacja zalew na ggo

Wypetniaczearizy i zalewy — Cgs¢ 2:
Specyfikacja zalew na zimno
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62. PN-EN 22592 Przetwory naftowe — Oznaczanie tempgrat
zaptonu i palenia — Pomiar metpdtwartego tygla

Clevelanda
63. PN-EN ISO Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia —
2592 Metoda otwartego tygla Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne

64. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralro asfaltowych
I powierzchniowych utrwale na drogach krajowych - Zaydzenie nr 102 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 19 digada 2010 r.

65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie l&®fee na drogach krajowych -
Zarzadzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drég Krajowychutostrad z dnia 19
listopada 2011 r.

66. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje l&sfiee nha drogach publicznych

10.4. Inne dokumenty
67. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegdaia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpada drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)
68. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpotsztywnych. Generalna
Dyrekcja Drog Publicznych — Instytut Badawczy Diddostow, Warszawa 1997




